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/\  ATTENZIONE

LEGGERE ATTENTAMENTE QUESTO MANUALE DI SERVIZIO PRIMA DI INTERVENIRE
SULL’APPARECCHIATURA !!

L’uso di questo manuale ¢ riservato al servizio di assistenza tecnica. Tutte le informazioni in esso contenute sono destinate a personale
tecnico qualificato, in grado di intervenire su apparecchiature elettriche ed elettroniche.

Le operazioni descritte in questo manuale non devono essere eseguite dall’utente finale.

La ditta costruttrice declina ogni responsabilita per danni a cose o persone conseguenti da operazioni svolte in difformita da quanto
prescritto nel presente manuale oppure eseguite da personale non qualificato.

Alcune parti possono risultare in tensione per alcuni minuti anche dopo la disconnessione dalla rete elettrica: prestare la massima
attenzione. Dotarsi di tutti i dispositivi di protezione individuali necessari per operare in maniera sicura.

Nel caso di dubbi sulle modalita corrette di intervento e obbligatorio contattare la ditta costruttrice.

Le parti di ricambio smontate devono essere smaltite secondo le disposizioni di legge locali.
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1.0 DESCRIZIONE PARAMETRI AVANZATI

| parametri avanzati non sono accessibili all’utente finale poiché raggruppati all’interno di un menu nascosto.
Questi parametri possono essere variati per ottimizzare il funzionamento dell’inverter, per risolvere particolari problemi relativi ad
installazioni non comuni, per eseguire le calibrazioni dei sensori di pressione e di flusso oppure per verificare i dati storici di

funzionamento.

Per accedere al menu dei parametri avanzati & sufficiente tenere premuto il tasto centrale per circa 5 secondi dalla pagina di
visualizzazione delle temperature. Il dispositivo richiede di immettere un numero da 0.0 a 5.9 per visualizzare direttamente uno dei
parametri del menu. | parametri da 0.0 a 1.1 corrispondo ai parametri di base disponibili anche all’installatore; i parametrida 1.2a5.9
sono invece parametri avanzati, come elencato nella tabella riportata in seguito.

Tm= 35°C
Ta= 35°C

v
% Premere per 5 secondi
'

Mis.Far. Selezionare il numero del parametro — da 0.0 a 1.1 parametri base — da 1.2 a 5.9 parametri avanzati.

8.8

{
Poor Y

hrese g Confermare con il tasto centrale per accedere al parametro desiderato.

RIF. | PARAMETRO

DESCRIZIONE

1.2 | Frequenza minima

Frequenza minima di avviamento motore

1.3 | Frequenza di stop

Frequenza di arresto del motore

1.4 | Frequenza nominale motore

Frequenza nominale massima del motore

1.5 | Frequenza di switching

Frequenza di switching PWM

1.6 | Correzione di frequenza

Correzione sulla frequenza massima

1.7 Soft-start

Attivazione o disattivazione soft-start

2.0 | Attivazione flussostato

Attivazione o disattivazione del flussostato

2.1 | Origine comando

Sorgente di comando manuale o automatico

2.2 Funzione contatto ausiliario

Selezione funzione del contatto ausiliario

2.3 | Funzione input scheda I/0

Funzione del contatto di input su scheda ausiliaria 1/0

2.4 | Funzione output scheda 1/0

Funzione del contatto di output su scheda ausiliaria 1/0

2.5 | Ritardo allo stop

Ritardo allo spegnimento alla chiusura degli utilizzi

2.6 Intervallo autoreset

Intervallo in tempo tra i tentativi di autoreset

2.7 N° test autoreset

Numero di tentativi di autoreset

2.8 Reset automatico totale

Abilitazione reset globale su tutti gli allarmi

3.0 | Taratura pressione 0.0 Bar

Esegue la calibrazione del sensore di pressione a 0 Bar

3.1 | Taratura pressione 5.0 Bar

Esegue la calibrazione del sensore di pressione a 5 Bar

3.2 | Taratura sensore flusso

Esegue la calibrazione del sensore di flusso

3.3 | Test pressione

Test segnale di pressione attuale

3.4 | Test flussostato

Test segnale del flussostato

35 Software Release

Release del software

3.6 | Tempo alimentazione

Timer di alimentazione inverter

3.7 | Tempo pompa

Timer di funzionamento dell’elettropompa

3.8 Ultimo errore

Registro ultimo errore avvenuto

3.9 Avviamenti

Contatore numero avviamenti pompa

4.0 | Vboost

Boost di tensione a O0Hz

41 Ritardo marcia a secco

Tempo di ritardo prima dell’intervento della protezione per mancanza di acqua

4.2 Protezione partenze per ora

Attivazione o disattivazione del controllo sul numero di avviamenti per ora (controllo
perdite)

4.3 | Protezione antibloccaggio

Attivazione o disattivazione del controllo che permette 1’avvio della pompa dopo 24 ore di
inutilizzo

4.4 Dead time PWM

Impostazione dead-time PWM

45 | Ki

Costante integrativa controllo PID

46 | Kp

Costante proporzionale controllo PID

4.7 | Tempo di boost

Tempo di boost a massima frequenza con soft start disabilitato

5.0 Ta max

Massima temperatura ambiente

5.1 Tm max

Massima temperatura modulo IGBT
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5.2 | Indice riduzione Ta Indice di riduzione della frequenza su temperatura ambiente

5.3 | Indice riduzione Tm Indice di riduzione della frequenza su temperatura modulo

5.5 | Selezione motore Riservato per motori IPM (magneti permanenti)

5.6 | Tensione minima Soglia minima tensione di alimentazione

5.7 | Tensione massima Soglia massima tensione di alimentazione

5.9 | Variabile debug Selezione variabile di debug per visualizzazione valori di processo

F.minimna (1.2) Freque_nza minima: questo parametro definisce la frequenza minima alla quale la pompa viene avviata e fermata.
2 Mo Per pompe trifase si suggerisce il valore di 25Hz, per pompe monofase 30Hz. _
' ' Consultare anche le informazioni fornite dal costruttore dell’elettropompa per determinare a quale valore di frequenza
minima puo funzionare il motore elettrico collegato.

F.atop (1.3) Frequenza di stop: solo nel funzionamento senza flussostato, questo parametro determina il valore di frequenza
A He minima al disotto del quale il motore viene fermato. Durante la regolazione, se viene raggiunto il valore di pressione
di Pmax e la frequenza del motore ¢ inferiore a questo valore I’inverter esegue un tentativo di fermata del motore. Se
tutti gli utilizzi sono chiusi e la pressione rimane costante la pompa viene correttamente fermata. Qualora la pompa non si fermi, provare
ad incrementare questo valore. Al contrario, se la pompa esegue dei continui cicli di accensione e spegnimento, provare a diminuire il
valore della frequenza di stop.

o romif (1.4) Frequenza nominale motore: in base al motore impiegato & possibile selezionare la frequenza massima nominale

=8 Hz in uscita dall’inverter (50 o 60 Hz). Attenzione: una selezione errata della frequenza massima puo causare il
danneggiamento della pompa, consultare con attenzione i dati tecnici forniti dal costruttore.

F.=wit.. (1.5) Frequenza di switching: imposta la frequenza di switching dell’inverter. I valori selezionabili sono 3, 5 ¢ 10

5 kHz kHz. Valori piu alti della frequenza di switching possono ridurre la rumorosita dell’inverter e consentire una
regolazione piu fluida del motore ma potrebbero causare un maggiore riscaldamento della scheda elettronica, un
incremento dei disturbi elettromagnetici e potenziali danni al motore elettrico (specialmente con cavi molto lunghi). Valori bassi di
frequenza di switching sono raccomandati per pompe di dimensioni medio-grandi, nel caso di lunghe ditanze tra inverter e motore ed in
caso di temperature ambiente elevate.

(1.6) Correzione frequenza: con questo parametro e possibile impostare uno scostamento, positivo o negativo, della
frequenza massima rispetto al valore nominale programmato. Puo essere utile impostare uno scostamento negativo
(fino a — 5Hz) quando si intende limitare la potenza massima dell’elettropompa ed evitare possibili condizioni di
sovraccarico. L’incremento positivo (fino a +5Hz) pud essere invece necessario quando vengono richieste prestazioni leggermente
superiori all’elettropompa. Mente non esistono particolari precauzioni nel diminuire la frequenza massima, il suo incremento deve essere
attentamente valutato dopo aver consultato il parere del costruttore dell’elettropompa e tenedo in considerazione la corrente massima
sopportata dall’inverter stesso.

S.Start (1.7) Soft-Start (avvio progressivo): Da questa schermata € possibile attivare o disattivare la funzione di “soft start”.

0+ Quando questa funzione ¢ attiva la pompa viene avviata progressivamente;in caso contrario viene avviata sempre al
massimo dei giri per un tempo di 1 secondo prima di iniziare la regolazione del numero di giri.

e El11 (2.0) Sensore di flusso: abilita o disabilita il funzionamento del flussostato integrato. L’impostazione di fabbrica

T | prevede che il flussostato sia attivato, in modo tale che la pompa venga fermata alla chiusura dei rubinetti rilevando

- I’azzeramento del flusso attraverso ’inverter. Lo stesso principio viene utilizzato per la protezione contro la marcia a

secco. Tuttavia si possono verificare condizioni (ad esempio 1’uso con acqua non perfettamente pulita) che possono interferire con il
buon funzionamento del flussostato, impedendo il corretto arresto della pompa. In queste condizioni & possibile disattivare il flussostato
e far funzionare il Sirio unicamente tramite le informazioni di pressione e frequenza. In questo caso € indispensabile regolare
correttamente i parametri di frequenza di stop e di pressione di marcia a secco per un corretto funzionamento dell’inverter. Inoltre, quando
il flussostato viene disattivato, & obbligatorio installare un vaso di espansione dopo il Sirio per aiutare la regolazione della pressione nella
fase di spegnimento ed evitare riavvii continui della pompa, avendo cura di verificarne periodicamente il valore di precarica.

P (2.1) Origine cqmando: sele;iong la sorgente di co‘mando. Injpo:?tando il parametro su pression'e‘, il funzionqmento e

PRES rego!at.o in maniera automatica in base glla pressione nell’lmplgnto. Selezionando la mpdahta manuale ¢ invece

- possibile comandare manualmente 1’avvio, I’arresto e la velocita dell’elettropompa direttamente dalla tastiera.

Attenzione: in modalita manuale non sono attive le protezioni di marcia a secco e di limitazione della pressione. Questa modalita deve
essere usata solo temporaneamente e sotto il diretto controllo di una persona. Prestare la massima attenzione!
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(2.2) Contatto ausiliario: questo parametro permette di scegliere la funzione da associare al contatto ausiliario; i
valori impostabili sono i seguenti:

“1 <->" il contatto ausiliario & impiegato per il collegamento di due Sirio all’interno di un gruppo gemellare di pressurizzazione
(impostazione di fabbrica)

"2 <-" il contatto ausiliario ¢ utilizzato per comandare a distanza 1’avvio e arresto dell’elettropompa

"3 X2" il contatto ausiliario & impiegato per comandare un secondo set-point di pressione (Pmax2).

Nella sezione “COLLEGAMENTO CONTATTO AUSILIARIO” sono disponibili ulteriori informazioni circa il metodo di collegamento
elettrico e le tre diverse modalita di funzionamento.

IA0 ir. (2.3) Funzione input su scheda 1/O: determina la funzione associata all’ingresso digitale della scheda di /O ausiliaria
(FF (fornibile su richiesta). | valori impostabili sono:

“"OFF" ingresso disabilitato

“"ERR.™ segnale di errore: alla chiusura dell’ingresso ausiliario la pompa viene immediatamente fermata e sul display appare la dicitura
“Errore esterno”. Utilizzare questa funzione se si vuole fermare 1’inverter in caso di una condizione di errore proveniente dall’esterno.
"2 <-" Dingresso ausiliario ¢ utilizzato per comandare a distanza I’avvio e I’arresto dell’elettropompa; se la stessa impostazione €
attiva anche per il parametro “Con.Aus”, sara necessario chiudere entrambi i contatti per avviare il motore (logica AND)

"3 X2" I’ingresso ausiliario & impiegato per comandare un secondo set-point di pressione (Pmax2); se la stessa impostazione ¢ attiva
anche per il parametro “Con.Aus”, sara necessario chiudere uno dei due contatti per comandare il secondo set-point (logica OR)

140 out. (2.4) Funzione output su scheda 1/0: determina la funzione associata all’uscita digitale della scheda di /O ausiliaria
OFF (fornibile su richiesta). I valori impostabili sono:

“"OFF" uscita disabilitata

“"ERR" errore: I'uscita viene abilitata (contatto chiuso) in presenza di un qualsiasi errore nel Sirio

"P.ON" pompa in funzione: I’uscita viene abilitata (contatto chiuso) ogni qualvolta Sirio comanda I’avvio della pompa

“"AUX" pompa ausiliaria: consente di commandare una pompa ausiliaria a velocita fissa che si avvia quando la pompa comandata dal
Sirio non ¢ piu in grado di soddisfare le esigenze dell’impianto.L’uscita viene abilitata (contatto chiuso) quando la frequenza della pompa
& al massimo valore consentito e la pressione scende sotto al valore minimo di avvio. Attenzione: non & possibile collegare un carico

superiore a 0,3° sul relé di uscita! Consultare la documentazione fornita con la scheda di 1/O ausiliaria per il corretto collegamento con
un quadro esterno di comando.

St (2.5) Ritardo allo stop: attraverso questo parametro € possibile definire dopo quanti secondi I’elettropompa viene
. arrestata in seguito alla chiusura di tutti gli utilizzi. Se si notano ai flussi bassi continue accensioni e spegnimenti della
pompa, aumentare il ritardo allo spegnimento per rendere pit omogeneo il funzionamento. Aumentare tale parametro
puo essere utile anche nell’eliminare un intervento troppo frequente della protezione contro la marcia a secco, specialmente nelle pompe
sommerse o in quelle che faticano ad auto-adescarsi. Il valore impostato di fabbrica & 10 secondi.

-u

3
168, Bzec

. L=y I

ot (2.6) Intervallo auto-re_sgt: se _dura_nte il fl_lnzionamento dell’el_ettropf)mpa si V_eriﬁca una temporanea mancanza
. q"‘r:i”“ d’acqu_a _in e_lspirazione, Sirio togll_e a!lme_n_taz!one gl_motore per ewta_rne il dannegglam_ento. Trarm@e questa schermata
- e possibile impostare dopo quanti minuti il dispositivo esegue una ripartenza automatica per verificare una eventuale
nuova disponibilita di acqua in aspirazione. Se il tentativo ha successo, Sirio esce automaticamente dalla condizione di errore e il sistema
& nuovamente funzionante; in caso contrario un altro tentativo verra eseguito dopo lo stesso intervallo di tempo. L’intervallo massimo

impostabile & di 240 minuti (valore consigliato 60 min.).

Ot (2.7) N° test auto-reset: questo parametro definisce il numero di tentativi che Sirio esegue per cercare di risolvere
(R .. . . e, e . . N . 5.
- una condizione di arresto per marcia a secco. Superato questo limite il sistema si arresta ed ¢ necessario 1’intervento
=t LT o \ - - PR - .
dell’utente. Impostando questo valore a zero, I’auto-reset & escluso. Il numero massimo di tentativi & pari a 20. Agire

w

ui tasti + e — per modificare il valore del parametro.

(2.8) Reset automatico totale: impostando su ON questo parametro, la funzione di reset automatico diventa attiva
per qualsiasi errore, oltre alla marcia a secco, si verifichi sull’impianto. Attenzione: il reset automatico e non
controllato di alcuni errori (ad esempio il sovraccarico) potrebbero, a lungo andare, provocare danni all’impianto ed
al Sirio. Usare questa funzione con la massima cautela.
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0 ATTENZIONE: a partire dalla versione XX.06.00 del software, i sequenti parametri di calibrazione dei sensori di pressione e
-\ flusso sono stati rimossi dal menu dei parametri avanzati. Per la calibrazione dei sensori fare riferimento al paragrafo 5!
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(3.0) Taratura sensore pressione a 0.0 Bar: esegue la calibrazione del sensore di pressione a 0 Bar. Utilizzare questa
funzione dopo la sostituzione del sensore di pressione o delle schede elettroniche.

(3.1) Taratura sensore pressione a 5.0 Bar: esegue la calibrazione del sensore di pressione a 5.0 Bar. 1l valore sulla
riga inferiore puo essere variato con i tasti + e — per allinearlo precisamente con il valore reale nell’impianto (rilevato
ad esempio tramite un manometro esterno). Utilizzare questa funzione dopo la

sostituzione del sensore di pressione o delle schede elettroniche.

(3.2) Taratura sensore di flusso: esegue la calibrazione del sensore di flusso in condizione di chiusura. Utilizzare
questa funzione dopo la sostituzione del sensore di flusso o delle schede elettroniche.

(3.3) Test di lettura pressione: visualizza la pressione attuale nell’impianto. Utilizzabile dopo la calibrazione del
sensore di pressione per verificarne il corretto funzionamento. Il valore rappresentato corrisponde alla pressione
reale nell’impianto che verra visualizzata nella schermata principale.

(3.4) Test di lettura flussostato: visualizza la posizione attuale del flussostato. Utilizzabile dopo la calibrazione del
sensore di flusso per verificarne il corretto funzionamento. Con valvola completamente chiusa (assenza di flusso) il
valore visualizzato deve essere prossimo allo zero.

(3.5) Software release: versione del software del dispositivo

(3.6) Tempo di alimentazione: visualizza le ore di alimentazione elettrica dell’inverter. Questo dato ¢ utile per
verificare se il dispositivo ricade o no nel periodo di garanzia.

(3.7) Tempo di funzionamento pompa: visualizza le ore di funzionamento della pompa. Questo dato € utile per
conoscere ’effettivo periodo di funzionamento della pompa in rapporto al tempo totale di alimentazione.

(3.8) Ultimo errore: indica il numero dell’ultimo errore verificatosi nell’impianto. Utilizzare questo dato per risalire
all’errore di un blocco avvenuto in precedenza ma gia resettato dall’utilizzatore.

(3.9) Numero avviamenti pompa: visualizza il numero totale di avviamenti eseguiti dall’elettropompa collegata.
(4.0) Boost di tensione a 0 Hz: questo valore indica la percentuale di aumento di tensione a 0 Hz per compensare le

perdite nello statore. Aumentando questo valore si aumenta il valore della tensione al motore quando la frequenza
diminuisce.

100%) — — — — — |
w |
o %?'

E 0‘?\\’0% |
g s
o=l
= ?0?\ |
o |
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NE |
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|
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(4.1) Ritardo marcia a secco: imposta il ritardo di intervento della protezione contro la marcia a secco. Aumentare
questo valore nel caso di tubi di aspirazione molto lunghi o con pompe che hanno tempi lunghi di adescamento.

(4.2) Partenze massime per ora: imposta il limite di avviamenti massimi in un’ora della pompa. Per disabilitare la
protezione premere il tasto — fino a che non compare la scritta “OFF”".

(4.2) Protezione 24H antibloccaggio: abilita o disabilita la protezione contro il bloccaggio della pompa in caso di
lunga inattivita. Se attivata questa funzione esegue un avviamento della pompa ogni 24 ore, se non intervengono
richieste dall’impianto, in modo da evitare il bloccaggio dei componenti meccanici (tenuta idraulica).
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(4.3) Tempi morti PWM: imposta il tempo morto (deadtime) tra due commutazioni degli interruttori (IGBT) sullo
stesso ramo. Puo essere necessario modificare questo parametro per correggere il valore della tensione media in
uscita dall’inverter quando viene variata la frequenza di switching. Contattare la ditta costruttrice per maggiori
informazioni e per supporto nella selezione del valore piu corretto.

Deadtime

Q1
PWMO | OFF
— ON
Q2
PWM1 | OFF

(4.4) Ki - costante integrativa: regola il valore della costante integrativa per il controllo PID che garantisce la
pressione costante nell’impianto. Aumentando questo valore la pressione di uscita sara piu vicina al valore impostato
di set-point (riduzione dell’errore). Un valore troppo elevato puo causare instabilita nella regolazione (continue

fluttuazioni di pressione).
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(4.5) Kp - costante proporzionale: regola il valore della costante proporzionale per il controllo PID che garantisce
la pressione costante nell’impianto. Aumentando questo valore il sistema ¢ piu reattivo nel caso di variazioni di
pressione nell’impianto. Un valore troppo elevato puo causare sovra erogazioni o decelerazioni molto brusche, con

onseguente instabilita nella regolazione (continue fluttuazioni di pressione).

(4.6) Tempo di boost: regola la durata del tempo di boost durante il quale, con softstart disabilitato, la pompa viene
avviata al massimo della frequenza prima che intervenga la regolazione PID. Aumentare questo valore se la pompa
fatica ad avviarsi (specialmente con pompe monofase). Diminuire il valore se un tempo troppo lungo genera un

incremento indesiderato della pressione nell’impianto.

(5.0) Temperatura ambiente massima: imposta la temperatura ambiente massima prima dell’intervento della
protezione per sovratemperatura. La modifica di questo parametro deve essere eseguita solo su indicazione specifica
della ditta costruttrice poiché puo influire su alcuni aspetti legati alla sicurezza.

(5.1) Temperatura modulo IGBT massima: imposta la temperatura massima del modulo IGBT prima
dell’intervento della protezione per sovratemperatura. La modifica di questo parametro deve essere eseguita solo su
indicazione specifica della ditta costruttrice poiché pud influire su alcuni aspetti legati alla sicurezza.

(5.2) Indice di riduzione frequenza su temperatura ambiente: imposta I’indice di riduzione con cui I’inverter
limita la frequenza massima della pompa in prossimita della temperatura massima ambiente impostata. La riduzione
e attiva quando la temperatura ambiente si avvicina al limite impostato nel parametro 5.0 di una quantita inferiore a

5°C; superata questa soglia, la frequenza massima del motore viene ridotta di una quantita pari a quanto impostato nel parametro, per
ogni grado centigrado di incremento della temperatura.

Ficl. Tam.

iHzAC

(5.3) Indice di riduzione frequenza su temperatura modulo IGBT: imposta I’indice di riduzione con cui
I’inverter limita la frequenza massima della pompa in prossimita della temperatura massima del modulo IGBT
impostata. La riduzione ¢ attiva quando la temperatura ambiente si avvicina al limite impostato nel parametro 5.1 di

una quantita inferiore a 5°C; superata questa soglia, la frequenza massima del motore viene ridotta di una quantita pari a quanto
impostato nel parametro, per ogni grado centigrado di incremento della temperatura.

Ters.min
288 U

(5.6) Tensione di rete minima: imposta la tensione di rete minima di ingresso prima dell’intervento della
protezione per sotto tensione.

(5.7) Tensione di rete massima: imposta la tensione di rete massima di ingresso prima dell’intervento della
protezione per sovra tensione. Da questo valore viene anche derivato (circa 30V piu in basso) il livello di tensione, al
di sopra del quale, la pompa viene decelerata in maniera lenta e controllata per evitare innalzamenti dannosi della
tensione di DC bus.

(5.9) Variabile di debug: parametro riservato alle funzioni di debug. Permette di visualizzare sul display alcune
variabili di processo interne per analizzarne 1’andamento durante il funzionamento.
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2.0 PROCEDURA PER LA SOSTITUZIONE DELLE SCHEDE ELETTRONICHE

La sostituzione delle schede elettroniche deve avvenire unicamente dopo aver scollegato 1’alimentazione elettrica ed avere
Y l \ atteso almeno 10 minuti per la completa scarica dei condensatori interni. In caso contrario esistono rischi per la sicurezza
dell’operatore che esegue la riparazione.

Prima di procedere alla sostituzione delle schede elettroniche, assicurarsi che le nuove parti da installare corrispondano al modello di
inverter da riparare. Verificare anche la compatibilita del software. In caso di dubbi contattare la ditta costruttrice.

A) Per accedere alle schede elettroniche, togliere il coperchio esterno, scollegare i cavi di alimentazione, del motore e di eventuali
ingressi ausiliari.
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C) Sfilare lentamente il coperchio interno, facendo attenzione a non tirare il cavo piatto che collega la scheda del display a quella di
potenza. Disconnettere il cavo flat e separare il gruppo del coperchio con la scheda display dalla base con la scheda di potenza.

=z _( |
; ;
© -
3
O

2.1 SCHEDA DISPLAY
Eseguire le operazioni seguenti per la sostituzione della scheda del display.

D.1) Svitare le 4 viti di fissaggio della scheda del display. Rimuove la scheda sfilandola da dietro e facendo attenzione alla caduta delle
prolunghe dei tasti.

E.1) Assemblare la scheda nuova e procedere al ri-montaggio di tutte le parti, seguendo le operazioni precedenti in ordine inverso.

ATTENZIONE: dopo la sostituzione della scheda del display ¢ indispensabile eseguire le calibrazioni dei
sensori di pressione e flusso descritti nel capitolo “5”. In mancanza di queste regolazioni I’inverter
indichera una pressione non corretta e la pompa potrebbe non arrestarsi correttamente!
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2.2 SCHEDA DI POTENZA

Dopo aver rimosso il coperchio interno con la scheda del display, intervenire come descritto in seguito per la sostituzione della scheda
di potenza.

D.2) Rimuovere le 4 viti che fissano la scheda di potenza alla base in plastica.
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G.2) Sollevare lentamente la scheda di potenza, facendo attenzione a non strappare i cavi di collegamento dei sensori di pressione e
flusso. Se necessario, ruotare leggermente la scheda in senso alternato in modo da vincere ’effetto incollante della pasta conduttiva
applicata tra il dissipatore ed il modulo IGBT.

1.2) Pulire la piastra di dissipazione da ogni deposito di pasta termo-conduttiva. Utilizzare un panno o della carta, eventualmente
imbevuti di alcool.
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J.2) Applicare uno strato sottile di pasta termo conduttiva sulle facce inferiori del modulo IGBT e del ponte a diodi che verranno poi
accoppiate con la piastra di dissipazione.

K.2) Assemblare la scheda nuova e procedere al ri-montaggio di tutte le parti, seguendo le operazioni precedenti in ordine inverso.

ATTENZIONE: dopo la sostituzione della scheda di potenza é indispensabile eseguire le calibrazioni dei
sensori di pressione e flusso descritti nel capitolo “5”. In mancanza di queste regolazioni I’inverter
indichera una pressione non corretta e la pompa potrebbe non arrestarsi correttamente!
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3.0 PROCEDURA PER LA SOSTITUZIONE DElI SENSORI DI FLUSSO E
PRESSIONE

3.1 SENSORE DI PRESSIONE

A) Dopo aver rimosso le schede elettroniche, rimuovere le 4 viti di fissaggio della flangia che blocca il sensore di pressione. Estrarre il
vecchio sensore di pressione ed il relativo o-ring.

B) Inserire il nuovo o-ring nella propria sede dopo averlo lubrificato con un grasso sintetico per o-ring (consigliato grasso al PTFE).
Non usare grasso a base minerale per la lubrificazione degli o-ring! Assemblare il nuovo sensore di pressione prestando attenzione
al riferimento sulla flangia di fissaggio (solo un lato e provvisto di incavo per il passaggio del cavo flat).

C) Rimontare le schede elettroniche e tutte le altre parti.

ATTENZIONE: dopo la sostituzione del sensore di pressione € indispensabile eseguirne la calibrazione
descritta nel capitolo “5”. In mancanza di queste regolazioni I’inverter indichera una pressione non
corretta!

13
B EN [ PT [RU [DE [ES | FR [ RO |




3.2 SENSORE DI FLUSSO

A) Allentare e rimuovere la vite di fissaggio del sensore di flusso. Prestare attenzione alla rondella in plastica che si trova sotto la vite.
Estrarre il sensore inclinandolo leggermente.

ATTENZIONE: dopo la sostituzione del sensore di flusso é indispensabile eseguirne la calibrazione
descritta nel capitolo “5”. In mancanza di queste la pompa potrebbe non arrestarsi correttamente!
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40 PROCEDURA PER LA PULIZIA/SOSTITUZIONE DEL FLUSSOSTATO

A) Rimuovere le protezioni esterne e le schede elettroniche. Svitare le 8 viti che fissano la piastra di dissipazione. Rimuovere la piastra
di dissipazione e riporla da parte evitando che venga graffiata. Se la piastra di dissipazione & ossidata, & possibile ripristinarla usando
della carta abrasiva con grana misura 1000.

B) Estrarre il supporto di scorrimento della valvola tirandolo verso 1’alto. Far ruotare la valvola e la molla lungo 1’asse longitudinale
per permetterne 1’estrazione.

C) Pulire la valvola per mezzo di un soffio di aria compressa. Se si notano lacerazioni sulla guarnizione, sostituire I’intera valvola. Ri-
assemblare la valvola e la molla con il supporto di guida. Fare attenzione all’orientamento di ogni singola parte, poiché il supporto ha
un anello di centraggio per la molla solo da un lato e la valvola ha un riferimento per il corretto orientamento.

MO AR
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D) Re-installare la valvola completa di molla all’interno del dispositivo. Inserire prima il perno cilindrico della valvola, poi fare
scorrere la valvola ed incastrare il supporto nella propria sede.

E) controllare che la valvola sia libera di muoversi in entrambe le direzioni senza alcun attrito. Assicurarsi che la molla sia
correttamente centrata sulla valvola e sul supporto.

[s) [s)

\ &
o
o

F) Rimontare la piastra di dissipazione (assicurandosi la corretta posizione dei fori, vedi immagine sopra) dopo aver inserito un nuovo
o-ring nell’apposita sede. Per mantenere 1’oring in posizione, usare del grasso sintetico per o-ring (consigliato grasso al PTFE). Non

usare grasso a base minerale per la lubrificazione degli o-ring!

ATTENZIONE: dopo la sostituzione del sensore di flusso & indispensabile eseguirne la calibrazione
descritta nel capitolo “5”. In mancanza di queste la pompa potrebbe non arrestarsi correttamente!
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5.0 CALIBRAZIONE DEI SENSORI

ATTENZIONE: eseguire questa operazione solo se necessario! La non corretta calibrazione dei sensori di flusso e pressione
pud compromettere il corretto funzionamento del dispositivo.

Per accedere al menu di calibrazione dei sensori, mantenere premuto il tasto “+” durante 1’accensione del si positivo. In questo modo
I’inverter propone la prima schermata per la taratura del sensore di pressione. Una volta acceso il dispositivo, rilasciare il tasto “+” e
seguire le istruzioni riportate piu avanti per le calibrazioni.

5.1 CALIBRAZIONE SENSORE DI PRESSIONE

La calibrazione del sensore di pressione consiste in due passaggi, durante i quali il dispositivo viene pressurizzato a 0 Bar e poi ad un
valore prossimo ai 5 Bar. Durante le due fasi la scheda elettronica acquisisce i valori letti dal sensore di pressione e per interpolazione
calcola tutta la scala dei valori di lettura.

TARATURA A 0.0 BAR TARATURA A 5.0 BAR INTERPOLAZIONE
-
-
/ff'/-’
. » ’
.ff;f;
T M : : a
Taraturs (3.0)Taratura sensore pressione a 0.0 Bar: accendendo il dispositivo mantenendo il tasto “+” premuto, viene

H.8  BAR

visualizzata la schermata di taratura a 0.0 Bar. Assicurarsi che la pressione sia nulla all’interno del dispositivo e
quindi premere il tasto centrale per confermare e memorizzare la lettura. Il dispositivo visualizzera automaticamente

la schermata successiva per la taratura a 5.0 Bar.

(3.1)Taratura sensore pressione a 5.0 Bar: in questa fase & necessario pressurizzare il dispositivo ad una pressione
di circa 5 Bar, utilizzando un manometro esterno come riferimento. Dopo aver stabilizzato la pressione all’interno del
dispositivo, allineare il valore del display con quello indicato dal manometro esterno, premendo i tasti “+” e “- (ad
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esempio se il manometro indica 4,6 Bar, impostare anche sul display 4,6 Bar). Confermare la calibrazione del sensore di pressione
premendo il tasto centrale. Il dispositivo visualizzera automaticamente la schermata successiva per la taratura del sensore di flusso.

5.2 CALIBRAZIONE SENSORE DI FLUSSO

Alla pagina di taratura del flussostato si giunge automaticamente dopo aver eseguito la calibrazione del sensore di pressione. Se si
desidera eseguire solo la calibrazione del sensore di flusso, omettendo quella del sensore di pressione, & possibile accedere a questa
pagina anche usando la freccia destra “>>" dopo essere entrati nel menu di calibrazione, come descritto in precedenza.

Tarzatiera (3.2)Taratura sensore di flusso: lo scopo di questa taratura e quello di acquisire il segnale del flussostato in

sah. flu. posizione di chiusura, in assenza di flusso. Per eseguire la calibrazione, assicurarsi la valvola di non ritorno
(flussostato) sia nella posizione completamente chiusa, quindi premere il tasto centrale per confermare e memorizzare
la lettura. Automaticamente il dispositivo si sposta sulla schermata di verifica delle calibrazioni.

5.3 VERIFICA DELLE CALIBRAZIONI

In seguito all’esecuzione delle calibrazioni dei sensori di pressione e flusso, vengono automaticamente proposte due schermate per la
verifica delle tarature appena eseguite. E’ possibile spostarsi nelle pagine del menu usando i tasti freccia “<<” e “>>”. Per uscire al
menu principale, premere il tasto centrale.

Tast (3.3)Test di lettura pressione: visualizza la pressione attuale nell’impianto. Utilizzabile dopo la calibrazione del
5 E. O sensore di pressione per verificarne il corretto funzionamento. Il valore rappresentato corrisponde alla pressione reale
. nell’impianto che verra visualizzata nella schermata principale.
Test, (3.4) Test di lettura flussostato: visualizza la posizione attuale del flussostato. Utilizzabile dopo la calibrazione del
flus. 86 sensore di flusso per verificarne il corretto funzionamento. Con valvola completamente chiusa (assenza di flusso) il

valore visualizzato deve essere prossimo allo zero.

6.0 STORICO ALLARMI

Il dispositivo e dotato di una memoria per la registrazione degli errori ed € quindi possibile consultare il numero di ricorrenze per ogni
tipologia di allarme.

Per accedere allo storico degli allarmi, procedere secondo le seguenti istruzioni:

Tr= 35°C Posizionarsi nella pagina di visualizzazione delle temperature.

Premere per 5 secondi

Uis.patr.

-5 & Premere il tasto “-“ e selezionare il numero di errore secondo la tabella riportata in seguito(dal 20.8 al 19.5)
P a

Confermare con il tasto centrale per accedere alla pagina di errore desiderata.

|
Pouory
A4

Il numero riportato tra parentesi indica il numero di volte in cui ’errore ¢ stato rilevato dal dispositivo.
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PAGINA ERRORE DESCRIZIONE

195 o EO — Tensione bassa: indica una tensione di alimentazione troppo bassa. Verificare il valore
== = del voltaggio in ingresso.

Te.bas=s
19.6 1 1 @l E1 - Tensione alta: indica una tensione di alimentazione troppo alta. Verificare il valore del
LT voltaggio in ingresso.
Te.alta
19.7 E2 - Corto Circuito: Questo messaggio appare sul display quando si verifica un corto circuito
all’uscita dell’inverter; questo pud accadere in seguito al collegamento errato del motore
elettrico, ad un danneggiamento dell’isolamento elettrico nei cavi che collegano 1’elettropompa
al dispositivo o per un guasto al motore elettrico della pompa. Quando appare questo errore &
EZ [ & fatto obbligo di far controllare al piu presto I’impianto elettrico da personale specializzato.
Cortocir L’errore puo essere rimosso solo sezionando 1’apparecchio dalla sorgente di alimentazione
elettrica e risolvendo le cause del guasto. Tentare di far ripartire lo inverter in presenza di corto
circuito in uscita pud causare seri danni all’apparecchio ed essere fonte di pericolo per
I’utilizzatore.
E3 - Marcia a secco: questo messaggio appare quando il sistema viene arrestato in seguito alla

19.8 EZ [ & mancanza di acqua in aspirazione della pompa. Se é stata attivata la funzione di auto-reset,
Ma. secco Sirio esegue dei tentativi in automatico per verificare una nuova disponibilita di acqua. Per

eliminare la condizione di errore, premere il tasto centrale “reset”.

19.9 e E4 - Temperatura ambiente: I’errore appare se ¢ stata superata la massima temperatura
;;r-'u; a::'::n ambiente interna dell’inverter. Verificare le condizioni operative dell’inverter.

20.0 E5 - Temperatura modulo IGBT: I’errore appare se ¢ stata superata la massima temperatura
E?__[ ) ?]. del modulo IGBT dell’inverter. Verificare le condizioni operative dell’inverter, in particolare
eI la temperatura dell’acqua e la corrente assorbita dalla pompa.

20.1 E6 - Sovraccarico: questo allarme appare quando 1’assorbimento dell’elettropompa ha

superato il valore di corrente massima impostato nel valore Imax; questo puo accadere in
Ec [ @&l seguito a condizioni di funzionamento estremamente gravose dell’elettropompa, a continue
Souracc. ripartenze ad intervalli di tempo molto ravvicinati, a problemi negli avvolgimenti del motore

od in seguito a problemi di collegamento elettrico tra il motore stesso ed il Sirio. Se questo

allarme si presenta frequentemente é opportuno far controllare I’impianto all’installatore.

20.3 EZ [ E8 - Errore seriale: questo allarme pud presentarsi in caso di errore nella comunicazione
Et+. Set. seriale interna del Sirio. Contattare 1’assistenza tecnica.

204 E9 - Pressione limite: I’allarme interviene in caso di superamento della soglia di pressione
E— massima impostata. Se 1’errore si presenta ripetutamente verificare 1’impostazione del
e b parametro “P limite”. Verificare anche altre condizioni che possono aver generato una
Fres.Lim sovrapressione (ad esempio un parziale congelamento del fluido).

20.5 Ei@f @ E10 - Errore esterno: questo allarme viene visualizzato se, dopo aver impostato la funzione
EI..“r~.. _— di errore esterno sulla scheda di 1/0 ausiliaria, avviene la chiusura del contatto di ingresso

1/0.

20.6 E— E11 - Numero partenze/ora massimo: I’errore compare se viene superato il limite di
Eiddh EH avviamenti per ora consentiti. Verificare la presenza di eventuali perdite nell’impianto.
Part. /H Verificare la precarica di un eventuale vasetto installato.

20.7 EiZi @) E12 - Errore 12V: si ¢ verificata un’anomalia nel circuito interno di alimentazione in bassa
Err. 12U tensione. Fare controllare il dispositivo dalla ditta costruttrice.

20.8 Ei3l &) E13 - Errore sensore di pressione: il sensore di pressione ha rilevato un valore non corretto.
Sars. P Fare controllare il dispositivo dalla ditta costruttrice.

Ai fini della garanzia, il reset dello storico allarmi e di tutti i contatori (ore di funzionamento, numero di avviamenti, ecc.) puo avvenire
solo presso la ditta costruttrice, per mezzo di un’operazione di cancellazione globale della memoria.
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7.0 CARICAMENTO IMPOSTAZIONI DI FABBRICA

ATTENZIONE: questa procedura carica i parametri “di fabbrica” come per un dispositivo nuovo; questo non significa che i
parametri saranno “ottimizzati” per I’impianto specifico nel quale Sirio ¢ installato. Quindi, dopo aver caricato i parametri di
fabbrica, ¢ necessario adattarli alle esigenze dell’impianto.

Per ricaricare le impostazioni di fabbrica dei parametri, mantenere premuto il tasto “>>" (freccia destra) durante 1’accensione del
dispositivo.

| seguenti dati non verranno re-inizializzati:

- le calibrazioni dei sensori di flusso e pressione
- lo storico degli allarmi

- il contaore di funzionamento della pompa

- il contaore di alimentazione dell’inverter

- il contatore degli avviamenti della pompa

Il parametro Imax (corrente massima del motore) verra impostato al
valore usato alla fine della linea di produzione per il test funzionale ( tra
2 e 6 A, in funzione del modello); € quindi necessario regolarlo
nuovamente in relazione alla pompa impiegata.
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/A CAUTION

READ THIS SERVICE MANUAL CAREFULLY BEFORE CARRYING OUT ANY OPERATIONS ON THE DEVICE!

The use of this manual is reserved exclusively for the technical assistance service. All information contained in this manual is intended
for use by qualified technical personnel, able to carry out work on electrical and electronic devices.

The operations described in this manual are not to be carried out by the final user.

The manufacturer declines all liability for damage to objects and/or physical injury resulting from operations carried out in a manner
other than that indicated in this manual or performed by unqualified personnel.

Some parts may remain live for a few minutes even after disconnection from the electrical network. Take great care. Use all the PPE
required to operate safely.

If there are any doubts regarding the correct methods of intervention, contact the manufacturer for assistance.

Parts removed or replaced must be disposed of in accordance with local legislation.
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1.0 DESCRIPTION OF ADVANCED PARAMETERS

The advanced parameters cannot be accessed by the final user as they are all inside a hidden menu.
These parameters can be changed to optimise operation of the inverter, to solve problems related to special installations, , to carry out
pressure and flow sensor calibration or to check the operating log.

To access the advanced parameters menu, simply press and hold the central key for approximately 5 seconds while on the temperature
display page. The system requires entry of a value from 0.0 to 5.9 in order to directly view one of the parameters of the menu.
Parameters from 0.0 to 1.1 correspond to the basic parameters accessible by the installer, while parameters from 1.2 to 5.9 are advanced
parameters as indicated in the table below.

Ti= 33°C
Ta= 335°C
v
% Press for 5 seconds
'
SEIE ;;E'P Select the parameter number— from 0.0 to 1.1 basic parameters — from 1.2 to 5.9 advanced parameters.
v
% Confirm using the central key to access the required parameter.
REF. | PARAMETER DESCRIPTION
1.2 Minimum frequency Minimum motor start-up frequency
1.3 Stop frequency Motor shutdown frequency
14 Nominal motor frequency Maximum nominal motor frequency
15 Switching frequency PWM Switching frequency
1.6 Frequency correction Maximum frequency correction
1.7 Soft-start Soft-start activation/deactivation
2.0 Flow switch activation Flow switch activation or deactivation
2.1 Command source Source of manual or automatic command
2.2 Auxiliary contact function Selection of auxiliary contact function
2.3 1/0 board input function Function of 1/0 auxiliary board input contact
2.4 1/0 board output function Function of 1/0O auxiliary board output contact
2.5 Delay on stop Delay on shutdown after closure of utilities
2.6 Autoreset interval Time interval between autoreset attempts
2.7 No. autoreset tests Number of autoreset attempts
2.8 Total automatic reset Enabling of overall reset of all alarms
3.0 Pressure calibration 0.0 Bar Calibrates the pressure sensor at 0 Bar
3.1 Pressure calibration 5.0 Bar Calibrates the pressure sensor at 5 Bar
3.2 Flow sensor calibration Calibrates the flow sensor
3.3 Pressure test Current pressure test signal
3.4 Flow switch test Flow switch test signal
35 Software Release Software Release
3.6 Power supply timing Inverter power supply timer
3.7 Pump timing Electric pump operation timer
3.8 Last error Log of last error
3.9 Start-up Pump start-up counter
4.0 Vboost Voltage boost at OHz
4.1 Dry run Time delay before activation of the dry run protection
4.2 Protection starts per hour Activation or deactivation of the control on the number of start-ups per hour (leak checks)
43 Anti-blockage protection ,:\ctivation_ or deactivation of a function that automatically starts up the pump after 24
ours of disuse
4.4 Dead time PWM Dead time PWM setting
4.5 Ki PID controller integral constant
4.6 Kp PID controller proportional constant
4.7 Boost time Boost time at maximum frequency with soft start disabled
5.0 Ta max Maximum ambient temperature
5.1 Tm max IGBT module maximum temperature
5.2 Ta reduction index Frequency reduction index on ambient temperature
5.3 Tm reduction index Frequency reduction index on module temperature
22
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5.5 Motor selection Reserved for IPM motors (permanent magnets)
5.6 Minimum voltage Minimum power supply voltage threshold

5.7 Maximum voltage Maximum power supply voltage threshold

5.9 Debug Variable Debug variable selection for process value display

Hir. fre (12.2)Minimum frequency: this parameter defines the minimum frequency at which the pump starts up and stops. For
“:'_' re. three-phase pumps a value of 25Hz is advised, for single-phase pumps 30Hz.
23 Hz Also consult the information supplied by the manufacturer of the electric pump to determine at what minimum frequency

value the connected electric motor can operate

Stoe (1.3)Stop frequency: only during operation without the flow switch, this parameter determines the minimum frequency
B 28 Hz value below which the motor will stop. During adjustment, if the Pmax pressure value is reached and the frequency of
the motor is below this value, the inverter will attempt to stop the motor. If all the utilities are closed and the pressure

remains constant the pump will stop correctly. If the pump does not stop, try to increase this value. By contrast, if the pump carries out
continuous start-up and stop cycles, try to lower the stop frequency value.

(1.4)Nominal motor frequency: depending on which motor is used, it is possible to select a maximum nominal output
frequency from the inverter (50 or 60 Hz). Caution: an incorrect selection of the maximum frequency may cause damage
to the pump; consult the manufacturer's technical data carefully.

Horm. fre.
38 Hz

(1.5)Switching frequency: set the frequency of inverter switching. The selectable values are 3, 5 and 10 kHz. Higher
switching frequency values may reduce the noise of the inverter and allow a more fluid regulation of the motor but may
cause increased temperatures in the electronic board, an increase in electromagnetic disturbances and potential damage
to the electric motor (especially with long cables). Low switching frequency values are recommended for medium-large pumps, where
there is a long distance between the inverter and motor or high ambient temperatures.

Lo T T
S LT T

[ S Y I -
2 KMZ

E i (1.6)Frequency correction: this parameter enables entry of a deviation, positive or negative, of the maximum requency

"1 e GO . . . . s -

A He compared to the set nominal value. It may be useful to set a negative deviation (up to —5Hz) where a limit to the
- maximum power of the electric pump is wanted and to avoid possible overload. A positive increase (up to +5Hz) may

instead be necessary when a slightly higher electric pump performance is needed. While no particular precautions exist in lowering the
maximum frequency, its increase must be carefully evaluated after having consulted the manufacturer of the electric pump and taking
into consideration the maximum current supported by the inverter.

S.5tart

dnu (1.7)Soft-Start (progressive start-up): This screen enables the user to activate or deactivate "soft-start” function. When

this function is active the pump starts up progressively; by contrast, the start-up is always at maximum revs for a period

of 1 second before the adjustment of revs begins.

(2.0)Flow sensor: this activates or deactivates operation of the integrated flow switch. The factory setting of the flow
switch is active, so that the pump will stop when the valves close, detecting a zeroing of the flow through the inverter.
The same principle is used for the protection against dry-running. In any case, conditions may occur (for example, the

Flow.se
it

use of not perfectly clean water) which could impair correct operation of the flow switch preventing the pump from stopping correctly.
In these conditions, it is possible to deactivate the flow switch and operate the Sirio exclusively on the basis of pressure and frequency
information.

In this case it is essential to correctly regulate the parameters of the stop frequency and dry-running pressure for efficient operation of the
inverter. Furthermore, when the flow switch is deactivated, it is necessary to install an expansion tank immediately after the Sirio to help
regulate the pressure in the stop phase and avoid continuous restarts of the pump, taking care to periodically check the pre-load values.

(2.1)Command origin: selects the command source. If the parameter is set to pressure, the operation is regulated
automatically based on the system pressure. Otherwise, if set to manual mode, it is possible to manually command start-
up, stop and the speed of the electric pump directly via the keyboard. Caution: in manual mode, the dry-running and

pressure I|m|tat|on protections are not active. This mode should only be used temporarily and under the direct control of a person. Pay
maximum attention during these operations!

o (2.2)Auxiliary contact: use this parameter to select the function to be associated with the auxiliary contact; the settable
i values are as follows:
- “1 <->" the auxiliary contact is used for the connection of two Sirio devices in a twin pressurisation unit (factory
settings)

"2 <-" the auxiliary contact is used to remote control the start/stop of the motor pump.

"3 X2" the auxiliary contact is used to control a second pressure set-point (Pmax2).
In the section "AUXILIARY CONTACT CONNECTION" further information about the methods of electrical connection and three
different modes of operation is available.
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0 i (2.3) Input function on the 1/O board: determines the function associated with the digital input of the auxiliary 1/0
0OFF board (available on request). The settable values are:

“OFF" input disabled

“"ERR" error signal: on closure of the auxiliary input, the pump will immediately shut down and "External error" will appear on the
screen. Use this function if it is necessary to stop the inverter due to an external error.

"2 <-" the auxiliary input is used for remote control of start-up and shut-down of the electric pump; if the same setting is also active
for the parameter "Aux. Con", it is necessary to close both contacts to start the motor (AND logic)

"3 X2" the auxiliary input is used to control a second pressure set-point (Pmax2); the auxiliary input is used to control a second pressure
set-point (maxP2); if the same setting is also active for the parameter "Aux. Con", it is necessary to close one of the two contacts to
control the second set-point (OR logic)

170 ot (2.4) Input function on the 1/O board: choose the function associated to the digital input of the auxiliary 1/0 board
OFF (available on request). The settable values are:

“"OFF" output disabled

“ERR" error: the output is activated (closed contact) in the presence of any error in Sirio

“"P.ON" pump in operation: the output is activated (contact closed) whenever Sirio controls the pump start-up

“AUXauxiliary pump: enables control of an auxiliary pump at a set speed which starts up when the pump controlled by Sirio is no longer
able to fulfil the needs of the system. The output is activated (closed contact) when the frequency of the pump is at the maximum
admissible value and the pressure drops below the minimum start-up value. Caution: it is not possible to connect a load superior to 0.3°
to the output relay! Consult the documentation supplied with the 1/0 auxiliary board for the correct connection to an external control
panel.

(2.5)Delay on stop: this parameter enables the user to set after how many seconds the electric pump is stopped following
the closure of all utilities. If continuous start-up and stop of the pump is detected with low flows, increase the delay
before stopping to make operation more uniform. It may be useful to increase this parameter also to avoid excessively
frequent intervention of the dry-running protection, especially in submerged pumps or on those with problems in self-
priming. The factory setting is 10 seconds.

(2.6)Auto-reset-interval: during operation of the electric pump if a temporary absence of water on intake is detected,
Sirio will shut off power to the motor to avoid it being damaged. On this screen it is possible to set how many minutes
the device will remain stopped before carrying out an automatic restart to check for the availability of water on intake.
If the attempt is successful, Sirio will automatically exit from the error condition and the system resumes normal operation; if this is not
the case, another attempt be will be carried out after the same time interval. The maximum settable interval is 240 minutes (recommended
value is 60 min).

(2.7)Auto-reset test n.: this parameter sets the number of attempts that Sirio will perform to resolve a stop condition
due to dry running. Once this limit has been exceeded, the system shuts down and the user’s intervention is required. If
this value is set to zero, the auto-reset function is switched off. The maximum number of attempts allowed is 20. Use
buttons + and — to modify the parameter value.

Fezet,
3 test

Rt (2.8)Total automatic reset: when set to ON, the automatic reset function is active for any error, in addition to dry-
Full.0FF | running, detected by the system. Caution: the automatic and uncontrolled reset of some errors (for example, overload)
: could over time cause damage to the system and to Sirio. Always take great care when using this function.

ATTENTION: Starting from version XX.06.00 of the software, the following pressure and flow sensor calibration parameters
have been removed from the advanced parameter menu. Please, refer to paragraph 5 for calibration of sensors

(3.0) Calibration of pressure sensor at 0.0 Bar: this calibrates the pressure sensor at 0 Bar. Use this

=17 L
LT LLA w . . .
BB EOR function after replacing the pressure or the electronic board sensors.
- (3.1) Calibration of pressure sensor at 5.0 Bar: this calibrates the pressure sensor at 5.0 Bar. The value on the
L3l 1B

il bottom line can be changed using the + and — keys to align it accurately with the actual system value (read for
- BHR example, using an external pressure gauge). Use this function after having replaced the pressure or the
electronic board sensors.

. (3.2) Flow sensor calibration: this calibrates f the flow sensor in no-flow conditions Use this function after
i replacing the flow sensor or the electronic boards.

24
" IT IEXM PT |RU | DE | ES | FR | RO |




Su.Eel.
1.66. 88

SuE Time
AAARR  H

Fum. Time
BEEEE H

[
o= L.

P 1
ETT . 1

Cdo—wd -0
=ldr-. Tl

EIEIEE

D.R.del.

e
[l R

Starts
MaxH. OFF

(3.3) Pressure reading test: this displays the current pressure in the system. It can be used after the pressure sensor
has been calibrated, to check that it is operating correctly. The value displayed corresponds to the real pressure in
the system, as displayed on the main screen.

(3.4) Flow switch reading test: this displays current flow switch value. It can be used after the flow sensor has
been calibrated. to check that it is operating correctly. With the valve completely closed (no flow), the value
displayed must be close to zero.

(3.5) Software release: version of the device software

(3.6) Power supply timing: this displays the number of hours the inverter has been powered . This is useful when
checking whether the warranty period has elapsed.

(3.7) Pump operating time: this displays the number of pump operating hours . This is used . to compare the
number of pump operating hours with hours of active power supply

(3.8) Last error: this displays the number of the last error that occurred in the system. This can be used to trace a
previous shutdown error that has already been reset by the user.

(3.9) Pump start-up number: To Display the total number of starts carried out by the electric pump connected.

(4.0) Voltage boost at 0 Hz: This value indicates the percentage of voltage increase at 0 Hz to compensate for stator
losses. An increase to this value will increase voltage to the motor when the frequency drops.

100%L — — — — |
w |
0] e
E 0?\\’0% |
o o~
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o |
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(4.1) Dry run: this sets the dry running protection intervention delay. Increase this value if the intake pipes are very
long or with pumps which have long priming times.

(4.2) Maximum starts per hour: Sets maximum number of pump starts in an hour. To disable the protection, press
the key until the word "OFF" appears.

(4.2) 24 H anti-seize protection: this enables or disables protection against pump seizing in the event of prolonged
inactivity. If activated, and unless the system makes any requests, this function performs a pump start every 24 hours
to prevent the mechanical components from seizing (hydraulic seal).

(4.3) PWM dead times: this sets the deadtime between two switch changes (IGBT) on the same branch. It may be
necessary to modify this parameter in order to correct the average output voltage from the inverter when the
switching frequency is changed. Contact the manufacturer for further information and for assistance in selecting the
most appropriate value.
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(4.4) Ki— integral constant: this adjusts the value of the integral constant for the PID controller that ensures constant
pressure in the system. If this value is increased, the output pressure value will be closer to the set-point value (error
reduction). If this value is too high it can cause instability in the adjustment (continuous pressure fluctuations ).

(4.5) Ki — proportional constant: this adjusts the value of the proportional constant for the PID controller that
ensures constant pressure in the system. If this value is increased, the system is more reactive in the event of system
pressure variations . If the value is too high it can cause overpressure or brusque decelerations, with a subsequent
instability in adjustment (continuous pressure fluctuations ).

(4.6) Boost time: this adjusts boost time duration when, with the soft start disabled, the pump starts at maximum
frequency before the PID adjustment triggers. Increase this value if the pump is having difficulty starting (especially
with single-phase pumps). Reduce the value if the length of time generates an undesired increase in the system
pressure.

(5.0) Maximum ambient temperature: this sets the maximum ambient temperature before the thermal cut-out
protection against overtemperature triggers. This parameter can only be modified on specific manufacturer
authorisation, as it may affect safe unit operation

(5.1) Maximum IGBT module temperature: this sets the maximum IGBT module temperature before the thermal
cut-out protection triggers. . This parameter can only be modified on specific manufacturer authorisation, as it may
affect safe unit operation

(5.2) Frequency reduction index on ambient temperature: this sets the reduction index by which the inverter limits
the maximum frequency of the pump when close to the set maximum ambient temperature. The reduction is active
when the ambient temperature approaches the limit set in parameter 5.0 by less than 5°C. Once this threshold has
been exceeded, the maximum frequency of the motor is reduced by an amount equal to that set on the parameter for
each degree centigrade increase in temperature.

(5.3) Frequency reduction index on IGBT module temperature: this sets the reduction index by which the inverter
limits the maximum frequency of the pump when close to the set maximum IGBT module temperature. The reduction
is active when the ambient temperature approaches the limit set in parameter 5.1 by less than 5°C. Once this threshold
has been exceeded, the maximum frequency of the motor is reduced by an amount equal to that set on the parameter
for each degree centigrade increase in temperature.

(5.6) Minimum mains voltage: this sets minimum mains input voltage before the under-voltage protection triggers.
(5.7) Maximum mains voltage: this sets the maximum mains input voltage before the over-voltage protection
triggers. From this value it is possible to calculate the voltage value (approx. 30V lower), over which the pump

decelerates in a slow and controlled way to prevent hazardous DC bus voltage surges.

(5.9) Debug variables: This parameter is used for debug functions. It allows the display of certain internal process
variables to analyse their trend during unit operation.
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2.0 PROCEDURE FOR REPLACING ELECTRONIC BOARDS

The electronic boards are only to be replaced after the electrical power has been disconnected and a period of 10 minutes has
passed to enable complete discharge of the internal capacitors. Otherwise, this can pose a serious risk to the operator carrying
out the repair procedure.

Before replacing the electronic boards, make sure that the new parts correspond to the model of inverter to be repaired. Also check
compatibility of the software. If in any doubt, contact the manufacturer.

A) To access the electronic boards, remove the external cover, disconnect the power cables of the motor and any auxiliary inputs.
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C) Take the internal cover out slowly, making sure that the flat cable connecting the display board to the power board is not pulled in
the process. Disconnect the flat cable and separate the cover unit with the display board from the base with the power board.

o2

..’.’

2.1 DISPLAY BOARD
Carry out the following operations to replace the display board.

D.1) Unscrew the 4 screws securing the display board. Remove the board by extracting it from behind and making sure that the key
extensions do not fall.

E.1) Assemble the new board and refit all parts, repeating the same procedure but in reverse order.

CAUTION: after replacing the display board, the pressure and flow sensors must be calibrated as
described in chapter "'5". If these adjustments are not made, the inverter will show incorrect pressure
values and the pump may not stop correctly!
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2.2 POWER BOARD
After removing the internal cover the display board, replace the power board as follows.

D.2) Remove the 4 screws securing the power board to the plastic base.

E.2) Unscrew and remove the top brass pin and disconnect the yellow/green earth cable.

F.2) Unscrew and remove the bottom brass pin. Then remove the two screws securing the IGBT module.
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G.2) Slowly lift the power board making sure that the cables connecting the power and flow sensors are not pulled out in the process. If
necessary, rotate the board slightly in alternate directions to loosen the conductive paste adhesive applied between the dissipator and
the IGBT module.
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1.2) Clean all traces of thermo-conductive paste from the dissipation plate. Use a cloth or some paper moistened with alcohol.

J.2) Apply a thin layer of thermo-conductive paste onto the bottom of the IGBT module and the bridge rectifier to be coupled with the
dissipation plate.

K.2) Assemble the new board and refit all the parts, repeating the same procedure but in reverse order.

CAUTION: after replacing the power board, the pressure and flow sensors must be calibrated as
described in chapter "'5". If these adjustments are not made, the inverter will show incorrect pressure

values and the pump may not stop correctly!
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3.0 PROCEDURE FOR REPLACING FLOW AND PRESSURE SENSORS
3.1 PRESSURE SENSOR

A) After removing the electronic boards, remove the 4 screws securing the flange locking the pressure sensor. Remove the old pressure
sensor and the corresponding o-ring.

B) Insert the new o-ring into its seat after lubricating it with a synthetic grease suitable for o-rings (PTFE grease is recommended).
Do not use mineral based grease to lubricate the o-rings! Fit the new pressure sensor checking the reference on the fastening flange
(only one side has the recess for the flat cable).

C) Refit the electronic boards and all other parts.

CAUTION: after replacing the pressure sensor, calibration must be carried out as described in chapter
5", If these adjustments are not made, the inverter will not show the correct pressure values!
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3.2 FLOW SENSOR

A) Loosen and remove the screw securing the flow sensor. Be careful of the plastic washer below the screw. Remove the sensor by
tilting it slightly.

CAUTION: after replacing the flow sensor, calibration must be carried out as described in chapter "'5". If
this is not done, the pump may not stop correctly!
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40 PROCEDURE FOR CLEANING/REPLACING THE FLOW SWITCH

A) Remove the external protections and the electronic boards. Unscrew the 8 screws securing the dissipation plate. Remove the
dissipation plate and put it aside so that it is not scratched. If the dissipation plate is oxidized, restore it using 1000 grit grade sandpaper.

B) Remove the sliding support of the valve by pulling it upwards. Let the valve and the spring rotate along the longitudinal axis to
enable removal.

C) Clean the valve with compressed air. If the seal shows any sign of cuts, replace the whole valve. Refit the valve and the spring with
the guide support. Make sure that each part is positioned correctly, as the support only has a centring ring for the spring on one side and
the valve has a reference for correct positioning.
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D) Refit the valve complete with the spring inside the device. First insert the cylindrical pin of the valve, then slide in the valve and
engage the support in its seat.

F) Refit the dissipation plate (making sure that the holes are positioned correctly, see picture above) after inserting a new o-ring in the
designated seat. To keep the o-ring in position, use a synthetic grease suitable for o-rings (PTFE grease is recommended). Do not
use mineral based grease to lubricate the o-rings!

CAUTION: after replacing the flow sensor, calibration must be carried out as described in chapter "'5". If
this is not done, the pump may not stop correctly!
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5.0 SENSOR CALIBRATION

ATTENTION: Do this only if necessary! Improper calibration of the flow and pressure sensors may compromise the correct operation

of the device.

To access the sensor calibration menu, keep the "+" key pressed during unit start-up and the inverter will display the initial screen for
pressure sensor calibration. -Once the device has started, release the "+" key and follow the calibration instructions indicated below.

5.1 PRESSURE SENSOR CALIBRATION

Sensor pressure calibration is performed in two stages, where the device is first pressurized to 0 Bar and then to a value close to 5 Bar.
During these two stages, the electronic board acquires the values read by the pressure sensor and by interpolation it calculates the entire

value readings scale .

CALIBRATION AT 0.0 BAR

CALIBRATION AT 5.0 BAR

INTERPOLATION

e
////f
////
-
. x"f
.-'//2/
/z’
/'{/-f
! — I
Calibe (3.0)Calibration of pressure sensor at 0.0 Bar: On starting the device and pressing and holding the "+" key,
& E B calibration at 0.0 Bar is displayed . Make sure that the pressure value displayed is zero inside the device and then press
- the central key to confirm and store the reading. The unit will automatically display the next calibration value of 5.0
Bar
Calibr. (3.1)Pressure sensor calibration at 5.0 Bar: During this phase, the unit must be pressurized to approximately 5 Bar
5.8 EAR using the external pressure gauge as a reference. After stabilizing the pressure inside the device, align the value on the

display with that indicated on the external pressure gauge by pressing the "+" and

keys (for example, if the pressure

gauge shows a reading of 4.6 Bar, set the reading on display to 4.6 Bar). Confirm the pressure sensor calibration value by pressing the
central key. The device will automatically show the next screen for flow sensor calibration.
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5.2 FLOW SENSOR CALIBRATION

The flow sensor calibration page is accessed automatically after carrying out the pressure sensor calibration. To calibrate the flow sensor
without first calibrating the pressure sensor, access this page using the right arrow ">>" after entering the calibration menu as described

above.

Calikw.
1o

(3.2)Flow sensor calibration: this calibration serves to acquire the flow switch signal in no-flow conditions. To carry
out calibration, make sure that the check valve (flow switch) is in the completely closed position, then press the central
key to confirm and store the reading. The unit automatically moves to the calibration check screen.

5.3. CHECKING CALIBRATION

After carrying out the pressure and flow sensor calibrations, two screens appear automatically for calibration checking . The user can
move around the menu pages by using the arrow keys “<<” and “>>". To exit the main menu, press the central key.

Te=t.

B BRR

Tl

Test.
Flow B8

(3.3)Pressure reading test: this displays the current pressure in the system. It can be used after the pressure sensor has
been calibrated to check that it is operating correctly. The value shown corresponds to the actual system pressure as
displayed on the main screen.

(3.4) Flow switch reading test: this displays current flow switch value. It can be used after the flow sensor has been
calibrated to check that it is operating correctly. With the valve completely closed (no flow), the value displayed must
be close to zero.

6.0 ALARM LOG

The device is equipped with a memory for recording errors. Therefore, the user can track the number of times each type of alarm has

occurred.

To access the alarm log, follow the indications below:

Ti= 35°C
Ta= 35°C

|
Pouorry
i

Sel.Par
A, 8

-
Fa

5]
|
Pouorry
A4

Go to the temperature display page.

Press for 5 seconds

Press the "-" key and select the error number according to the table below. (from 20.8 to 19.5)

Confirm using the central key to access the required error page.

The number in brackets indicates the number of times the error has been detected by the device.
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PAGE ERRORS DESCRIPTION
19.5 EO — Low voltage: indicates that the power supply voltage is too low. Check the input voltage
E@ [ @ value.
Lo. ol
19.6 o0 E1— High voltage: indicates that the power supply voltage is too high. Check the input voltage
Hi.lolt value.
19.7 E2 - Short Circuit: This message will appear on the screen when a short circuit is detected at
EZ [ @ the inverter output. This may occur following incorrect connections of the electric motor,
Shortcir damage to the electrical insulation in the wires connecting the electric pump to the device or a
fault in the pump's electric motor. When this error appears the electrical system should be
checked as soon as possible by specialised personnel. The error may only be removed by
disconnecting the equipment from the electrical power source and resolving the cause of the
fault. Attempting to restart the inverter in the presence of a short-circuit on output may cause
serious damage to the equipment and be a source of danger to the user.
19.8 - E3 - Dry-run: this message appears when the system is stopped following a pump intake water
E3 [ @ shortage. If the auto-reset function is enabled, Sirio will carry out automatic attempts to check
O run for the availability of water. To clear the error status, press the central “reset” button.
19.9 a1 e E4-Ambient temperature: this error appears if the maximum internal ambient temperature of
ot o the inverter is exceeded. Check the conditions of inverter operation.
Aribr. TemF
20.0 - E5-1GBT module temperature: this error appears if the maximum temperature of the IGBT
E3 ( & module of the inverter is exceeded. Check inverter operating conditions, in particular the water
IGET temp temperature and current absorbed by the pump.
20.1 E6-Overload: this alarm is displayed when electric pump absorption exceeds the maximum
E6 i @i set current as entered in the Imax value: this may occur following intensive use of the electric
e pump, continuous restarts at close intervals, problems with the motor windings, or following
e Load . . . .. . .
problems with the electrical connection between the motor and Sirio. If this alarm trips
frequently, arrange for the system to be checked by the installer.
20.3 P E8-serial error: this alarm may occur where there is an internal serial communication on Sirio.
B L W Contact the technical assistance.
e . BT
20.4 E9-Pressure limit: the alarm intervenes when the maximum set pressure threshold has been
; exceeded. If the error appears repeatedly, check the setting of the "P limit" parameter. Also
E3 [ &l check other conditions which may have caused an overpressure (for example, partial freezing
Ou.Pres of the fluid).
20.5 Ei60 @i E10-External error: this alarm will be displayed if, after setting the external error function
Eset.. EFr on the auxiliary 1/0 board, the 1/O input contact is closed.
20.6 E11-Number of maximum starts/hour: this error appears if the maximum number of
Elil &l admissible start-ups per hour has been exceeded. Check for the presence of any leaks in the
StartoH system. Check the pre-loading of any installed tanks.
20.7 170 @ E12-Error 12V: an anomaly has been detected in the internal low voltage power supply circuit.
o 471 Have the manufacturer check the device.
20.8 E13-Pressure sensor error: the pressure sensor has detected an incorrect value. Have the

Ei3i @i
Fres.Sen

manufacturer check the device.

In order for the guarantee to remain valid, the alarm log and all counters (operating hours, number of starts, etc.) can only be reset at the
manufacturer's premises, where the memory is completely deleted.
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7.0 FACTORY SETTINGS LOADING

CAUTION: This procedure loads the "factory" parameters as for a new device; This does not mean that the parameters will be "optimized"
for the specific plant in which Sirio is installed. Then, after you have loaded the factory settings, you have to adapt them to the system
requirements.

To reload the factory default parameters, hold down the ">>" button (right arrow) while turning on the device.

The following data will not be re-initialized:

- calibration of flow and pressure sensors
- the history of alarms

- the pump operation timer

- the inverter power meter

- the pump start counter

The Imax parameter (maximum current of the motor) will be set to the value
used at the end of the production line for functional testing (between 2 and 6
A, depending on the model); It is necessary to adjust it again in relation to
the pump used.
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/N  ATENCAO

LEIA ESTE MANUAL ATENTAMENTE ANTES DE EFETUAR QUALQUER OPERACAO COM O
FOUIPAMENTO!

A utilizagdo deste manual é reservada exclusivamente ao servico de assisténcia técnica. Todas as informacgdes contidas no mesmo
destinam-se a uso exclusivo por parte de pessoal técnico qualificado, habilitado para a realizagdo de trabalhos em dispositivos elétricos e
eletrénicos.

As operacOes descritas neste manual ndo devem ser realizadas pelo utilizador final.

O fabricante declina qualquer responsabilidade por danos provocados em objetos e/ou por danos fisicos resultantes de operac6es efetuadas
de forma contraria as indicadas neste manual ou efetuadas por pessoal ndo qualificado.

Algumas partes podem permanecer ativas durante alguns minutos, mesmo apés terem sido desconectadas da rede elétrica. Tome muito
cuidado. Utilize todos os EPI necessarios a pratica de uma utilizacdo segura.

Em caso de quaisquer davidas sobre os métodos corretos de intervencdo, contacte o fabricante de forma a obter assisténcia.

Pecas removidas ou substituidas devem ser eliminadas de acordo com a legislagao local.
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1.0 DESCRICAO DE PARAMETROS AVANCADOS

O utilizador ndo pode aceder aos parametros avangados, uma vez que estes se encontram integralmente localizados num menu oculto.
Estes parametros podem ser modificados de forma a otimizar o funcionamento do inversor, resolver problemas relacionados com instalacdes
especiais, para efetuar a calibragdo de sensores de presséo e fluxo ou para verificar o registo de operacdes.

Para aceder ao menu de pardmetros avangados, basta pressionar e segurar a tecla central durante aproximadamente 5 segundos, enquanto
estiver na pagina de exibicéo de temperatura. O sistema requer a entrada de um valor de 0.0 a 5.9 de forma a poder visualizar diretamente um
dos parametros do menu. Parametros de 0,0 a 2,9 correspondem aos parametros basicos acessiveis ao instalador, enquanto parametros de 3.0
a 5.9 sdo pardmetros avangados, conforme indicado na tabela seguinte.

Ti= 33°C
Ta= 335°C
v
% Pressionar durante 5 segundos
591@ ;a Far Selecionar o nimero de parametro - de 0.0 a 2.9 parametros bésicos - de 3.0 a 5.9 pardmetros avangados.
v
% Confirmar utilizando a tecla central de forma a aceder ao parametro desejado
REF. |PARAMETRO DESCRICAO

1.2 |Frequéncia minima Frequéncia minima de arranque do motor

1.3 |Frequéncia de paragem Frequéncia de desligamento do motor

1.4 |Frequéncia nominal do motor Frequéncia nominal méaxima do motor

1.5 |Frequéncia de comutacdo Frequéncia de comutacdo PWM

1.6 |Correcdo de frequéncia Correcdo de frequéncia méxima

1.7 |Arranque suave Ativacdo/desativacdo do arrangue suave

2.0 |Ativacdo do interruptor de fluxo Ativacdo ou desativacdo do interruptor de fluxo

2.1 [Fonte de comando Fonte de comando manual ou automatico

2.2 [Funcdo de contato auxiliar Selecdo de funcdo de contato auxiliar

2.3 [Funcdo de entrada da placa E/S Funcdo de contato de entrada da placa E/S auxiliar

2.4 |Funcdo de saida da placa E/S Funcdo de contato de saida da placa E/S auxiliar

2.5 |Atraso de tempo no desligamento Atraso de tempo no desligamento ap6s o encerramento dos utilitarios
2.6 |Intervalo de restauro automético Intervalo de tempo entre as tentativas automaticas de restauro

2.7 |N. °de testes de restauro automético Namero de tentativas de restauro automético

2.8 |Restauro totalmente automatico Habilitacdo do restauro total de todos os alarmes

3.0 |Calibracédo de pressdo 0,0 Bar Calibra o sensor de pressdo a 0 Bar

3.1 |Calibracdo de pressdo 5,0 Bar Calibra o sensor de pressdo a 5 Bar

3.2 |Calibracdo de sensores de fluxo Calibra o sensor de fluxo

3.3 |[Teste de pressdo Teste de sinal da pressdo atual

3.4 [Teste do interruptor de fluxo Sinal de teste do interruptor de fluxo

3.5 |Versdo do software \VVersdo do software

3.6 [Temporizacdo da alimentagdo elétrica Temporizador do inversor de alimentacéo elétrica

3.7 [Temporizacdo de bombeamento Temporizador do funcionamento da bomba elétrica

3.8 |Ultimo erro Registo do ultimo erro

3.9 |Arranque Contador do arranque da bomba

4.0 |Impulso de tensdo Impulso de tensdo em OHz

4.1 |Funcionamento em seco Atraso de tempo antes da ativacdo da protecdo contra o funcionamento em seco
4.2 |Arranques de protegio por hora Ativacdo ou desativacdo do controlo do nimero de arranques por hora (verificagGes

de vazamentos)
4.3 |Protecio anti blogueio Ativagé}o ou desativacdo de um_a_fung,éo que inicia automaticamente a bomba ap6s
um periodo de 24 horas sem utilizacdo.

4.4 [Tempo morto da PWM Ajuste de tempo morto da PWM

45 Ki Constante integral do controlador PID

46 |Kp Constante proporcional do controlador PID

4.7 [Tempo de impulso Tempo de impulso na frequéncia maxima com o arranque suave desativado
5.0 [Tamax Temperatura ambiente maxima

5.1 [Tm max Temperatura maxima do médulo IGBT

5.2 |indice de reducdo Ta indice da reducéo de frequéncia em temperatura ambiente

5.3 |indice de reducdo Tm indice da reducéo de frequéncia na temperatura do médulo
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5.5 [Selecdo do motor Reservado para motores IPM (imés permanentes)

5.6 [Tensdo minima Limiar minimo da tensdo do fornecimento de poténcia

5.7 [Tensdo maxima Limiar maximo da tensdo do fornecimento de poténcia maxima

5.9 |Variavel de depuracio Selecdo da varidvel de depuracdo para exibicdo do valor de processo

(2.2) Minimum frequency (frequéncia minima): este parametro define a frequéncia minima através da qual a bomba
Mir.fre. oo -
e i arranca e para. No caso gle bomba§ trifasicas, ac_onselhamos um va!or_de 25Hz, em monofaswas um valo,r Qe 30Hz. Corlsul_te
= = igualmente as informagdes fornecidas pelo fabricante da bomba elétrica para determinar em que valor minimo da frequéncia
o motor elétrico ligado pode funcionar.
e (1.3) Stop frequency (frequéncia de paragem): apenas durante o funcionamento sem o interruptor de fluxo, pode este
'_m .H.?' parametro determinar o valor minimo de frequéncia abaixo do qual o motor ira parar. Durante o ajuste, se o valor de pressao
- = de Pmax for alcancado e a frequéncia do motor estiver abaixo desse valor, o inversor tentara parar o motor. Se todos 0s
utilitarios estiverem fechados e a pressdo permanecer constante, a bomba para de forma correta. Se a bomba nao parar, tente
aumentar esse valor. Por outro lado, se a bomba realizar ciclos de arranque e paragem continuos, tente diminuir o valor da
frequéncia de paragem.
Ham. Fre. 1.4 Norr]ingl motor freque_zncy (freguénci_a nominal do motor): deperldendo do mo~tor_ utilizado, é possiyel gelegiqnar
=i Hz uma frequéncia nominal maxima de saida do inversor (50 ou 60 Hz). Atencdo: uma selecdo incorreta da frequéncia méxima

pode causar danos na bomba; consulte cuidadosamente os dados técnicos do fabricante.

(1.5) Switching frequency (frequéncia de comutagdo): programar a frequéncia de comutagéo do inversor. Os valores

selecionaveis sdo de 3, 5 e 10 kHz. Valores de frequéncia de comutacdo mais elevados podem reduzir o ruido do inversor

e permitir uma regulacdo mais fluida do motor, mas podem causar um aumento de temperatura na placa eletrénica, um
aumento de perturbacGes eletromagnéticas e potenciais danos no motor elétrico (especialmente com cabos longos). So
recomendados baixos valores de frequéncia de comutacdo para bombas médias-grandes, quando houver uma grande
distancia entre o inversor e o motor ou na presenca de altas temperaturas ambientes.

(1.6) Frequency correction (corre¢do de frequéncia): esse pardmetro permite a introducdo de um desvio, positivo ou
negativo, da frequéncia maxima em comparagdo com o valor nominal programado. Pode ser Gtil para definir um desvio
negativo (até -5 Hz) onde se torna necessario um limite para a poténcia maxima da bomba elétrica de forma a evitar uma
possivel sobrecarga. Pode, pelo contrario, ser necessario um aumento positivo (até + 5 Hz) em caso de necessidade de um desempenho
ligeiramente superior de bomba elétrica. Apesar da auséncia da necessidade de precaucdes especiais na reducdo da frequéncia méxima, o
aumento da mesma deve ser cuidadosamente avaliado depois do fabricante da bomba elétrica de ter sido consultado e tendo em conta a
corrente maxima suportada pelo inversor.

| g T
Frets L.
=

H Hz

(1.7) Soft-Start (progressive start-up) arranque suave (arranque progressivo): Este écran permite ao usuario ativar ou
desativar a funcdo de "soft-start” (arranque suave). Quando este quadro esté ativo, a bomba arranca progressivamente; por

O ] . L : o
outro lado, o arranque € efetuando sempre nas rotagdes maximas durante um periodo de 1 segundo antes de ser iniciar o
ajuste das rotacdes.

Elews co (2.0) Flow Sensor (sensor de fluxo): ativa ou desativa o funcionamento do interruptor de fluxo integrado. A
el configuracéo de fabrica do interruptor de fluxo esta ativa, para que a bomba pare quando se fechem as valvulas, detetando

LR ~ 7 - . Y z ' ~ -
uma reducdo a zero do fluxo através do inversor. O mesmo principio € utilizado para a protecdo contra o funcionamento

em seco. De qualquer forma, podem ocorrer situacdes (por exemplo, através da utilizacdo de agua ndo completamente limpa) que podem
afetar o correto funcionamento do interruptor de fluxo, impedindo a bomba de parar corretamente. Nestas circunstancias, é possivel
desativar o interruptor de fluxo e utilizar o Sirio exclusivamente com base na informacdo sobre pressdo e frequéncia. Neste caso, é
essencial regular corretamente os parametros da frequéncia de paragem e de pressdo do funcionamento em seco para que o inversor
funcione eficientemente. Além disso, quando o interruptor de fluxo estiver desativado, é necessario instalar um tangque de expansdo
imediatamente apds o Sirio, de forma a ajudar a regular a pressdo na fase de paragem e evitar reinicializa¢®es continuas da bomba, tendo
o cuidado de verificar periodicamente os valores de pré-carga.

Commarcl (2.1) Comand origin (comando de origem): seleciona a fonte de comando. Se o parametro estiver programado para
e pressdo, a operacdo é regulada automaticamente com base na pressao do sistema. Por outro lado, se estiver programado para
- modo manual, é possivel comandar manualmente o arranque e a velocidade da bomba elétrica diretamente através do

teclado. Atencdo: no modo manual, as protecdes de limitacdo de pressdo de dgua e do funcionamento em seco ndo se encontram ativas. Este
modo deve apenas ser utilizado temporariamente e sob o controle direto de uma pessoa. Deve ser tomada a maxima atencdo durante estas

operacoes!
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(2.2) Auxiliary contact (contato auxiliar): utilize este parametro para selecionar a fungdo a ser associado com o contato

auxiliar; os valores configuraveis sdo as seguintes:
"1 <->" o contato auxiliar é utilizado para a ligagdo de dois equipamentos Sirio numa unidade dupla de pressurizagéo

(configurac@es de fabrica)
"2 <-" o contato auxiliar é utilizado para controlar remotamente o arranque/paragem da bomba.

"3 X 2" o contato auxiliar é utilizado para controlar uma segunda rejeréncia programada de pressdo (Pmax2).
Na secdo "AUXILIARY CONTACT CONNECTION (CONEXAO DE CONTATO AUXILIAR) estdo disponiveis informacdes
adicionais sobre os métodos de ligacéo elétrica e sobre trés diferentes modos de funcionamento.

(2.3) Input function on the 1/0 board (fungédo de entrada da placa E/S auxiliar): determina a funcdo associada com
a entrada digital da placa E/S auxiliar (disponivel mediante pedido).

IA1 in

IF

T .

Os valores configuraveis sao:
"OFF" entrada desativada
"ERR" sinal de erro: no encerramento da entrada auxiliar, a bomba desligar-se-a imediatamente e a mensagem "External error" (erro externo)
aparecera no visor. Use este quadro se for necessario parar o inversor devido a um erro externo.
"2 < -" aentrada auxiliar é usada para controlo remoto do arranque e paragem da bomba elétrica; se a mesma definicdo também estiver
ativada para o parametro "Aux. Con," é necessario fechar os dois contatos de forma fazer o motor arrancar (Logica AND)
"3 X2" a entrada auxiliar é usada para controlar uma segunda referéncia estabelecido de pressdo (Pmax2); a entrada auxiliar é usada para
controlar uma segunda referéncia estabelecido de pressdo (maxP2); se a mesma configuragdo também estiver ativada para o parametro "Aux.
Con”, é necessario fechar um dos dois contactos de forma a controlar a segunda referéncia programada (légica OR)

ot (2.9) Output function on the 1/0 board (funcdo de saida da placa E/S): determina a funcéo associada com a entrada
FF digital da placa E/S auxiliar (disponivel mediante pedido). Os valores configuraveis sdo:

"OFF" saida desativada
"ERR" erro: a saida é ativada (contato fechado) na presenga de qualquer erro no Sirio
"P. ON" bomba em funcionamento: a saida esta ativada (contato fechado) sempre que o Sirio controla o arranque da bomba.
"AUX bomba auxiliar: permite o controlo de uma bomba auxiliar de acordo com uma velocidade definida, que arranca quando a bomba
controlada pelo Sirio ndo é mais capaz de satisfazer as necessidades do sistema. A saida é ativada (contato fechado) quando a frequéncia da
bomba estiver no valor méaximo admissivel e a pressao descer abaixo do valor minimo de arranque. Atengéo: ndo é possivel ligar uma carga
superior a 0.3° ao relé de saida! Consulte a documentacdo fornecida com a placa E/S auxiliar de forma a uma ligar corretamente um painel
de controlo externo.

del (2.5) Delay on stop (atraso de tempo no encerramento): este pardmetro permite ao usuario definir o nimero de
' segundos ap6s 0s quais devera a bomba elétrica parar e encerrar todos os seus utilitarios. Se forem detetados arranques e
paragens continuos com fluxos baixos, dever4 aumentar o tempo de encerramento antes de parar de forma a tornar o
funcionamento mais uniforme. Pode ser (til aumentar esse pardmetro igualmente para evitar uma intervencdo excessivamente frequente da
protecdo do funcionamento em seco, especialmente em bombas submersas ou em bombas com problemas de escorvamento. A configuracdo
de fabrica é de 10 segundos.

(2.6) Auto-reset-interval (intervalo do restauro automatico): durante o funcionamento da bomba elétrica, se for
Rasat, detetada uma auséncia temporaria de 4gua na aspiracdo, o Sirio corta a alimentagdo elétrica do motor de forma a evitar que
15 min este seja danificado. Neste quadro é possivel definir o nimero de minutos em que o dispositivo devera permanecer parado

antes de efetuar um restauro automatico para verificar a disponibilidade de 4gua na aspiracdo. Se a tentativa for realizada
com sucesso, 0 Sirio saird automaticamente da condicao de erro e o sistema retomara o seu funcionamento normal; se ndo for esse o caso,
seréa realizada outra tentativa findo o mesmo intervalo de tempo. O intervalo maximo configuravel é de 240 minutos (o valor recomendado ¢é
de 60 min).

R (2.7)  Auto-reset test n. (n°. de testes de restauro automatico): Este pardmetro define o nimero de tentativas que o
.:'“"_f::l Sirio iré realizar de forma a resolver uma situacdo de paragem devido ao funcionamento em seco. Uma vez excedido esse
kil limite, o sistema desliga-se e torna-se necesséria a intervencdo do utilizador. Se este valor for definido como 0, a funcéo de
restauro automatico € desligada. O nimero maximo permitido de tentativas 20. Utilize os botdes + e — para modificar o valor de parametro

o—y (2.8) Total automatic reset (restauro completamente automético): quando definida para ON (ligada), a funcdo de
Full.OFF restauro automatico fica ativada para qualquer erro, para além do funcionamento em seco, detetado pelo sistema. Atencéo:
0 restauro automatico e ndo controlado de alguns erros (por exemplo, sobrecarga) com o passar do tempo pode danificar o

sistema e o Sirio.
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ATENCAO: A partir da versdo XX.06.00 do software, os sequintes parametros de calibragem do sensor de pressdo e de caudal,

AN

foram retirados do menu de parametros avancado. Por favor, consulte o paragrafo 5 para a calibragem dos sensores!
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(3.0) Calibration of pressure sensor at 0.0 Bar (calibrac@o do sensor de pressdo a 0.0 Bar): este quadro calibra o
sensor de pressao a 0 Bar. Utilize este quadro depois de substituir a pressao ou 0s sensores do painel eletrénico

(3.1) Calibration of pressure sensor at 5.0 Bar (calibragdo do sensor de pressao a 5.0 Bar): este quadro

calibra o sensor de pressdo a 5.0 Bar. O valor na linha inferior pode ser modificado através das teclas + e de forma a
alinhéa-lo, com preciséo, com o valor real de sistema (registado, por exemplo com um mandémetro de pressao externo).
Utilize este quadro depois de substituir a pressdo ou os sensores do painel eletrénico

(3.2) Flow sensor calibration (calibragéo de sensores de fluxo): este quadro calibra o sensor de fluxo em condi¢Ges
de ndo existéncia de fluxo. Utilize este quadro depois de substituir o sensor de fluxo ou os painéis eletrénicos.

(3.3) Pressure reading test (teste de leitura de pressdo): este quadro exibe a pressdo atual presente no sistema.
Pode ser utilizada depois do sensor de pressdo ter sido calibrado, de forma a verificar se esta a funcionar
corretamente. O valor exibido corresponde a pressdo real no sistema, conforme exibido no visor principal

(3.4) Flow switch reading test (teste de leitura do interruptor de fluxo): este quadro exibe o valor existente do sensor
de fluxo. Pode ser utilizado apds a calibragfo do sensor de fluxo de forma a verificar se este se encontra a funcionar
corretamente. Com a valvula completamente fechada (sem fluxo), o valor exibido devera encontrar-se perto de zero.

(3.5) Software release (verséo de software): Versdo do software do equipamento.

(3.6) Power supply timing (temporizagdo da alimentagéo elétrica): exibe o nimero de horas de funcionamento do
inversor. Esta funcdo é Util aquando da verificagdo da validade do periodo de garantia..

(3.7) Pump operating time (temporizacao de bombeamento): exibe o nimero de horas de funcionamento da
bomba. Esta func¢do € utilizada para comparar o nimero de horas de funcionamento da bomba com o ndmero de
horas de alimentacao elétrica ativa.

(3.8) Last error (ultimo erro): exibe o nimero do Gltimo erro que ocorreu no sistema. Esta funcéo pode ser
utilizada para rastrear o Ultimo encerramento por erro que ja tenha sido restaurado pelo utilizador.

(3.9) Pump start-up number (numero de arranques da bomba): para exibir o nimero total de arranques
realizados pela bomba elétrica ligada.

(4.0) Voltage boost at 0 Hz (impulso de tensdo a 0 Hz): este valor indica a percentagem de aumento de tenséo em 0
Hz para compensar as perdas no estator. Um aumento neste valor aumentara a tensdo no motor quando a frequéncia
desce.

—_
(=)
(=)
=)
=

VOLTAGE BOOST

<«—» VOLTAGE
2
2e)
%
({4
¥,

FREQUENCY

BASE FREQU ENCY/

(4.1) Dry run (funcionamento em seco): define o atraso de tempo de intervengdo da protecdo do funcionamento em
seco. Aumente este valor se os tubos de admissdo forem muito compridos ou no caso de bombas que possuam
periodos longos de escorvamento.
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(4.2) Maximum starts per hour (nUmero maximo de arranques por hora): define 0 nimero maximo de arranques
numa hora. Para desativar a protegdo, pressione a tecla até aparecer a palavra “OFF” (desligado).

24HProt
CFF

(4.3) 24 H anti-seize protection (protecdo anti gripagem 24 H): esta funcionalidade habilita ou desativa a protecdo
contra a gripagem da bomba em caso de inatividade prolongada. Se ativada, e a menos que o sistema efetue qualquer

pedido, esta funcionalidade executa um arranque da bomba a cada 24 horas para impedir os componentes mecéanicos de
griparem (selo hidraulico).

(4.4) PWM dead times (tempos mortos): esta funcionalidade define o tempo morto entre duas mudancgas de comutagdo

FLM ot
e h e

(IGBT) no mesmo sector. Pode ser necessario alterar este parametro para corrigir a tensdo média de saida do inversor
guando a frequéncia de comutacdo é alterada. Contate o fabricante para informacdes adicionais e para obter assisténcia na
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(4.5) Ki - integral constant (constante integral do controlador PID): ajusta o valor da constante integral para o controlador
PID que assegura a pressdo constante no sistema. Se esse valor for aumentado, o valor de pressdo de saida aproximar-se-a
mais do valor de referéncia estabelecido (erro de reducdo). Se este valor for muito alto, pode causar instabilidade no

ajustamento (flutuacOes continuas de pressao).

(4.6) Ki - proportional constant (constante proporcional do controlador PID): ajusta o valor da constante proporcional
para o controlador PID que garante a pressdo constante no sistema. Se esse valor for aumentado, o sistema serd mais reativo
em caso de variacOes de pressdo do sistema. Se o valor for muito alto pode causar sobrepressdo ou desaceleragdes bruscas,
com uma subsequente instabilidade no ajustamento (flutuagdes continuas de pressao).

(4.7) Boost time (tempo de impulso): ajusta o tempo de impulso quando, com o arranque suave desativado, a bomba
arranca na frequéncia maxima antes do ajustamento PID disparar. Aumente este valor se a bomba estiver a ter dificuldade
em arrancar (especialmente no caso de bombas monofasicas). Reduza o valor se a duragdo de tempo gerar um aumento
indesejado na presséo do sistema.

(5.0) Maximum ambient temperature (temperatura ambiente méxima): define a temperatura ambiente méxima antes
do corte de protecdo térmica contra sobreaquecimento disparar. Este pardmetro apenas pode ser modificado mediante
autorizacdo especifica do fabricante, uma vez que pode comprometer a utilizagdo segura do equipamento.

(5.1) Maximum IGBT module temperature (Temperatura maxima do mddulo IGBT): define a temperatura maxima
do modulo IGBT antes do corte de protecdo térmica disparar. Este parametro apenas pode ser modificado mediante
autorizacdo especifica do fabricante, uma vez que pode comprometer a utilizagdo segura do equipamento.

(5.2) Frequency reduction index on ambient temperature (indice de reducdo de frequéncia em temperatura
ambiente): define o indice de reducéo através do qual o inversor limita a frequéncia méaxima da bomba quando estiver
préximo da temperatura ambiente méaxima programada. A reducéo é ativada quando a temperatura ambiente se aproximar
do limite definido no parametro 5.0 em menos de 5° C. Uma vez excedido esse limite, a frequéncia maxima do motor é
reduzida num montante equivalente ao programado no parametro para cada grau centigrado de aumento na temperatura.
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(5.3) Frequency reduction index on IGBT module temperature (indice de reducéo de frequéncia na
temperatura do médulo IGBT): define o indice de reducdo através do qual o inversor limita a frequéncia maxima da
bomba quando estiver proximo da temperatura maxima programada do médulo IGBT. A redugdo ¢ ativada quando a
temperatura ambiente se aproximar do limite definido no pardmetro 5.1 em menos de 5° C. Uma vez excedido esse
limiar, a frequéncia maxima do motor é reduzida num montante equivalente ao programado no parametro para cada
grau centigrado de aumento na temperatura.

(5.6) Minimum mains voltage (tensédo de rede minima): programa a entrada de tensdo de rede minima antes da protecéo
contra baixa voltagem disparar.

(5.7) Maximum mains voltage (tensdo de rede maxima): programa a entrada de tensdo de rede méaxima antes do
acionamento da protecdo contra sobre tensdo. A partir deste valor, é possivel calcular o valor de tensdo (aprox. 30V a menos),
a partir do qual a bomba desacelera de forma lenta e controlada de forma a evitar perigosos picos de tensdo do barramento
DC.

(5.9) Debug variables (variaveis de depuracao): este parametro é usado para efeitos de depuracdo. Permite a exibicéo de
determinadas varidveis de processo interno de forma a analisar os respetivos comportamentos durante o funcionamento da
unidade.
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2.0 PROCEDIMENTO PARA SUBSTITUICAO DAS PLACAS ELETRONICAS

As placas eletronicas devem apenas ser substituidas apos a energia elétrica ter sido desligada e passado um periodo de 10 minutos,
de forma a permitir a descarga total dos condensadores internos. Caso contréario, esta intervencéo podera representar um grave risco
para o operador que estiver a proceder a reparacao.

Antes de substituir as placas eletronicas, certifique-se de que as novas pegas correspondem ao modelo do inversor a ser reparado. Verifique
igualmente a compatibilidade do software. Em caso de qualquer divida, contacte o fabricante.

A) Para poder aceder as placas eletrénicas, remova a tampa externa, desligue os cabos elétricos do motor e quaisquer outras entradas
auxiliares.
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A) C) Retire a tampa interna lentamente, certificando-se de que o cabo plano que liga a placa de visor a placa eletronica ndo é puxado
durante o processo. Desconecte o cabo plano e separe a unidade da capa com a placa de visor da base com a placa eletrénica.

2.1 PLACA DO VISOR
Efetue as seguintes operagdes para substituir a placa de visor.

D.1) Desaperte os 4 parafusos que seguram a placa de visor. Remova a placa, retirando-a por tras, e certificando-se de que
as extensdes das teclas ndo caem.

E. 1) Montar a nova placa e voltar a encaixar todas as pecas, repetindo 0 mesmo procedimento, mas na ordem inversa

ATENCAO: ap6s a substituicio da placa de visor, os sensores de pressio e de fluxo devem ser calibrados conforme descrito no
capitulo "'5". Se estes ajustes nao forem efetuados, o inversor exibira valores de pressao incorretos e a bomba podera parar de
forma incorreta!
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2.2 PLACA DE POTENCIA

Apo6s remover a tampa interna da placa de visor, substitua a placa de poténcia conforme o exemplo seguinte.

D.2) Remova os 4 parafusos que fixam a placa de poténcia a base plastica
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G.2) Lentamente, levante a placa eletrdnica certificando-se de que os cabos que ligam os sensores de fluxo e energia ndo sdo puxados
para fora durante o processo. Se necessario, girar o tabuleiro ligeiramente em direcdes alternadas para libertar a pasta adesiva condutora
aplicada entre o dissipador e 0 modulo IGBT.
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J.2) Aplique uma fina camada de pasta térmica-condutora na parte inferior do modulo IGBT e na ponte retificadora a acoplar a placa de
dissipacéo.

K.2) Monte a nova placa e volte a encaixar todas as pegas, repetindo o mesmo procedimento, mas na ordem inversa.

ATENCAO: ap6s a substituicdo da placa eletrénica, os sensores de pressao e de fluxo devem ser calibrados conforme descrito no
capitulo "'5". Se estes ajustes ndo forem efetuados, o inversor exibira valores de pressao incorretos e a bomba podera parar de

forma incorreta!l
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3.0 PROCEDIMENTO PARA SUBSTITUICAO DOS SENSORES DE FLUXO E DE
PRESSAO

3.1 SENSOR DE PRESSAO

A) Ap6s a remocdo das placas eletronicas, retire os 4 parafusos que fixam a flange que prende o sensor de pressdo. Remova 0 sensor de
pressao velho e a respetiva anilha.

B) Coloque a nova anilha no seu respetivo local depois de a ter lubrificado com uma massa lubrificante sintética apropriada para
anilhas (recomendamos a massa lubrificante PTFE). N&o utilize massa de base mineral para lubrificar as anilhas! Encaixe o0 novo
sensor de pressao verificando a referéncia na flange de fixacao (apenas um dos lados possui uma reentrancia para o cabo plano).

C) Volte a encaixar as placas eletronicas e todas as restantes pecgas.

ATENCAO: ap6s a substituicdo do sensor de presséo, deve ser efetuada uma calibragdo, conforme descrito no
capitulo "5". Se estes ajustes ndo forem realizados, o inversor ndo exibira os valores corretos de pressao!
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3.2 SENSOR DE FLUXO

A) Liberte e remova o parafuso que fixa o sensor de fluxo. Tenha cuidado com a arruela pléstica por baixo do parafuso. Remova o sensor,
inclinando-o ligeiramente.

ATENCAO: ap6s a substituicdo do sensor de pressao, deve ser efetuada uma calibragéo, conforme
descrito no capitulo "'5". Se esta ndo for efetuada, a bomba podera parar de forma incorreta!
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4.0 PROCEDIMENTO PARA LIMPEZA/SUBSTITUICAO DO INTERRUPTOR DO
FLUXO
A) remova as prote¢des externas e as placas eletronicas. Desaperte os 8 parafusos que fixam a placa de dissipacdo. Retire a placa de

dissipacéo e coloque-a de lado de forma a ndo ser riscada. Se a placa de dissipacédo estiver oxidada, restaure-a utilizando uma lixa de gréo
1000.

B) Remova o suporte deslizante da valvula, puxando-a para cima. Deixe a valvula e a mola rodarem ao longo do eixo longitudinal de
forma a permitir a remog&o

C) Limpe a valvula com ar comprimido. Se o selo apresentar quaisquer sinais de cortes, substitua a valvula inteira. VVolte a montar
a valvula e a mola com o suporte de guia. Certifique-se de que cada parte se encontra posicionada corretamente, uma vez que o suporte
apenas possui um anel de centralizagdo para a mola num dos lados e a valvula possui uma referéncia para o seu posicionamento correto

\’ f‘\'ﬁx A ﬁ‘ N

WA

N
i (t

54
[T [ EN G RU [ DE [ ES [ FR [ RO |




D) Encaixe novamente a valvula completa com a mola no interior do equipamento. Primeiramente, insira o pino cilindrico da valvula, a
seguir introduza a valvula e acople o suporte no seu respetivo local.

D) E) Verifique se a valvula se move suavemente em ambas as direcGes. Certifique-se de que a mola se encontra corretamente centrada
na valvula e no apoio.

il

F) F) Monte de novo a placa de dissipacao (certificando-se que os furos estdo posicionados corretamente, consulte a imagem acima) depois
de inserir uma nova anilha no lugar designado. De forma a manter a anilha em posi¢do, utilize uma massa lubrificante sintética apropriada
para anilhas (recomendamos a massa lubrificante PTFE). N&o utilize massa de base mineral para lubrificar as anilhas!

ATENCAO: ap6s a substituicdo do sensor de pressdo, deve ser efetuada uma calibracéo, conforme
descrito no capitulo "'5". Se esta néo for efetuada, a bomba parar de forma incorreta!
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50 CALIBRACAO DOS SENSORES

ATENCAO: Fazer isto apenas se necessario! A calibragem mal efetuada dos sensores de caudal e presséo, pode

comprometer o correto funcionamento do equipamento.

De forma a aceder ao menu de calibracdo do sensor, mantenha pressionada a tecla "+" durante o arranque do equipamento € o inversor ira
exibir o écran inicial para a calibracdo dos sensores de pressdo. Assim que o0 equipamento comegar a funcioanr, solte a tecla "+" e siga as

instrugdes de calibragdo indicadas abaixo.

5.1 CALIBRACAO DO SENSOR DE PRESSAO

A calibracdo do sensor de pressdo é efetuada em duas etapas, em que o dispositivo € primeiramente pressurizado para 0 Bar e
posteriormente para um valor proximo de 5 Bar. Durante estas duas etapas, a placa eletrdnica adquire os valores registados pelo sensor de

pressdo e por interpolacdo calcula a escala completa dos valores registados.

CALIBRATION AT 0.0 BAR

CALIBRATION AT 5.0 BAR

£

INTERPOLATION

* "
]

(3.0) Calibration of pressure sensor at 0.0 Bar (calibragdo do sensor de pressao 0.0 Bar): a calibragdo a 0.0 bar é
exibida ao iniciar o dispositivo e ao pressionar e segurar a tecla "+". Certifique-se de que o valor de pressdo exibido no
interior do dispositivo é zero e pressione em seguida a tecla central para confirmar e armazenar a leitura. O aparelho exibira
automaticamente o proximo valor de calibragdo de 5,0 Bar.

ik, (3.1) Pressure sensor calibration at 5.0 Bar (calibragdo do sensor de pressdo a 5.0 Bar): durante esta fase, a unidade
EfR deve ser pressurizada a aproximadamente 5 Bar, utilizando o mandmetro de pressao externo como referéncia. Apds ter
estabilizado a pressdo no interior do equipamento, ajuste o valor no visor com o valor indicado no mandmetro de pressdo

externo, pressionando as teclas "+" e "-" (por exemplo, se 0 manémetro de pressdo exibir uma leitura de 4,6 Bar, programe
a leitura no visor para 4,6 Bar). Confirme o valor de calibracdo do sensor de pressdo pressionando a tecla central. O
dispositivo exibird automaticamente o préximo écran para a calibracdo do sensor de fluxo.
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RU| DE | ES | FR | RO




5.2 CALIBRACAO DO SENSOR DE FLUXO

A pégina de calibracdo do sensor de fluxo é acedida automaticamente apds a realizagdo da calibracdo do sensor de pressdo. Para calibrar o
sensor de fluxo sem ter de calibrar primeiramente o sensor de pressdo, aceda a essa pagina utilizando a seta para a direita ">>" apds ter entrado
no menu de calibracdo, conforme descrito acima.

Calikw.
1o

(3.2) Flow sensor calibration (calibracdo do sensor de fluxo): esta calibragcdo serve para adquirir o sinal do
interruptor de fluxo em condicdes de ndo existéncia de fluxo. De forma a realizar a calibracdo, certifique-se de que a
valvula de retencéo (sensor de fluxo) se encontra na posicdo completamente fechada, em seguida pressione a tecla
central para confirmar e armazenar a leitura. O aparelho passa automaticamente para o écran de verificagdo de
calibracéo

5.3. VERIFICAGAO DAS CALIBRACOES

Depois de realizar as calibracGes do sensor de pressdo e de fluxo, dois écrans aparecem automaticamente para efeitos de verificacdo de
calibracdo. O utilizador pode movimentar as paginas do menu utilizado as teclas de setas "<<" e ">>". Para sair do menu principal, pressione

a tecla central.

Test.
3.8 BAR

(3.3) Pressure reading test (teste de leitura de pressdo): exibe a pressdo atual existente no sistema. Pode ser utilizado
apos a calibragdo do sensor de pressao, para verificar se este funciona corretamente. O valor indicado corresponde a pressao
atual do sistema, conforme exibido no écran principal.

(3.4) Flow switch reading test (teste de leitura do interruptor de fluxo): exibe o valor atual do interruptor de fluxo.
Pode ser utilizado apds a calibracdo do sensor de pressao, para verificar se este funciona corretamente. Com a vélvula
completamente fechada (sem fluxo), o valor exibido sera préximo de zero.

6.0 ALARMES

O dispositivo é equipado com uma memoria para gravacao de erros. Assim sendo, o utilizador pode ter acesso ao nimero de vezes que cada
tipo de alarme tera ocorrido.

Para aceder ao registo do alarme, siga as indicac¢Ges abaixo:

Ti= 35°C
Ta= 35°C

|

Pouorry
4

¢

Sel.Par
26,5

|
Pouor 8
A4

Dirija-se a pagina de exibi¢do de temperatura.

Pressione durante 5 segundos

Pressione a tecla "-" e selecione o nimero de erro de acordo com a tabela abaixo. (de 20,8 até 19,5

Confirme utilizando a tecla central para aceder a pagina de erro requisitada

O numero entre paréntesis indica a quantidade de vezes que o dispositivo detetou o erro
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PAGINA ERRORS DESCRICAO

195 EO - Low voltage (baixa tensdo): indica que a tensdo de alimentagdo é demasiado baixa.
BEE [ @l Verifique o valor de tensdo de entrada.

Lo Lot

19.6 P, E1 - High voltage (alta tens&o): indica que a tensdo de alimentacdo é muito elevada.
= - Verifique o valor de tensdo de entrada
Hi.Unlt

19.7 E2 - Short Circuit (curto-circuito): esta mensagem aparecera no écran quando um curto-
EZ [ @ circuito for detetado na saida do inversor. Tal facto podera pode ocorrer devido a ligacdes
Shortcir erradas do motor elétrico, danos no isolamento dos cabos elétricos que ligam a bomba elétrica

ao dispositivo ou derivado a uma avaria na bomba do motor elétrico. Quando este erro aparece,
o0 sistema elétrico deve ser verificado por pessoal especializado com a maior brevidade
possivel. O erro podera apenas ser removido desconectando o equipamento da fonte de
alimentacéo elétrica e resolvendo o motivo da avaria. Tentar reiniciar o inversor na presenca
de um curto-circuito na saida, podera causar sérios danos no equipamento e ser uma fonte de
perigo para o utilizador.

19.8 E3 - Dry-run (funcionamento em seco): esta mensagem aparece quando o sistema é parado
E3 © @I devido a uma escassez de 4gua de entrada da bomba. Se a funcéo de restauro automatico estiver
Gi~d  iin habilitada, o Sirio ira realizar tentativas automaticas para verificar a disponibilidade de agua.

Para limpar o status de erro, pressione a tecla central de "reset"(restauro).

19.9 E4-Ambient temperature (temperatura ambiente): este erro é exibido se a temperatura
qu [T___'af ambiente interna maxima do inversor for excedida. Verifique as condi¢bes de funcionamento
nib. 1= do inversor..

20.0 E5-IGBT module temperature (temperatura do mdédulo): este erro aparece se a
E3 [ & temperatura maxima do mddulo IGBT for excedida. Verifique as condi¢des de funcionamento
IGET temp do inversor, em particular a temperatura da 4gua e a corrente absorvida pela bomba.

20.1 E6-Overload (sobrecarga): este alarme é exibido quando a absor¢do de bomba elétrica
E& i @i excede a corrente méaxima definida em conformidade com o valor Imax parametrizado: tal facto
. pode ocorrer na sequéncia de um uso intensivo da bomba elétrica, reinicializacbes continuas
e 1 0ad . .

em intervalos curtos, problemas com as bobinas do motor, ou em resultado de problemas com
a ligagdo elétrica entre 0 motor e o Sirio. Se este alarme disparar frequentemente, providencie
uma verificacdo do sistema por parte do instalador.

20.3 . E8-Serial error (erro de série): este alarme pode aparecer na sequéncia de uma comunicacao
=7 interna do Sirio relativamente a um erro. Contate a assisténcia técnica.

Ser Ere.

20.4 E9- Pressure limit (limite de pressao): este alarme dispara quando o limiar de pressédo
E? [ & maxima programada tiver sido excedido. Se o erro aparecer repetidamente, verifique a
sl Pres configuracéo do pardmetro "P limit" (limite P). Verifique igualmente outras situacdes que

possam ter causado uma sobrepressdo (por exemplo, congelamento parcial do fluido).

20.5 E1G0 i E10-External error (erro externo): este alarme serd exibido se, depois de programada a
Esxct.. Ere funcdo de erro externo na placa E/S auxiliar, o contacto de entrada E/S estiver fechado.

20.6 E11-Number of maximum starts/hour (nGmero maximo de arranques por hora): esse
Eill @) erro aparece se tiver sido excedido o nimero maximo admissivel de arranques por hora.
StartH Verifique a existéncia de quaisquer fugas no sistema. Verifique o pré-carregamento de

quaisquer tanques instalados.

20.7 Camr £ E12-Error 12V (erro): uma anomalia foi detetada no circuito interno de alimentagéo de
E.:*: 1;,:, baixa tensdo. Peca ao fabricante para verificar o dispositivo.

20.8 1T o E13-Pressure sensor error (erro no sensor de pressdo): o sensor de pressao detetou um
o valor incorreto. Peca ao fabricante para verificar o dispositivo.

N == 200

Para que a garantia permaneca valida, o registo de alarmes e de todos os contadores (horas de funcionamento, nimero de arranques,
etc.) apenas podera ser restaurado nas instalacdes do fabricante, onde a meméria sera completamente apagada.
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7.0 CONFIGURACOES DE FABRICA

ATENCAO: Este procedimento carrega os parametros "de fabrica" como se tratasse de um novo equipamento; Isto ndo significa que os
parametros serdo "otimizados" para o local especifico onde o Sirio esta instalado. Entdo, depois de ter carregado as defini¢Oes de fabrica, o
utilizador tera de as adaptar aos requisitos do sistema..

Para recarregar os parametros de fabrica, mantenha pressionada a tecla ">>" (dupla seta para a direita) enquanto liga o aparelho

Os seguintes dados ndo serdo reinicializados:

- calibragem dos sensores de caudal e presséo
- 0 historico dos alarmes

- 0 temporizador de funcionamento da bomba
- 0 medidor de poténcia do inversor

- 0 contador de arranque da bomba

O parametro Imax (corrente maxima do motor) sera ajustado para o valor
utilizado no final da linha de producdo para testes de funcionamento (entre 2
e 6 A, dependendo do modelo); E necessario ajusta-lo novamente em relagéo
a bomba utilizada
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/A BHUMAHMUE!

IIEPEJT JIIOBOW OIIEPALIMEM C YCTPOMCTBOM BHHMATEJBHO TIIPOUYTHUTE JIAHHOE
PYKOBOACTBO!!

JlarHOE PYKOBOJCTBO OBUIO pa3paboTaHO MCKIIIOUUTENBHO ISl TEX, KTO OKa3bIBACT TEXHUYECKYIO TIOJICPKKY U
oOciyxuBaHue oOopynoBanusi. Bes undopmanms, copepxkaimiasics B JaHHOM PYKOBOJICTBE, IpeIHa3HayYeHa
TOJIBKO JUIsI KBaTU(HUIIUPOBAHHOTO TIEPCOHANA, KOTOPBIA MOXKET BBIMOJIHATH PAabOTBI C ANEKTPUUCCKUMU U
ANEKTPOHHBIMU YCTPOHCTBAMHU.

Bce manunynsiuu ¢ 000pyoBaHUEM JIOJDKHBI MMPOBOJUTHCS CTPOTO C TMOJIOKEHUSIMU JAHHOTO PYKOBOJICTBA.
Koneunblii monb3oBaTens HU B KOC Mepe He JI0JDKEH BBIMOJHATh HU OJHY onepauuto. Ecnu naHHble ycnoBus
OBUTH HapYIICHBI, TO TPOU3BOJIUTENL HE HECET OTBETCTBEHHOCTH 3a JIF00OW Bpea, MPUUMHEHHBIN JTIFOSIM H/UITU
UMYILECTBY.

Ha HekoTOpbIX YacTIX COXpaHsAETCS SJICKTPUUYECKUU 3aps]l €lle HECKOJbKO MHHYT TOCJIE€ OTKIIOYEHUS
anekTponuTtanus. bynpre ouenb BHuUMatenbHbl! Jlns  Oe3omacHoOi pabGoThl ¢ 00OpyIOBaHHE JOJKHBI
HCII0JIB30BaThCS BCE HEOOXOAUMBIE CPE/ICTBA MHAUBUAYaIbHOM 3auuThl (CU3).

Ecnu y cneumanucta BO3HUKAIOT COMHEHHs MO IMOBOJY JIOO0OM omepanuu ¢ 00OpYyAOBaHHUEM, OH JIOJKEH
00s13aTeNIbHO CHaYaIa 00paTUTHCS 32 KOHCYJIbTAIIEeN K TPOM3BOIUTEITIO.

Bce 3ameHeHHble WM yAalleHHbIE YacTH JOJKHBI OBITh YTHJIM3UPOBAHBI B COOTBETCTBUU C TMOJOXKEHUSIMU
MECTHOTO 3aKOHOJIaTEIbCTBA.

OI'JIaBJICHUC
1.0 OITMCAHUE CIIEIUAJIM3MPOBAHHDBIX ITAPAMEPOB ... 61
2.0 TIPOLHEAYPA 3AMEHBI DJIEKTPOHHDBIX TIJTAT ...ooiiiiiiiiiii ittt e e e e e e 08
20 THIATA IVACTIIIEST. .o e e e e e ettt e e 69
3.0 MTPOUEAYPA 3AMEHBI JATUMKOB ITIOTOKA U JABJIEHMS ... 13
4.0 TIPOLIEAYPA OUUMCTKHN/3BAMEHDBI KITATTAHA ..ottt 1D
5.1 KAJIMBPOBKA JATUMKA JABJIEHUS ...t 2 18
5.2 KIIMBPOBKA JATUHK TTOTOKA . ...ttt ] O
5.3 TIPOBEPKA KAJIMBPOBKIL ...ttt cenneens ] O
6.0 )KYPHAJI PETUCTPAITM ABAPUMHBIX COOBIIEHMIM. ...ttt 79
7.0 BABOJICKHME HACTPOMKIL. ........ccoii i 81
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1.0 OIIMCAHMUE CITELHHUAJIN3NPOBAHHbLIX [TAPAMEPOB

Y KOHEYHOTO MOJIB30BaTENs HET JOCTYINA K MEPEUYECHIO CIIEHNaIN3UPOBAaHHbIX apaMeTpoB. Bee aTu nmapamerpsl
pacIoioKeHbl BHYTPU CKPBITOIO MEHIO.
JlaHHBIE TaMapeMeTpbl MOKHO M3MEHSAThH B CICAYIOMIMX CIy4asX: ONTUMHU3AIMSA paOOThl MHBEPTOPA; peIIeHUE
npobaeM, KOoTopble OOYCIOBIEHBI HECTAaHAAPTHBIMM YCIOBUSMM YCTAaHOBKHM OOOpPYIOBaHHUSA; KaJluOpOBKa
JATYMKOB JJaBJICHUS U IIOTOKA WJIM IIPOBEPKA )KypHaJla SKCIUTyaTallui YCTPOHCTBA.

JUis ocTyna K MEHIO CIEeLUAlIM3UPOBAHHBIX MApaMETPOB HAXMUTE MU YAEPKUBAWTE LIEHTPAIbHYIO KHOIKY
OPUMEPHO 5 CEeKyHJ, MOKa HE IMOSBUTCS CTPaHMILAa MEHIO, MOKa3bIBaIolIas Temreparypy. st Toro, 4roOb
HanpsMYI0 IPOCMOTPETh OJJMH U3 IapaMeTPOB MEHIO, HY)KHO BBecTH 3HadeHus ot 0.0 1o 5.9.

[Tapametper ot 0.0 no 1.1 oTHOcsTCS K 6a30BBIM HapameTrpam, AOCTYIHBIM JJIsi YCTAHOBIIMKA, TOTJAa Kak
napameTpsl oT 1.2 10 5.9 — 370 cnenuaau3upoBaHHbIe TapaMeTphl, KOTOPbIE IPUBEICHBI B TAOIULIE HUXKE.

Ti= 33°C
Ta= 323°C
v
PoorY
!

Sel JFar
H.8

|
PoorrS
A4

Haxmure u ynepxuBaite 5 ceKyHa

Bribepure mopsakossrit Homep napamerpa ot 0.0 go 1.1 (6azoBsre mapamerpsl) — ot 1.2 10 5.9
(cnenuanu3upoBaHHbIE TapaMETPhI)

C IOMOIIIBIO IEHTPATBHON KHOIIKH MTOATBEPIUTE BHIOOP HYKHOTO ITapamMeTpa

Howmep ITAPAMETP OITMCAHUE
12 MH_HI_/IManLHas[ yacToTa | MHUHHMMAabHAas 4aCcTOTa IIycKa JIBUraTells Hacoca
' (Minimum frequency)
13 Yacrora ocranoBa  (Stop | YactoTa ocTaHOBa JBUTaTENs HAcoca
' frequency)
HomunansHas yacToTa | MakcumanbHas HOMUHAJIBHAsS YacTOTa JBUraTelsl Hacoca
1.4 jaeuraressi Hacoca (Nominal
motor frequency)
15 qaC".FOTE} nepexntoueHua | Yacrora HIMM
' (Switching frequency)
16 YacroTHast KOPpeKIHs MaxkcuManbHast 9aCTOTHAS KOPPEKIU
' (Frequency correction)
17 Tnasmsiit nycx (Soft-start) BrurtoueHre/BEHIKITIOUCHHE GbyHKIHN IUTAaBHOTO mycKa —
AKTUBAIIWS/ ICAKTHBAIUS
20 AKTI/IBaIIIfIH JlaTINKa  [TOTOKA AKTH_BaupH/ neaktuBanus garymka notoka (Flow switch activation or
' (Flow switch activation) deactivation)
21 Pexum yopaBieHus: | ABTOMaTHUYECKHH WM PYUYHOH PEXHUM yNpaBICHUs
' (Command source)
OyHKIUSA BCIIOMOTaTeNbHOTO | BRIOOp QyHKIMH BCIOMOTaTEIhHOTO KOHTAKTA
2.2 xontakta (Auxiliary contact
function)
DyHKIMSL BBOJIA wratel | OyHKOMA EQPOBOTO BBOJA BCIIOMOTATEIFHON TUIATHI BBOIA/ BEIBOJIA
2.3 Beoga/Beisoga (1/0  board
input function)
Oynkiusa  BbBoAa  IwIaThl | DyHKIMS HU(PPOBOTO BEIBOJA BCIIOMOTaTEIbHOM IUTaTHl BBOA/ BBIBO/A
2.4 Beoma/Beisoga (1/0  board
output function)
25 3anepskka ocranosa (Delay on | 3amepikka 0CTaHOBA IOCTIE 3aKPHITHS BCEX HCTOYHHUKOB MOTPEOIEHUS
' stop)
WuTepBan aBTOMaTHYeCKOro | BpeMeHHO# MHTEpBalI MEXIy MTONBITKAMHA aBTOMaTHIECKOTO TIepe3aIrycKka
2.6 nepesamnycka (Autoreset
interval)
Kon-Bo mombIToK
Kon-Bo TIOIIBITOK
ABTOMATHCKECKUX ABTOMATHUCCKIX
nepe3anyckoB
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nepe3anyckoB (NO. autoreset

tests)
OO0mmit aBTOMaTHyeckuid | DyHKIUS aBTOMATHYECKOrO Mepes3anycka akTHBHA JUIS BCEX OLIMOOK B
2.8 nepesanyck (Total automatic | cucreme
reset)
3.0 Kanu6poska naenenust npu 0 | Kamubposka narunka nasnenus npu 0 bap
Bap (Pressure calibration 0.0
Bar)
3.1 Kamnbposka maBnenus mpu 5 | KanmnOposka matawka nasieHns npu 5 bap
Bap (Pressure calibration 5.0
Bar)
3.2 Kammnbposka nmatauka | KammOpoBka maTdnka MOTOKA.
maenenuss  (Flow  sensor
calibration)
3.3 IIpoBepka nasnenus (Pressure | IIpoBepka TeKyIiero 1aBiIeHUS
test)
34 Iposepxka pene noroka (Flow | TIpoBepka marunka moToka
switch test)
35 Bepcus nporpamMMmHoro | Bepcus nporpaMMHoro odecrieueHus
obecreueHus (Software
Release)
3.6 Bpewms nojayn | BpeMms momauu aneKTponuTaHus Ha UHBEPTOP
3JIEKTPOIUTAHUS (Power
supply timing)
3.7 Bpemst pabotsr Hacoca (Pump | Bpems paboThl asekTpoHAcoca
timing)
3.8 Hocnenusasns ommoOka (Last | XKypHan perucrpanuu mocieaaeii ommoOKn
error)
3.9 ITyck (Start-up) CUeT4rK BKIFOYCHHH HAcoca
4.0 IToBblIeHNE HanpspkeHus | Ilosslenue Hanpspkenus npu 0 I'g
(Vboost)
4.1 Cyxoit xox (Dry run) Bpewms 3aepxku epe]t akTuBanueii pyHKITNH 3alIUTHL OT CYXOTr0 X0/1a
Kon-Bo 3amyckoB B dWac it | AKTHBauus M JIeakTUBAnWs QYHKIMH KOHTPOJISI HaJ KOJIMYECTBOM ITyCKOB
4.2 3aIIUTHI 00opyaoBaHus | B 4ac (IpOBepKa repMETHYHOCTH)
(Protection starts per hour)
43 3aLquITa OT  3aKIMHHBAHHS AXTHBaIMsl WM JleakTUBanMs (QYHKIUHM, KOTOpas OCYLIECTBISIET
' (Anti-blockage protection) ABTOMATHYECKUH MyCK Hacoca mocie 24 4acoB mpocTost
4.4 Hacrpoiika «meptBoro | Hacrpolika «mepBoro Bpemenu» HINM
Bpemenn» (Dead time PWM)
4.5 (Ki) Wnrerpanbhas | UaTerpansHas koncranta [T /I-perynstopa
KOHCTaHTa
4.6 (Kp) IIponopuuonaneHas | IlponopuuonansHas koHcranTa I /[-perynstopa
KOHCTAHTa
4.7 Bpems moseimenus (Boost | Bpems 3amycka nBuraTens Ha MaKCHMaJbHOW 9acToTe, Koraa (yHKIHA
time) TUIABHOT'O MTyCKa OTKIIFOUeHa
5.0 MakcumManbHas TeMmieparypa | MakcumanbHas TeMIEpaTypa OKpyXarolel cpenbl
(Ta max)
51 MaxkcumanbHas Temiiepatypa | MakcumanbHas temneparypa |IGBT momyns
MoayJs (Tm max)
52 Koadpunment camwkenus | Koadduument cHmkeHUs 9acToTHI 10 TEMIIEpaType OKpY Karomen cpesibl
yacToThl 1o Temneparype (Ta
reduction index)
53 Koadpunment camwxenust | KoadduumeHt cHIKEeHUs 9acTOTHI 110 TEMIIEpaType MOJIYJIs
4acTOTBl 10  TeMIlepaType
moxyJs (Tm reduction index)
5.6 MuHumansHoe HanpsbkeHue | MUHMMalbHBIN IOPOT MUTAIOLIETO HANPSKEHUS
(Minimum voltage)
5.7 MaxkcumanbHoe HanpsbkeHHe | MakcHMallbHBINM HOPOT MUTAIOLIETO HATPSKEHHUS
(Maximum voltage)
59 Ornanka mapamerpoB (Debug | Otiaaka mapaMeTpoB TeXHOJOTHIECKUX 3HAYCHHUIA

Variable)
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(1.2) MunumanbHasg dvacrora (minimum frequency): ¢ mOMOIIBIO 3TOr0 MapamMeTpa MOXKHO ONPEICIHTh
MHHHMAIbHYIO 4aCTOTY TOKA, MPU KOTOPOil OCYIIECTBISETCS IMYyCK M OCTAaHOB Hacoca. st Tpexdas3HbIX HACOCOB
pekoMeHoBaHHas BenmunHa 25 I'n, juis monodasueix Hacocos 30 I'm.

O0s13aTeIbHO 03HAKOMBTECh C TEXHHYECKOW HH(pOpManuend OT MPOU3BOAUTENS HACOCA, YTOOBI OMPENCIHTh, MPH KAKOM 3HAUYCHHH
MHMHUMAaJIbHOW YacTOTHI [[BUI'aTelb 3JIEKTPOHACOCA, ITOJCOCIMHEHHBIH K CHCTEME, MOJKET LITaTHO paboTaTh.

(1.3) Yacrora ocTanoBa Hacoca (Stop frequency): TobKo eciti IaTYHK IOTOKA He aKTHBUPOBaH. JIaHHBIN mapaMerp
OmpesieNsieT BEIMYMHY MUHUMAIBHOM YacTOThI, HMKE KOTOPOM ABUIraTellb Hacoca OyAeT OCTaHOBJEH. B mporecce
OTIaAKu O0OpYNOBaHWs, €CIM IOCTHTAETCA 3HAYEHHE JABJIeHHS PmMax, a yacrtora ABUIaTeNs MEHbIIE IaHHOIO
3HAYEHHUs, HHBEPTOP OYAET OCTAHABIMBATh HAcOC. EciM e BCe BOIOPa3OOHbIE KPAHbI 3aKPBITHl U JABJIEHUE B CUCTEME IIOCTOSHHOE,
HACOC OCTAHOBHUTCS B INTATHOM pexkuMme. Ecin HacoC He BBIKIIOYAETCS, YBENUYBTE 3HAYEHHUE TaHHOro mapaMerpa. M Hao0opoT, eciu
HACOC JIETaET YaCThIE NEPE3AyCKU, YMEHBIIUTE 3HAUYEHUE YAaCTOTHI OCTAHOBA.

1

_.-.
P M
]

i

f
Hz

T (1.4) HomnuanbsHast 4acToTa ABUTaTeNs1 Hacoca (Nominal motor frequency): B 3aBHCHMOCTH OT TOTO, KaKO# HAacoC
U om i UCIIONIb3YEeTCsl B CHCTEME, MOXKHO BHIOpaThb HOMMHAJIBHYIO BBIXOAHYIO 4YacToTy oT uHBeprtopa (50 mmm 60 I'm).
k Buumanue: ommOo4YHbIN BRIOOP HOMHUHAIBHOM YaCTOTHI MOYKET MPUBECTH K MOJOMKE HACOCA, BHUMATEIBHO U3YIHUTE
TEeXHHYECKHe TaHHBIE HACOCa, yKa3aHHBIC IPOU3BOAUTEIICM.

(1.5) Yacrora nepexirouenus (Switching frequency): nanuelii mapamerp 3aaeT 4aCTOTY MEPEKITIOYCHUS] HHBEPTOPA.
Bo3mosxHo BbIOpath 3HaueHus: 3, 5w 10 k1. Bosbliee 3HaueHIE 9aCTOTHI IEPEKITIOYCHIST MOYKET YMCHBLIUTD [IyM
OT UHBEPTOPA, U [AenaeT 6oJiee IIaBHOW PeryaupoBKy padotsl apurateis. C Apyroi CTOPOHBI, 3TO MOKET MPUBECTH K
YBEJIIMYCHUIO TEMIEPATYpPhl DJIEMECHTOB J3JICKTPOHHON IUIATHI, K BO3HHKHOBEHHIO 3JCKTPOMATHHUTHBIX TOMEX M MOTEHIHATIHEHO
NPUYMHUTE BPE]] IBUrATEI0 Hacoca (0COOCHHO eCITH UCTOJb3YeTCs AIUHHBINA Kabenb). HeBbICOKHE 3HAYCHHS YaCTOTHI IEPEKITIOUCHIUS
PEKOMEHIYIOTCSI 1T HACOCOB OOJBIION M CPEHEH MOIIHOCTH, B CHCTEMax, B KOTOPHIX Sifi0 HAXOMUTCS JANEKO OT HACOCA; WK IpH
BBICOKHX TEMIEPATYPHBIX PEKUMAX OKPYKAFOLICH CPE/IbI.

Fre. cor (1.6) YacrorHas xoppexuus (Frequency correction): maHHbIA mapameTp MO3BOJIET 3a1aTh MOJOXKUTEIBHOE WU
EI.. I:I" ' OTPHIIATEIFHOE OTKJIOHCHHE MAKCHMalbHOM YacTOTHl OT 3aJlaHHOTO HOMHHAIBHOTO 3HAYCHHS. Y CTaHOBKa
- OTPHILATEIFHOTO OTKIOHEHUS (10 —51°IT) MOKET OBITh MOJIE3HOM, €CITU HYKHO OTPAHUYIUTh MAaKCHMAIBHYIO MOIITHOCTh

QJICKTPOHACOCA U NPEAOTBPATUTD IICPLETPY3KU IO MOIIMHOCTH. Torz[a KaK ITOJIOXKHUTCIbHOC OTKIIOHCHHC (,IlO +5 FLI) - Koraa H€06XO,Z[I/IMO
HEMHOTI'O YJIYYIIUTH [MOKA3aTCJIb MPOU3BOAUTCIIBHOCTH HACOCA. HpI/I YMCHBUICHNHN HOMHMHAJIFHOM YaCTOTHI HET HGO6XOZ[I/IMOCTI/I B KaKux-
6o Mepax 6630HaCHOCTI/I, TOTr'Zla KaK YBCIMYCHUC 3TOI0 3HAUYCHHUC JOJIKHO OBITH TIIATCJIbHO B3BCHICHO, MPOCUYUTAHO U IMMPUHATO ITOCIIC
KOHCyJ’IBTaL[I/Iﬁ C IPOU3BOJAUTEIIEM DJICKTPOHACOCOB. HpI/I OTOM CJICAYCT YYUThIBATb MAaKCUMAJIbHO ,HOHYCTPIMBIﬁ TOK MHBCPTOpA.

5.5t

—u

=t
g (1.7) Taaeueini myck (Soft-Start): srta cTpanuiia 5KkpaHa TIO3BOJSET IMOJB30BATENI0 AaKTUBHPOBATH MM

JIeaKTUBMPOBATh (YHKIMIO «IUIABHOTO ITycKa» nBurarens Hacoca. Kornma nanHas (yHKLIUS akTHBHPOBaHA, HACOC

3aIyCKaeTcsl MOCTENEHHO; U HAa000POT, ITyCK B TEUSHNE BPEMEHH, 3aJJaHHOTO TapaMeTpoM 4.7 OyAeT MpOU3BOANTHCS Ha MAKCUMAaJIbHBIX
000poTax nepej HayajJoM PeryJMpoBaHUsl CKOPOCTH BpallleHHs Bajia HAacoca.

(2.0) Jatuux noroka (flow sensor): sra crpaHudka MO3BOJISET BKJIFOYUTH MM OTKIIOYUTH PabOTy BCTPOCHHOTO
JaT4iKa MOTOKa. 3aBOJICKAas HACTPOWKAa — JATYMK MOTOKA aKTUBHUPOBAH, T.€. HACOC OYIET OCTaHABIMBATHCS, KOTIA

Flous

0

=3
u =

KpaHbl OyAyT 3aKpbBITBI, @ yCTPOWCTBO, COOTBETCTBEHHO, OYAET ONpeNessiTh, YTO IIOTOK BOIBI Y€pe3 HWHBEPTOP
3akOHYMIICA. TOT JKe caMblii MPUHIMI IPUMEHSIETCSI JUIS 3aIIUTHI OT CYXOTo Xo/1a. B modoMm cirydae, MoXxeT IpON30UTH (€CiTH, Harpumep,
B CHCTEME HE OYeHb YKCTas BOJIa) HApyIICHHE ITATHOH padoTHI JaTYMKa IOTOKA, YTO MOMEIIAET HAcOCy MPAaBHIILHO OCTAHABIMBATHCS.
B Takux ycrnoBHsX BO3MOKHO OTKITFOUHTH PabOTY JaTYHKA MOTOKA U Siri0 GymeT paboTaTh TOIBKO Ha OCHOBAHHH MMOKA3aTeNIeH TaBIeHHs
1 9acToTel. B Takom ciywae, s 3QPeKTHBHON pabOThl HHBEPTOpa OYEHb BAXKHO IMPABHIBHO OTPETYIMPOBATH MapaMeTpPhl YaCTOTHI
OCTaHOBA U JIaBJIeHHE cpabaTBIBaHU 3alIUTHI OT CYXOTo XoJa. bosee Toro, Koraa 1aTYMK NOTOKA OTKIIFOYCH, HEOOXOIMMO cpa3y mocie
Siri0 ycTaHOBUTE THAPOAKKYMYIISITOP, KOTOPBINA MOMOYKET PEryIHPOBATE JaBICHHE B MPOIECCEe OCTAHOBA HACOCA M MPEJOTBPATHT €r0
gacTele nepe3anycky. He 3a0bIBaiiTe mepnoIMuecKy MPOBEPSITh 3HAYCHUE JIABICHUS NIPEIBAPUTEILHON 3aKauK B Oake.

P (2.1) Pe:xxum ympasienusi yerpoiictBom (Command origin): BeibepuTe pexxuM ynpasieHUs ycTporcTBoM. Eciu
i JaHHBIA MapaMeTp HACTpOeH Ha 3HavyeHue aaBieHus PRES, To paGora OyneT peryiupoBaThCs aBTOMaTHYECKH, Ha
e OCHOBaHHH MMOKA3aHMIl ]aBJICHHS B CHCTeMe. B MPOTHBHOM ciiydae, eclii BHIOpPAHO PyYHOE yIpaBieHHE, TO B PYYHOM

pexuMe depe3 KHOIKH YIpaBJIeHUs MPUOOPOM MOXKHO 3a1aTh 3HAYCHHS MYCKa U OCTAHOBA HACOCA, & TaK JKe CKOPOCTh BPAILCHHsI BaJia.

BHuMaHHe: eclid yCTPOICTBO HAXOMUTCS B PYYHOM DPEXKHME, TO 3alHTa OT CYXOrO XOJa U 3allUTHbIC OrPaHUYCHHUS IABJICHHS HE

AKTHBHPOBAHBI. DTOT PEKUM MOXKET HCIONB30BaThCS TOJIbKO BPEMEHHO, IMOJ HEMOCPEJCTBEHHBIM KOHTPOJIEM YIIOJHOMOYEHHOIO

KBaTM(DUIIMPOBAHHOTO MepcoHana. By/bTe npeneabHO BHUMATEIbHbI!

AL, con (2.2) Bcnomorareabnbiii kourakT (Auxiliary contact): wucmonssyiiTe maHHBIM HapaMmerp Juis BeIOOpa (DYHKIUH,
1 <= CBSI3aHHOM CO BCIIOMOIaTENIbHBIM KOHTAKTOM. 3HAYEHHs1, KOTOPbIE MOT'YT ObITh YCTAHOBJIEHBI, CJIEAYIOIIKE:

«1 <->» paGota Siri0 Kax aBTOHOMHOW HE3aBHCHMOW CHCTEMBI HIIM C HCIIOJB30BAHHEM BCIOMOIATEIBHOIO KOHTAKTA,
CBSI3BIBAIOILETO Ba prOOpa Siri0 B cocTaBe CBOCHHOM MOIKAYMBAIOLICH CTAHIINH (3aBOJICKAsI HACTPOHKA).

« 2 <-» JUIsl UICHOJIB30BAaHUS BCIOMOT'aTeIbHOTO KOHTAaKTa, OCYILECTBIISIONIET0 JUCTAaHIIMOHHOE YIIPAaBIICHUE TyCKOM M OCTAaHOBOM Hacoca
« 3 X 2» U151 HCTIOIB30BAHKS BCIIOMOTaTEIbHOTO KOHTAKTa, KOHTPOIMPYIOIIETO BTOPYIO TOUKY HACTPOHKH AaBieHus (Pmax2).
JanbHeiimas nHopManus, Kacaromascs IPOBOJHOIO COCIMHEHHMS, a TaK XXE TPEX PasHBIX PEXHUMOB pabOThI, COAEPIKHUTCS B pasjele
«COEJJUHEHHME BCIIOMOI'ATEJIbHOT'O KOHTAKTA».
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(2.3) ®ynknust BBoaa miaaThl BBoga-BeiBoga: onpenensier GyHKIUIO, KOTOPYIO OYAET BBIIOJIHATE HU(POBON BBOJ
LAl 1n. BCIIOMOTATEIbHON IIaThl BBOJA-BbIBOJIA (IIOCTABIISICTCS 110 3aKa3y). MOKHO HACTPOUTH CJIETYIOIINE 3HAUCHHS !
UrF “OFF*“ BBOA OTKJIIOYCH.

“ERR” (ommnbka): eciii BCIIOMOTaTeIbHBIN BBOJI 3aKPBIT, HACOC HEMEUICHHO OCTAaHOBUTCS U Haamuch "External error”
(BHEIIHSAA omMOKa) MOSIBUTCS Ha dKpaHe. Mcmonb3yiTe 3Ty (QYHKIHIO, €CIM HEOOXOAMMO OCTAaHOBHTH MHBEPTOP HM3-3a KaKOW-THOO
BHEIITHEH OIHOKH.
“2 <« BCIIOMOTaTENIbHBIM BBOJA HMCHOJB3YETCS AJS NUCTAHIIMOHHOIO YNpPaBIEHMs MYCKOM M OCTAaHOBOM 3JIEKTPOHACOCA; €CIH
aHAJIOTUYHOE 3HAYCHHE 3aJaHO0 Uil mapamerpa «Bcrmomorarensuerid Kortakt» ("AuX. Con"), To HeoOXoanMO 3aMKHYTh 00a KOHTaKTa
JUTA 3aIrycka aBuraTels Hacoca (JIormaeckoe «»).
“3 X2” BcroMOraTeNbHBIN BBOJ MCIIONB3YETCS UII KOHTPOIIS HaJ BTOPOI TOYKOHW HAacTpoiiku maBiueHus (Pmax2); ecin aHAIOTHYHOE
3HaUeHME 3a7aHo Juisl napamerpa Benomorarensueiii Konrakt ("AuxX. Con"), To HE0OX0AMMO 3aMKHYTh OAMH M3 ABYX KOHTAKTOB JUIS
KOHTpPOJIS Haj BTopoi Toukoi HacTpoiiku (Jlornueckoe «JIN»).

1.0 out (2.4) ®ynknusa BHIBOAA MWIaThl BBoma-BriBona: onpenenser QyHKIHIO, KOTOPYIO OyIET BBIMOJIHATH HUGPOBOI
0FF BBIBO/] BCTIOMOTATEIbHOI TIAThl BBO/Ia-BBIBOIA (TIOCTABIIACTCS 110 3aKa3y). MOKHO HACTPOUTH CJICTYIOIIUC 3HAUCHHS :

“OFF*“ BpIBOI OTKIIIOYEH.

“ERR“ (omm0ka): BBIBOJ BKJIIOUCH (3aMKHYTHIM KOHTAKT) TIPY BO3HUKHOBEHUH c60s B pabore Sirio.

“P.ON“ Hacoc paboTaeT: BBIBOJ BKIIFOUEH (KOHTAKT 3aMKHYT) K&K/l pa3, Koraa Siri0 KOHTpoNIupyeT BKIIOYEHHE HACOCa.

“AUX  BcrmoMorarenbHbIii HAcoC: MO3BOJSIET KOHTPOJIMPOBATh pabOTy BCHOMOraTeIbHOTO HAacoca Ha 3aJaHHOW CKOPOCTH.

JIOMONHUTENBHBIA HACOC BKJIFOUAETCSI, KOTJIa HACOC, KOHTPOJIHMPYeMblid Siri0, He CrocoOeH yIOBIETBOPSTH MOTPEOHOCTH CHUCTEMBI.

BbiBo/1 akTHBHPOBaH (KOHTAKT 3aMKHYT), KOTJ]a 4aCTOTa HACOCA JOCTUTaeT MaKCUMAJIbHO JOMYCTUMOTO 3HAYCHUS U JIaBJICHUE TagaeT

HUX€ MUHUMAaJIbHOTO 3HAUYEHUs BKIIIOUEHUsl. BHUMaHWe: 3alpelieHo MoAKI0YaTh K BRIXOJHOMY PeJie Harpy3Ky, npeBbimaronyto 0.3°!

BHUMaTEIbHO NPOYTHUTE TEXHUYECKYIO JIOKYMEHTALIMIO, TIOCTABJISIEMYIO C JIOTIOJHHUTEIbHOM IIaTOH BBOIA-BBIBOJA, JUIS TPABHILHOIO

MOJCOE/IMHEHUS] BHEITHEN KOHTPOJbHON MaHesu.

Stor.del (2.5)3apepakka ocranosa (Delay on stop): manmbiii mapaMeTp MO3BOJISIET MOJIB30BATEIIO YCTAHABIUBATh, Y€PE3 CKOJIBKO
18, Bsec CEeKYHJI MOCJIe 3aKPBITUSI BCEX BOJOPAa30OPHBIX KPAHOB 3IIEKTPOHACOC OCTAHOBHUTCS. ECiM B yClOBHsX claboro moToka
MPOUCXO/IAT YaCThIC MEPE3ayCKH HAcOCa, YBEINUbTE 3HAUCHHE 3a/ICPIKKH MEPe]l OCTAHOBOM, YTOOBI paboTa 1iIa B Oosee
IUIABHOM PEXHME.
YBenuueHne JaHHOTO TapaMeTpa MOXKET PEIIUTh MPOOJIEMY YaCThIX BBIKIFOUSHHUIH yCTPOWCTBA M3-32a 3aIUTHI OT CYXOr0 X073, 0COOSHHO
B CJIy4asiX CO CKBaKMHHBIMU HACOCaMH, a TAK e HACOCAMH, Y KOTOPBIX €CTh MPOOJIEMBI C CAMOBCAChIBAHHEM. 3aBOJICKAsi HACTPOUKA -
10 cek.

(2.6) UnrepBan aBromaTmueckoro mepesamycka (Auto-reset-interval): eciu Hacoc B mporecce paboThi
UCIBITHIBACT BpeMeHHBIﬁ HCIOCTAaTOK BOJAbI HA BCAChIBAHHH, Sil’iO OTKJIFOYAET MUTAaHUE HAacOoCa I NPEAOTBPAICHUSA
ero nospexaeHus. C 3TOH CTpaHUIBI MEHIO MOXKHO YCTAaHOBUTH (B MHHYTax) BpeMsl aBTOMaTHUECKOTO IMepe3alrycKa.
ITo oxoHuaHuIO YCTaHOBJICHHOT'O BPEMEHU yCTpOﬁCTBO MPOTECCTUPYET CUCTEMY Ha MPCIAMET MOABJICHUSA BOJAbl Ha BCACBIBAHUU. Ecin
PE3YNbTAT TECTUPOBAHKS MOJOKHUTEIBHBIM, Sifi0 aBTOMATHYECKH OTMEHHUT COCTOSHHUE OLIMOKHK M CHCTEMa CHOBA Mepeiier B pabouwii
PEXHM; eCITH HET — YCTPOMCTBO MPOU3BEIET €IIle OJHY TOMBITKY ITOCIe OKOHYAHHUS YCTAHOBJIEHHOTO TIEPHO/Ia BpEMEHH. MaKCHMATBHO
ITO3BOJICHHBIN HHTEpBal — 240 MUHYT (pPEeKOMEHIOBaHHBIN: 60 MUH).

Fezet,
15 min

Renet (2.7) YncJio nonbITOK aBTOMATHYECKOT0 nepe3amycka (Auto-reset test n.): 3ToT mapamerp yCTaHaBIMBAET YUCIIO

Ry " . .

S et MIOMBITOK, KOTOpBIE MpeAnpuMeT Siri0 Juisl MOBTOPHOTO 3aIlycKa HAcoca, BBIKIIOYEHHOTO W3-3a cyxoro xoxa. Kak
= TOJBKO KOJIMYECTBO IIOTBITOK HCYEPIIAHO, CHCTEMa OTKIIOYaeTcs, a JUIl €€ BKIIOYCHHS HEeoOX0anMo

HETIOCPECTBEHHOE BMEIIATENbCTBO MOib30Barensd. Eciu nanHoe 3HaueHue paBHO «0», pyHKIMS aBTOMAaTHYECKOIO Iepe3alycka He
aKTHBHMpPOBaHA. MaKkcHMalbHO JIOITyCTHIMOE 3HaueHue JaHHOro mapamerpa — 20. C MOMOIIBI0 KHOIOK «+» U «—» MOKHO M3MEHHTb
YCTaHOBJIEHHBIN ITapaMeTp.

+ (2.8) O6muii apromarnyeckmii mepesanyck (Total automatic reset): korma ycranosneno 3unadenne — ON (Bki.),
OFF | @BTOMaTMuecKas QyHKUNs Nepe3alycKa akTHBHA JUIs 00| OIMOKH, KOTOPYIO ONPE/CITHUT CHCTEMA, B IOTIONHEHUH
K 3aIllMTe OT CYyXOro Xo/1a. BHUMaHuWe: aBTOMAaTHIECKUI U HEKOHTPOJIMPYEMBIN MEPE3anycK M3-3a HEKOTOPBIX OIUOOK
B cHcTeMe (HanpuMep, EPErpy3Ka) MOKET CO BpEMEHEM MIPUBECTH K MOBPEKICHUAM KaK CHCTEMBI, TaK M camMoro Sirio. JlanHas QyHKIws
IOJDKHA UCTIONB30BATLCS € OOJIBINION OCTOPOKHOCTLIO.
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BHUMAHMUE: Hauunas ¢ Bepcun nporpaMmuoro obecredenus XX.06.00, cnemyromye napaMeTpsl KATHOPOBKH TaTYNKOB
JIABJICHUS M TTOTOKA OBLIH yJIeJICHBI (TIEPEMEIICHBI) U3 CIICIIUATU3UPOBAHHBIX ITAPAMETPOB MeHI0. [loxanylicTa, 00paTUTeCh

K 5 maparpagy Ui KaluOpOBKH JaTYUKOB!
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(3.0) KannopoBka gaTunka aasjaenus npu aasiaenuun 0.0 bap (Calibration of pressure sensor at 0.0 Bar): na
JIAHHOW CTaHWIIE MOXKHO KanuOpoBaTh paTyuk aasieHust npu O Bap. Mcnone3yiite 3Ty (QYHKIHIO HOCIE 3aMEHBI
JATYNKOB JABIICHUS WM 3JCKTPOHHBIX ITIAT.

(3.1) Kanu6poska narunka gasjenus npu gasiennu 5.0 Bap (Calibration of pressure sensor at 5.0 Bar): na
Z[aHHOfI CTpaHulC MPOUCXOIUT KaJ'II/I6p0BKa JaT4YuKa JaBJICHUA TIPpU 5 Bap Y1005l OPUBCCTU 3HAYCHUC JaBJICHUA Ha
HIDKHEH CTPOKE 3KpaHa B YETKOC COOTBETCTBUEC C AKTyaJIbHbIM 3HAYCHUEM aBJICHUSA B CUCTEMC, I/ICHOJ’IL?,yf/iTe KHOIIKHN
+ and s I/ISMepI/ITL JaBJICHUC MOXKHO, HATPUMEDP, C TIOMOIIBbIO BHCITHCTO MAHOMETPA. I/IC]‘[OJ‘IL3yI71Te JaHHYIO q)YHKHI/IIO
TOCJIC 3aMCHBI JaTYMKOB JAaBJICHUSA UJIA 3JICKTPOHHBIX IUJIAT.

(3.2) KaauopoBka natunka moroka (Flow sensor calibration): wa manHO# cTpaHHIle MEHIO MOKHO OTKaIHOPOBATH
JaTYMK [OTOKA IPU OTCYTCTBHMHU IOTOKA. Mcmonb3yire 3Ty (YHKIHMIO MOCHE 3aMeHbl AaTYHKa JABJICHUS WM
SIIEKTPOHHBIX IUIAT.

(3.3) IIpoBepka cunthiBanusi faBjaenus (Pressure reading test): 3mech mokasaHo TeKylee JaBICHHE B CHCTEME.
OTO0T 9KpaH MOKHO UCIIOJIb30BAaTh IMOCJIC KaﬂHGpOBKI/I JaT4YuKa JaBJICHUS IJId NPOBCPKU MPABUIIBHOCTU OTIIPCACIICHUA
JaBieHus cucteMoit. OTpaxkaeMoe 3HaUeHHEe COOTBETCTBYET aKTyalbHOMY JaBJICHHIO B CHCTEME, Kak TO, YTO OOBIYHO

0To6pa>1<aeTc;1 Ha I'’IaBHOM 3KpaHe.

(3.4) IIpoBepka padors! pese noroka (Flow switch reading test): 3mech mokasaHbl TeKyIue AaHHBIE O JATYHKE
HOTOKA. DTOT HKPaH MOMKHO HCIIONB30BATh II0CIE KAITHOPOBKH NAaTYMKA MOTOKA, IS IPOBEPKU MPABUIBHOCTH €r0
pabothl. Korza Kiianas moiHOCTBIO 3aKPBIT (HET MOTOKA), 0TOOpakaeMoe 3HaUYeHHE JOJDKHO ObITh < 2.

(3.5) Bepcusi nporpammHoro ooecniedenus (Software release): Bepcus mporpaMmMHoOro obecrieueHus: ycTpoiicTa

(3.6) Bpemst mogauu ;iexkrponutanus (Power supply timing): 3gecs oTo6paxaeTcst KOJMIECTBO YACOB, B TEUECHHUE
KOTOPBIX Ha MHBEPTOP MOJABAIOCH MUTAHKUE. JTOT IOKA3ETENh MOXKET YYUTHIBATHCS MPH OMPEACICHUH TapaHTUH
000pyn0BaHus (MCTEK UM HE UCTEK TapaHTHUHHBIA CPOK).

(3.7) Bpems padotsl Hacoca (Pump operating time): smech oTpaxkaeTcst KOIHYECTBO paboUYMX 4acoB HAcOCa, YTO
MOHO HCIIOJIB30BATH JIJIs CPABHEHHUS pab0uero BpEMEHH HACOCA U BPEMEHH T10/IauH TIUTAHUS HA yCTPOUCTBO.

(3.8) Mocaenussi ommdka (Last error): Ha AaHHOM CTpaHUIE MOKAa3aH HOMEp MOCIeHEN OMIMOKH B CHCTEME. JTO
MOJKHO HCIIOJIb30BaTh, YTOOBI OTCIEAUTH ITOCIETHIO OIMHOKY, IPUBEIIIYIO K OTKIIOYEHUIO CHCTEMBI, KOTOpas yXKe
ObLIa TIepe3amyIIeHa MOJIb30BaTeNIeM.

(3.9) Yucao 3amyckoB nacoca (Pump start-up number): 3meck mokaszaHo o0liee YrCiIo 3aIyCKOB 3JIEKTpOHacoca,
IOAKIIFOYECHHOI'O K CUCTEME.

(4.0) HoBbuuenue nanpsikenus npu 0 Fi (Voltage boost at 0 Hz): Taunroe 3HaueHne moKa3bIBaeT (B MPOIEHTHOM
COOTHOLICHHH) yBeluueHue HampspkeHus npu O 'l A7 KOMIEHcaluHu MOTepb cratopa. ECiM yBEeIMYHTh STOT
napamerp, TO, P NaJeHHU YacTOThI BPAILLICHHs Bajla, MoJa4ya HAaIpsDKSHHUS K IBUIATEI0 Hacoca

YBEIHYUTCSL.
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(4.1) 3agep:kka cpafaTbIBaHUs 3aIIUTHI OT cyxoro koxa (Dry run): Ha 3Toi cTpaHHLIe MOXXHO 33/1aTh 3HAUCHHUE
3aZIep’KKU Tepel cpadaThIBaHUEM 3alIUTHI OT CYXOTO XOZd. YBEINUYbTE 3TO 3HAUCHHUE, €CIIM B CHCTEME [UIMHHBINA
TpyOOIIPOBOA Ha BCACHIBAHUY WJIM Y HACOCA ATUTEILHOE BPEMs 3aTUBKH.

(4.2) MakcumajibHOe KoJMuecTBO myckoB B uac (Maximum starts per hour): Jlannelii mapamerp 3amaer
MacKUMalIbHOE KOJIMIECTBO ITYCKOB Hacoca B yac. /sl OTKIIIOUCHHS TaHHOH 3aIINTHI, HAKMHUTE KHOTIKY «-» U ICPIKUTE,
mmoka He mosiBUTcs cinoBo «OFFy.

(4.2) Bamura ot 3akauHuBaHus (Kaxable 24 yaca) (24 H anti-seize protection): sTor mapameTp akTHBUPYET WK
JCaKTUBUPYET 3alllUTy Hacoca OT 3aKIWHHUBAHUS B TEPUOA UTUTENBHOrO mpoctos. Kak Toipko 3ta QyHIms
aKTHBHPOBAHA U JI0 TEX TOP, MI0Ka B cUCTeMe He OyaeT MOTpeOHOCTH B BOJE, HACOC OyIeT 3amycKaThesl Kaxable 24

qaca Uil NpeaoTBpaliCHU 3aKIIMHUBAHUA MEXaHNYCCKUX KOMIIOHCHTOB Hacoca (FI/I,HpaBJ'II/I‘IeCKOG yHﬂOTHeHI/Ie).

FllM ot
4] 25N

(4.3) Hacrpoiika «MepTBOro Bpemenn» ycrpoiicrea (PWM dead times): ycranaBinuBaet BpeMst 3aIepKKH MEKITY
HEPEKITIOYEHUSIME Ha OJTHOM ILIede MOcTa. BO3MOXKHO, MOTpeOyeTCsl M3MEHUTH IAHHBIN [apaMeTp, 4TOOBI HCIIPABHUTE
CpefiHee 3HAYCHHE BBIXOIHOTO HAIMPSDKEHUsS HHBEPTOPA, KOTJA MEHSETCS YacToTa NepekiodeHus. Heobxomumo

MIPOKOHCYJIBTUPOBATECS C TPOU3BOIAMUTENEM AJIS MOMyYeHHS AaNbHEHIIeH nHPOpPMAIMH, a TaK e A IOMOIIM B 1Moa0ope Hamboiee
MOJXOISIIETO 3HAYCHNUSI.

-

—
I e
Rtk

Deadtime
—— > oN
Q1
PWMO OFF
ON
Q2
PWM1 OFF

(4.4) Ki — MHTerpanbHasi KOHCTAHTA: 3TOT MApaMeTp PEryIHpyeT 3HAUCHHEe WHTErpaabHON KOHCTAHTHI muist [TA]T-
peryasTopa, Uit o0ecriedeHus MOCTOSTHHOTO IaBIeHUs B cucTeMe. Ecnu aHHOe 3HaueHue yBeTMYUBAETCS, TO 3HAUCHHE
BBIXO/IHOTO JIaBJieHHs Oy/eT OJIvbKe K 3HAUEHHIO TOYKHM HACTPOWKH (ommOka u3mMeHeHwus). Ecin 3HaueHue caumikom

BBICOKOE, 3TO MOXKET MPUBECTH K HECTAOMILHOCTH HACTPOEK (IIOCTOSHHBIC KOJeOAH s TABICHHS).

w S MEE

Tol

(4.5) Ki — IponopunoHaiabHAsi KOHCTAHTA: 3TOT MapaMeTP PETYIUPYET 3HAUYCHHUE TPOMOPIMOHATBHON KOHCTAHTHI
i 1T /]-perynsartopa, 11t obecriedeHus MOCTOSHHOTO IaBIeHUS B cucTeMe. Ecin JaHHoe 3HaYeHHe yBEINIUBACTCS,
TO CHCTEMa CTaHOBHTCS OoJiee YyBCTBUTEIHHON K CHCTEMHBIM KoeOaHusAM naBieHus. Ecnu nanHOoe 3HaueHune
CJIMIIKOM BBICOKOE, TO 3TO MOXKET MPHUBECTH K N30BITOYHOMY JAABJICHUIO WM PE3KOMY CHIDKEHHIO YacTOTHI 000POTOB,
C MOCTIEAYIOIIeH HECTaOMIBHOCTRIO HACTPOCK (IIOCTOSIHHBIC KOTEOAHHS IABIICHNS).

(4.6) Bpems nosbpimenust (Boost time): naHHbIit mapaMeTp ycTaHABIMBAET NPOJODKUTEIBHOCTE BPEMEHH
TIOBBILIEHUSI, KOr/1a ((DYHKIHS TUIACHOTO IyCKa OTKJII0YEHA) HAcoC 3aIlyCKaeTcss Ha MaKCHMaJIbHO 9acToTe 10 TOro,
kak cpaboraer [TN]] perynsitop (Hactpoiika [T/l perynsaropa). YBenudybTe JaHHOE 3HAYEHUE, €CIIN CYIECTBYIOT
po0JIeMBI ¢ ITyCKOM Hacoca (0COOEHHO 3TO KacaeTcsi MOHO(a3HBIX HACOCOB). Y MEHBIIIUTE IaHHOE 3HAYCHHUE, CITH
MIPOAOIKUTEIBHOCTh EPUO/Ia TOBBIIIEHUS IPUBOAUT K HEIKENATEIIbHOMY YBEJIIMUEHUIO IABICHUS B CHCTEME.
(5.0)MakcumanbHasi TeMIepaTypa oKpy:Karouieil cpeapbl: JJAHHBIA MapaMeTp 3a/1aeT MaKCUMaJIbHOE 3HAUEHUE
TEMIIEPATypbl OKPYIKAIOIIeH Cpelibl, MPH IOBBIIICHMH KOTOPOH cpadaThiBaeT pa3MbIKAIOIAas TEILUIOBas
3aIUTa OT Ype3MEPHOU TeMITepaTypel. ODTOT MapaMeTp MOKET U3MEHSATHCS TOJIBKO MPH IMOITYISHUH 0C000i

aBTOpH3alluK OT IPOU3BOAUTCIIA, TAK KAaK 3TO MOXKCT CKa3aThbCA Ha 0e30IMacHOCTH pa6OTBI C YCTPOﬁCTBOM.

T 3
s 1

H
ul”

ez o

| LS )

(5.1) MakcumanbHas Temnepatypa |IGBT moayas: AaHHBIM NapaMeTp 3aJa€T MaKCUMaJbHOE 3HAYCHUE
temreparypsl |GBT Momy:ns, npu npeBbIIIeHUN KOTOPOU cpabaThIBaeT pa3MbBIKAIOIas TEIUIOBas 3allluTa.
DTOT mapaMeTp MOXKET H3MEHSTHCS TOJBKO MPH MOyYSHUH O0CO0O0M aBTOPU3AIUH OT IMPOU3BOJIUTENS, TaK

KaK 9TO MOXKET CKa3aThCsl Ha 0€30MacHOCTH PabOTHI C YCTPONCTBOM.
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(5.2) Kodp¢punueHT CHM:KEHHSI YACTOTHI MO TeMIEpaType OKpY/Kalolieil cpeabl: JaHHBIA Mapamerp 3aaact
K03()(PUIMEHT CHIKEHHsI, IO KOTOPOMY MHBEPTOP OTpaHUYMBAETMAKCUMAIBbHYIO YaCTOTY Hacoca, KOTa TeMIieparypa
OKpYXarolleld cpelbl MOAXOANUT OJIM3KO K 3aJaHHOMY MakcuMyMmy. CHMXKEHHE aKTUBHPYETCS, KOrja TemIepaTrypa

OKpY>Kalollel cpebl MOAXOJUT K OPOrOBOMY 3HaYCHUIO, 3ajaHHOMY B napamerpe 5.0 menee, yem Ha 5°C. Kax TosibKO IpeBbIIIacTcst
IpeieNbHOE 3HAYEHHE, MaKCUMalbHasi 9acTOTa ABUTATENs] HACOCA YMEHBINACTCS HA 3HAYECHHE, PABHOE TOMY, YTO yCTOAHOBIICHO B
JTAaHHOM TTapaMeTpe Ha Kbl yBEIMICHHBIH Ipasyc TeMueparypsl o mkaie Llenscns.

(5.3) KoappuuueHt cuuskeHust 4acToThl mo Temnepatype |GBT mMoxyas: nanmbIi mapamerp 3amaeT KO3QQUIUEHT
CHIDKEHUSI, Ha KOTOPBII MHBEPTOP OTpaHMYMBACT MaKCHMAIBHYIO YacTOTy Hacoca, koraa temneparypa |GBT moxyms
HOAXOIUT ONM3KO K 3aJaHHOMY MakcuMmyMmy. CHI)KCHHE aKTHBHUPYETCs, KOTZa TeMIepaTypa OKpY)Kalomel cpempl

MIOJIXOJUT K IIOPOTOBOMY 3HaYEHUIO, 3aJaHHOMY B napametpe 5.1, meHee, uem Ha 5°C. Kak TosbKO NpeBbILIaeTcs NpeebHOe 3HaYeHUE,
MaKCUMallbHas 4acTOTa ABUraTesIsl HacoCa YMEHBIIIAeTCs Ha 3HaUeHUE, PaBHOE TOMY, YTO YCTAHOBJICHO B IAaHHOM NapaMeTpe Ha KaXKAbIi
yBEJIMUEHHBIHN Ipagyc TeMIepaTypsl 1o mkane Llenscus.

[ |
p = TR EF A
b I
Ll A

(56) MuHuMaJbHOE HaNpsiZKEHHe CeTH: JaHHBIN napamMeTp 3aacT MUHUMAJIbHOC BXOJHOC HANIPAKCHUE CCTU, HUIKE
KOTOpOIo Cpa6aTI)IBaeT 3aliyTa OT MOHUKCHHOI'O HAIPAXKCHUA.

(5.7) MakcuMasIbHOe HANIPSIKEHHE CeTH: TAHHBIH apaMeTp 3aJaeT MaKCUMaIbHOE BXOIHOE HAIIPSDKCHHE CETH, BBIIIIS
KOTOpOT'0 CpabaThIBAET 3aIUTa OT NOBBIIIEHHOTO HANpsDKeHMA. OT NaHHOTO 3HAYEHHS MOYKHO NMPOCUYHUTATh 3HAUCHHE
HanpspkeHus (mpumepHo Ha 30B MeHbIIe), 60JbIIe KOTOPOro HACOC MEIUICHHO U 60JIee KOHTPOIMPOBAHHO YMEHBIIACT

YHUCJIO 060pOTOB, YTOOBI peaAOTBPAaTUTh OIMACHBIC KoJieOaHus HapsHKCHUA Ha IUHY MMOCTOAHHOI'O TOKA.

Detwg o
(5]

(5.9) Ornagka mapamerpor (Debug variables): lanubiii mapamerp HCHONb3yeTCs Ui OTIagKd ycTpoiictBa. OH
MO3BOJISICT UHUIMPOBATH OIpPEICICHHbIC BHYTPEHHNE TEXHOIOTHYCCKHIE MPOIIECCHI TS aHAIM3a MX MPOTEKaHHS BO
BpeMst paboThl yCTpoIicTBRa.
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2.0  TIPOLEIYPA 3AMEHBI DJIEKTPOHHOI TUIATBI

Buumanue! 3amena SJICKTPOHHBIX IUIAT AOJIKHA NPOUCXOAUTDH IMMOCIIC OTKIIFOUCHHUA SJICKTPOIIUTAHHUA. BHYTpeHHI/IC
KOHACHCATOPLI IMOJTHOCTBIO PAa3psAKarOTCs TOJIBKO YC€pPE3 10 MHHYT IOCJIC OTKIIFOYCHHUS IMATAHUA.

INepen 3aMeHOI 2MEKTPOHHBIX TIAT YOSAUTECH, YTO HOBBIE 3aI1.YaCTH COOTBETCTBYIOT MOJIEIIA HHBEPTOPA, KOTOPBIA HYKHO
OyJZeT OTpeMOHTHPOBATh. Tak ke MPOBEPhTE COBMECTUMOCTD ITPOrpaMMHOT0 o0ecrieueHus. Eciu cyIecTByroT COMHEHMS,
00paTrTeCh K MMPOU3BOIUTEIIO.

A) [y moctymna K 3JIEKTPOHHBIM IJIaTaM, CHUMHTE BHEIIHIOKO KPBIIIKY yCTpoiicTBa, OTKpyTUB 10 GontoB. OTCcoeanHuUTE
Ka0enb MUTaHMs YCTPOHUCTBA U Kabenb K ABUIAaTENI0 HAcOCa U BCEX BCIIOMOTATEIbHBIX BBIBOJIOB.

B) Otkpyrure GOAT (HAXOJUTCS MOCEPEANHE), KPEAIINI TACTHHY ¢ KJIEMMaMH 3a3€MJIEHHS, U IIECTh OOJITOB KPETIEHHUSI
BHYTPEHHEHN KPBILIKU.

o)
o E':EI o
@ A&
Ors s |©
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C) MeaneHHO M aKKypaTHO NPHUIOAHUMHUTE BHYTPEHHIOK KPBIMIKY C IJIATOH JUCIUIEs, MPU 3TOM CJIEAUTE, YTOOBI TIOCKHUH Kabes,
COCAMHSIONMN TUIATy AMCIUIES W IUIATY NMHUTAHMS, IPH 3TOM HE BbLAEpHYJICS. [IpUNOAHSB KPBILKY, OTCTBHIKYHTE IJIOCKHH Kabeib H
OTZEINTE BHYTPEHHIOK KPBIIIKY C IUIATOM AHCIUIES OT KOPITyca C IUIATOH MUTaHMHS.

2.1 TIJIATA JUCILJIES
[Ipopenaiite cneayroniue onepauuy JIjisl 3aMeHbl MJIaThl TUCTLIES.

D.1) Otkpyture 4 6onta, pukcupyromux miaty. Berramure miaty. IIpocneaure, 4To0bl yTHHEHHS U1 KHOMIOK HE BHIMTATH U3
BHYTPEHHEHN KPBILIKU.

E.1) Ycranosute HOBYyIO muiaty. IIpoBepbTe PaBHIIBHOCTD YCTAHOBKY YIJIMHEHHH TS KHOIIOK ¥ 3aKpyTHTE 4 60sITa, PUKCHPYIOMIHNX
iaTy. 3ateM coOepUTe yCTPOKMCTBO, MOBTOPHUB OMUCAHHYIO BBIIIE IPOLEAYPY, HO B 0OpAaTHOM MOPSIJIKE.

BHUMAHMUE: ITocse 3aMeHbI IUIATHI TUCIIES] JATYMKH JABJIEHUS U MOTOKA J0JKHBI ObITh 0TKAJINOPOBAHbI, KAK
onucaHo B riase "5". Eciiu He NpoH3BeCTH 3THX HACTPOEK, TO HHBEPTOP Oy/AeT MOKA3bIBATh HEBEPHbIE 3HAYEHHSI
JIaBJICHHsI, 2 OCTAHOB HACOCA MOKET OCYLIECTBJISATHCS HEKOPPEKTHO!
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2.2 IIJIATA IUTAHUS

Y KPBIIIKHU C IJIATOU JAUCILICH, 3aMCHUTC IJIaTy MUTAHUS, KaK TIOKaA3aHO HUKE.

Ilocne custus BHYTPCHHEC

D.2) Otkpytute 4 6osTa, GUKCHPYIOMINX IUIATY K KOPITYCY.

\mwr_.v_‘ A
(v

u HaTyHHbIﬁ BUHT U OTCOCAMHUTE KEJITO-3CJICHBIN ITPOBOA 3a3€MJICHMS.

E.2) OtkpyTuTe BepXHUIA MIECTUTPAHHBI

i wrudT n yranute 2 6onra, pukcupytomux IGBT moayns.

1 IIECTUIPAHHBII JaTYHHBI

F.2) OTkpyTHTE HUKHH

B
0 ,t J mﬂﬂv;
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G2) MC,HJ'ICHHO MNPUIIOAHUMUTC IUIATy IUTaHUA, y6eI[I/IBIHI/ICL, 4qTo Ka6€J'II/I, COCIUHAIOIHNEC JaTUUMKK ITMTaHUA MW II0TOKa, HC
BbIACPHYJIUCH. Ecimm HCO6XOHI/IMO, CJIeTKa HOﬂBHFaﬁTe mjaTty B MPOTHUBOIOJIOXKHBIX HAIIPAaBJICHUAX, 4TOOBI pa3pyuinuTb cloi

TEIUIONPOBO/ISIIEH MTAacThl, KOTOpasi HaHeceHa Mex 1y paauaTopoM u IGBT monynem.
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J.2) Ins coequHEHNs ¢ pPaAnaTOpOM, HAHECUTE TOHKHUI CII0# TeIIONPOBOALIEH MacThl Ha BEPXHIOK noBepxHOCTh IGBT Moays u Ha

JTHOIHBIA MOCT.

K.2) YcTaHoBuTE HOBYIO TUIATY U COOEPUTE YCTPONUCTBO, BHIMIOIHHUB OMUCAHHBIC BBIIIE OMEPAIHH, HO B OOPATHOM ITOPSIIKE .

BHUMAHMUE: Tlocse 3aMeHbI IJIATHI TUCILIES, JATYHKH AaBJIEHHS U MOTOKA T0JKHBI ObITh 0TKAJIMOPOBAHbI,
Kak onucaHo B riase "5". Ecin He mpon3BecTH 3THX HACTPOEK, TO HHBEPTOP Oy/eT MOKa3bIBATh HeBePHbIE
3HAYEHU TABJIEHHS], 2 0CTAHOB HACOCA TAK K€ MOKET OCYIIECTBJIATHLCS HEKOPPEKTHO!
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3.0 HNPOHEAYPA 3AMEHBI JATYUKOB IIOTOKA U JABJIEHUSA

3.1 JATYUK JABJIEHUSA

A) Iocre ynanaeHust dIEKTPOHHBIX IIaT, OTKPYTHTE 4 60J1Ta, PUKCUPYIOMNX (IIaHEL, KOTOPBIA KPEUT JaTYHK JaBJIEHUS K KOPIYCY.
VY nanute crapblii IaTYUK JABICHUS U COOTBETCTBYIOIIEE YIUIOTHUTEIBHOE KOJIBIIO.

B) ITocie Toro, kak HaHEceTe Ha HOBOE PE3MHOBOE YIUIOTHHTEIBHOE KOJIBIIO CHHTETHYECKYI0 CMa3KY, BCTaBbTe ero Ha MecTo. CMmaska
JOJKHA TMOAXOMUTh JAHHOMY THIy YIUIOTHEHHH. Pexomenayercsi mcmosib3oBanue ¢roponosumepHoii cmasku (PTFE). Jdas
JAHHOTO YIUIOTHUTEJIBHOI0 KOJIBIA HeJIb3sl MCMO0Jb30BaTh CMa3Ky Ha MHHepaJbHOIl ocHoBe! [IpaBUiIbHO yCTaHOBHTE HOBBIN
JATYUK JABICHUS, KaK MOKa3aHO Ha PUCYHKE M YCTAHOBUTE CBEPXY COCIMHHUTENBbHBIN (ranen (TOJBKO OHA CTOPOHA UMEET KaHaBKY).
KanaBka B coemuHuTensHOM (UiaHIle JOJKHA OBITH HANpaBlieHa B CTOPOHY Kalensl AaTyuka JaBieHus. 3akpyture 4 Oonta c
OTIPEICHHHBIM YCHJIHEM, HO YTOOBI HE COPBaTh Pe3b0y KPEIUIeHHs.

N

C) MoacoeauuuTe SIEKTPOHHBIE TIATHI K COOEPHUTE YCTPOMCTBO, BBIMOIHNB OMHUCAHHBIC BBIIIE OTIEPAIIHH, HO B 0OPaTHOM MOPSIKE. ,

BHUMAHMUE: Tlocse 3aMeHbI AaTYHKA AaBJIEHHS], OH JI0JI’KHBI ObITh 0TKAJIHOPOBaH, KAK ONKCAHO B riiaBe "5".
Eciin He IPOM3BECTH 3THX HACTPOEK, TO HHBEPTOP OYAET MOKA3LIBATH HEBEPHbIE 3HAYEHHS JaBJIeHHs !
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3.2 JATYUK IIOTOKA

A) OTkpyTtuTe 60T, GUKCUPYIOLIHIA JaTUUK IOTOKA. BybTe OCTOPOXKHBI C IIACTHKOBOM MIal00M, KOTOpas HAXOAUTCS Hepe GOITOM.
Crierka HaKJIOHUTE JIATYUK U BBITALIHUTE €ro.

B) BcraBbTe HOBBIN JaTymk MoToKa. [Ipu 3TOM MUKpOCXeMa JaTdrKa J0JDKHA ObITh HAMpaBieHa BO BHYTPh (110 HAMPABICHUIO K
KJIamaHy).

BHUMAHMUE: I1ocie 3aMeHbl JATYNKA MOTOKA, OH 10J2KeH ObITh OTKATHOPOBAH, KaK onucaHo B riaase "5". Ecan
3TOr0 HE C/AeJIATHh, TO OCTAHOB HACOCA MOKET OCYIIECTBIATHCH HEKOPPEKTHO!
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40 MPOLEAYPA OUUCTKHU/3AMEHBI KJIAITAHA

A) CHuUMHUTE BCE KPBILIKH W DICKTpOHHBIC athl. OTKpyTHTe 8 00JTOB, (PUKCHPYIOLUIMX paauarop. eMOHTHpYyiiTe paauatop u
OTJIOKUTE €re B CTOPOHY, YTOOBI CIIy4ailHO HE MOBPEAMTH. ECIM IuiacTHHA OKHCIMIIACh, BOCCTAHOBUTE €€ C IOMOIILI0 HOXKIAYHOM
Oymaru ¢ mMenkuM 3epHoM 1000. Heo0XoauMo ¢ TIIATENBHOCTBIO OYHUCTUTH TY YacTh paguaTopa, KOTOpas COIPUKAcaeTcs ¢ BOAOH,
0COOEHHO MeCTa, TJi¢ HAXOAUTCSI PE3NHOBOE YIUIOTHEHHE.

B) BriTalmute HaMpaBIIsSIONIYIO OMOPY KIIAaHa, MOTSHYB €€ BBEPX U BIIEPE 10 HAIPABICHHIO K NaTYUKY napieHus. CIBUHYTh KianaH
U NIPYXUH IO MPOAOJILHOM OCH, YTOOBI MOXKHO OBLJIO BBITAIINUTH UX U3 KOPITyCa.
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C) IlouncTuTe KilamaH C)KaThIM BO3AYXOM. Ecnm Ha snemeHTax KiamaHa ecTh MajCHIINeE TPCUINHKHN, 3aMCHUTC KJlallaH IMOJHOCTBIO.
3aHOBO YCTAaHOBUTE KJIAIlaH U IPYXKUHY C HaprIBJ’IH}OHIeﬁ OHOpOﬁ. Y6€I[I/ITCCL, 4YTO KaXJas 4aCTb HaXOJHUTCA Ha CBOCM MCECTC. B Oo1ope
C OHHOﬁ CTOPOHBI TOJBKO OJHO HEHTPAJIbHOC KOJIbIIO JJId NPYXKUHBI, a KJIallaH UMECT OPUCHTUDP I MPABUJIBHOTO pasMCIICHUA.

D) YcranoBuTe KianaH ¢ TPy XKHHOM Ha MPeKHEEe MECTO BHYTPH ycTpoiicTBa. CHadaa BCTaBbTe [IIHHAPAYSCKUH IITHT KiIanaHa,
3aTe€M BCTAaBbTE CKOJIB3SIIMM JBUKEHHEM KIIAllaH U IOCTaBLTE ONIOPY HAa CBOE MECTO.

76

[T JEN [ PT IR DE | ES | FR [ RO |




E) Y6C,HI/IT€CI), YTO KJIaIlaH IIaBHO ABUIaCTCA B obonx HampaBJICHUAX. HpOBepre, 4TOOBI Ipy>KruHa ObLIa IMpaBUJIbHO OTHCHTPOBAHa B
KJ1ariaHe u onope.

F) Tlocrme pa3smerieHnsi HOBOTO YIUIOTHHUTEIBHOTO KOJIbIIA HA CBOGM MECTE, YCTAHOBHTE pajuarop (yOeauTech, YTO BCE OTBEPCTHSI
PAacIoNOKEHBI MPaBUIbHO. CM. KapTHHKY BbIIIIe). JIjisi TOrO 9TO00bI YIUTOTHUTENHHOE KOJIBIIO HE CMEIAIOCH, HCIIONB3YHTE CHICIHATBHYTO
CHHTETHYECKYIO0 cMa3Ky. PexomeHayeTcst HCHoIb30BaHue (PTOPONOJIMMePHON cMa3ku. ISl JaHHOI0 YNJIOTHHTEIBHOIO KOJIbIa
HeJIb351 HCMOJIb30BATh CMa3Ky HA MHHepPaIbHOIi ocHoBe! 3akpyTute § 601TOB, PUKCHUPYIONINX PaIHaTOP, C OIPEICIICHHBIM YCHIIUEM,
HO 4TOOBI HE COpBATh pe3b0y KPEIUICHHS.

BHUMAHMUE: I[locie 3amMeHbI JaTYMKA MOTOKA, OH J0.JKeH OBITh OTKAJIHOPOBaH, Kak onucaHo B riaase "5'". Eciaun
3TOr0 He C/1eJIaTh, TO OCTAHOB HACOCA MOKET OCYLIECTBJISATHCS HEKOPPEKTHO!

50 KAJIUBPOBKA JATUYUKA

BHUMAHMUE: IIpuberars k 1aHHOI Npoueaype cjieayeT B cjy4yae KpaiiHeil He00X0qUMOCTH!
HenpaBnibHasi KaJuOpoOBKa JATYMKOB NMOTOKA M JaBJICHHS MOKeT IPUBECTH K HAPYLICHUAM B padore
yCTpOMCTBA.

Jlyist joctyna B MEHIO KaJTMOPOBKHU yJIep)KUBANTE KHOIIKY «+» BO BpeMsi 3amycka rnpudopa. MIHBepTOp 0TOOpa3uT HauyalIbHYIO CTPaHHILY
9KpaHa A KaTuOpOBKM JaTduKa JaBiieHHs. Kak TOJIbKO MPHOOp MOTHOCTBIO 3aIyCTHTCS, OTIIYCTUTE KHOIKY «+» U CIeIyHTe
MHCTPYKIMSM I10 KaINOPOBKE, STPUBEACHHBIM HIKE.
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5.1 KAJINBPOBKA JATUUKA JABJIEHUSA

KanunbpoBka naTumka qaBieHHS IPOUCXOIUT B 1Ba dTana. CHavana ycTporucTBO HaxoauTes noj aaBinenueM 0 bap, a 3atem npu 3HaYeHUU
JTaBJICHUS OJIM3KOM K 5 Oap. B TeueHue 3THX IBYX 3TAIOB 3JICKTPOHHAS IJIaTa COOMPAET TaHHbIC, KOTOPHIC CYMTHIBACT ATYUK JIABICHUS
1, C IOMOIIBIO HHTEPIIONSAINH, OHA CTPOUT IrpaMK BCEX CUUTAHHBIX 3HAUCHHH.

KAJINBPOBKA HA 0.0 BAP KAJINBPOBKA HA 5.0 BAP NHTEPHOJIALIMUSA

(3.0) Kanu6poska naruuka nasijenus npu 0.0 Bap: Bo Bpems 3amycka ycTpoiicTBa, eciii HaXaTh U yJIepKUBATh
KHOIIKY «+», oTpa3urcs 3kpaH kanubposku npu 0.0 Bap . Y6enurech, 4ro 3HaueHME AABIEHHS, OTPAXKCHHOTO Ha
9KpaHe, paBISIETCS] HYJII0O M BHYTPH YCTPOWCTBA, a 3aT€M HAXMHTE ICHTPAJIbHYIO KHONKY JJISI MOATBEPXKICHUS U
COXpaHEHWs CUMTAHHBIX NMoka3aHui. [Tocie yero mpnbop aBTOMAaTHYECKH OTPA3UT ClIeAyIonee 3HaueHne kaanoposkH - 5.0 bap.

Calibir (3.1) KasmopoBka natuyumka aasjenust npu 5.0 Bar: B sty a3y ycTpoHCTBO JOKHO OBITH MOJ JaBICHHEM
5.8 BAR npumMepHo 5 bap. B kauecTBe opreHTHpa UCTIONB3YiiTe BHEIIHUI ManoMeTp. [Tocie cTaOunu3anuy 1aBiacHUs BHYTPH
YCTPOMCTBA, C MTOMOIIBIO KHOTIOK "'+" 1 '-", mpuBeANTE B COOTBETCTBUE CO3HAUEHHUE HA TUCILIEE C TEM, YTO ONPEIEICHO
BHEIIHNM MaHOMETpoM (Hampumep, eCiii MaHOMETp MoKa3piBaeT 3HaueHue 4.6 Bap, Hactpoiite mokasatens Ha muciuiee 4.6 bap).
IMonTBepauTe 3HAYCHHE KAJTMOPOBKU JaTYMKA JABJICHHS HA)KaTHEM ICHTPAIbHONH KHOIKH. YCTPOWTCBO aBTOMATUYCCKH IOKaMXET
CIIEIYIOLIHI DKPaH JJIs KaTHOPOBKH JaTYHKa [MOTOKA.

5.2 KAJINBPOBKA JATUHUKA ITIOTOKA

Ilocie TOTrO, Kak 6yHCT caciaHa KaJ'II/I6pOBKa JaTyuKa JaBJICHUA, aBTOMAaTHYCCKHU 6y,£[€T JAaH OOCTYIlI Ha CTpaHULY SKpaHa IJIi
KaJ'II/I6p0BKI/I JaTdyuKa II0TOKa. CyH.[eCTByeT BO3MO>KHOCTb KaJ'II/I6pOBKI/I JaTyhKa IIOTOKa 0e3 Hpe,[[BapPITeHBHOﬁ KaJ'II/I6pOBKI/I JaTdyuKa
oo

naBneHus. J{is Toro Heo60X0AMMO BEINTH Ha 3Ty CTPAHUILY C TIOMOIIBIO KHOTIKHU C TIPaBOW CTPENKo# ">>", HO mociie BhIX0a B MEHIO
KaTMOPOBKH, KaK OMUCHIBAJIOCH BBIIIIE.

(3.2) KannGpoBKka 1aTYNKA MOTOKA: JaHHAA KAJTMOPOBKA MPEIHA3HAUEHA [JIs TOTO, YTOOBI Pesie MOTOKA MOJTyYaso
Calibw. CHI'HAJI TIPU OTCYTCTBHMH HOTOKA. Ilepe] TeM, KaK MPOBECTH KAIUOPOBKY, YOEIUTECh, YTO 0OpaTHbIN Kianad (pese
Tou IOTOKA) TIOJHOCTEIO 3aKPBIT. 3aTEM HAKMMTE [EHTPATLHYIO KHOIIKY IS IOATBEPKIECHUS U COXPAHEHHS MTOKA3aHUM.
VCTpoHCTBO aBTOMATHYECKH TIEPEHIET HA CTPAHUILY POBEPKH KAIHOPOBKH.

5.3. TPOBEPKA KAJIUBPOBKH

Ilocne mpoBeeHHs KaaMOPOBKH JATYMKOB IOABICHHS M IIOTOKA, ABTOMATHYECKM IIOABATCA 2 SKpaHa [ HPOBEPKH KaIHOPOBKH.
IMonb30BaTeNlb MOKET JIMCTATh CTPAHUIBI MEHIO C MOMOINBIO KHOMOKS ‘<<’ m “>>”. Jlng BbIXOJa B IJAaBHOE MEHIO HAKMUTE
HEHTPaIbHYIO KHOIIKY.

Taxzt (3.3) poBepka nmpomecca CYUTHIBAHUS JABJIEHUSI: 37I6Ch OTPAXKACTCS TEKYILEE JABJICHUE B CUCTEME. DTOT IKpaH
=@ EOR MOJKHO HCIOJB30BATh MMOCTEC KAIMOPOBKH JaTYMKA JABJICHUS IS HMPOBEPKH IMPABHIBHOCTH €r0 OMpEACICHUS.
OTtpaxkaeMoe 3HaY€HUE COOTBETCTBYET AaKTyalbHOMY JABJIEHHUIO B CHCTEME, KaK TO, YTO OTPa)KaeTcsi Ha IJIaBHOM

JKpaHe
Tezt, (3.4) TpoBepka MPaBUIBLHOCTH PadOTHI pelie MOTOKA: 3/1eCh OTPAKAIOTCS TEKYIIHE JaHHBIE O Pejie MOTOKa. DTOT
Flow 58 9KpaH MOXHO HMCHOJB30BATh TOCIIE TOTO, Kak ObUIa MPOW3BEACHA KAIHOpOBKA MaTYMKA JABJICHUS, [UIT IPOBEPKU

MPaBWILHOCTH ero paboTel. Korjga kiamaH MONHOCTRIO 3aKphIT (HET MOTOKA), 0TOOpakaeMoe 3HAuCHHE IOIKHO
CTPEMUTHCS K HYIIO.
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6.0 JKYPHAJI PETUCTPAIIMU ABAPUMHBIX COOBIIIEHUN

ﬂaHHOG yCTpOﬁCTBO CHA0XEHO MaMSTIO AJId perucTpaumuun OIINOOK. CHCﬂOBaTeJ’ILHO, IOJB30BaTCIb MOXKET OTCJIIC)KHMBATH, KaKOC
KOJIMYECTBO pa3 BO3HUKAJI Ka)KHLIﬁ THII aBapHﬁHLIX COOGHICHPlﬁ.

s moctyna K )KypHaly aBapUHHBIX COOOIICHNH, CIeIyiTe YKa3aHUsAM, OTIMCAHHBIM HIDKE!

Ti= 33°C
Ta= 32°C

)
o
b

Beliigure Ha CTpaHUYKY MEHIO, TOKa3bIBAIOIIYO TEMIICPATYpYy.

Yaepxxusaiite 5 cexyHn

Sel.Par Haxmvure xkHOTIKY "-" 11 BEIOEpEeTe HOMEp OMIMOKHN B COOTBETCTBUH C TaOIHIICH, TPUBEICHHON HIDKE.
1.8
ﬂ C moMoIIpI0 HEHTPaIbHON KHOTIKK TIOJTBEPAUTE AOCTYII K TpeOyeMoi cTpaHuIle.

Yucino B ckoOKax YKa3bIBACT KOJIHNYICCTBO pa3, KOTOPLIC orroOKa OIpeaciisiachb y()TpOﬁCTBOM.

CTPAHHUIIA OIINBKHA OIIMCAHHUE

195 EA [ @ EO — Hu3koe HanpsizKeHHe: YCTPOWCTBO ONPEIENNIIO, YTO HANPSHDKEHHE DIIEKTPOITUTaHHS
Lo, Ualt ciuikoM Huskoe. [IpoBepbTe BX0OIHOE HANPsHKEHHE.

19.6 EL [ @ E1l - Bbicoxkoe HampsiKeHHe: YCTPOMCTBO OIpENeNWIO, YTO HaMpsDKECHHE

— AIIEKTPOIIUTAHHMSI CIUILIKOM BBICOKOE. [IpoBepbTe BXOIHOE HANPSIKEHUE.
1.Uolt

19.7 E2 — KopoTkoe 3aMbIKaHHe: 3TO COOOIICHUE TIOSBUTCS Ha SKpPaHe B CIy4ae KOPOTKOTO
E2 [ @ 3aMBIKAHMS HA BBIXOJIE MHBEPTOPA. DTO MOXKET IIPOU30MTH , €CIIN HIIEKTPOIBUIATEINb OBLI
Shewdoip HEBEPHO I10JICOeIMHEH K YCTPOWCTBY; HITH SJIEKTPHUIECKast H30JISIIIHS Kabemei, CIoMOIIbIO

KOTOPBIX 3JIEKTPOJIBUraTeNb HACOCa , TOJICOSIMHEH K YCTPOMCTBY, OBPEXKICHA; WU HE
HCIIpaBeH caM JiBUrarens Hacoca. Korna coobuiaercs o TaHHOH OMIMOKe, 3JIeKTpHIecKast
cucrteMa JIOJDKHAa OBITh, Kak MOXHO CKOpee, MpOBEpeHa KBATU(QHUIUPOBAHHBIM
cnenanucToM. McnpaButh ommOKy MOKHO TOJIBKO 00ECTOYNB YCTPOHCTBO, IOCHE Yero
yCTpaHsieTcsl IpuuuHa omuoOky. llombITKa 3aMyCTUTh MHBEPTOP B mpomecce K3 moxer
BBIBECTH M3 CTPOSI YCTPOWCTBO, @ TaK jK€ MPEACTaBIATh ONACHOCTH JUIS OJIH30BaTeNsl.

19. E3 — Cyxoii x0/1: 1aHHOe COOOIICHUS MOABISCTCS, KOTJa CUCTEMa OCTaHABIMBACTCS H3-
ES [ Wi 3a HeIoCTaTKa BOJbI Ha BcachlBaHWM. Ecnu (yHKIMS aBTOMATHYECKOro Iepe3amycka
Lir run BKJIFOUCHA, Siri0 aBTOMATHYECKH MPOU3BEET CEPHUIO TIOTIBITOK JUTS TPOBEPKH MOABICHHUSI
BOJBI. JIJIs1 OYMCTKH COCTOSIHMSI OIIMOKH, HAXMUTE LIEHTPAIBHYIO KHOIIKY Iepe3amycKka

“reset”).

9.9 P E4-Temneparypa OKpy:KatoLIeit Cpebl: JaHHas! OMINOKA MOSIBIISIETCSI, €CJIU BHYTPEHHSIS
TeMIepaTypa yCTPOWCTBA JOCTHTIIa MaKCHMAIBHO IOIMYCTHMOTO 3Ha4deHus. [IpoBephTe

L L=
Fmis. TemF
yCIOBHA pabOTHI HHBEPTOpA.

20.0 E5-Temneparypa IGBT moaynsi: nanHas ommOKa NOSBISETCS, €CIM BHYTPEHHSS
temriepatrypa IGBT Mopnyns mpeBbicHiIa MaKCUMAaJbHO JIONYCTHMOE 3Ha4yEHHE.
temp [TpoBepbTe ycioBus pabOThl HMHBEPTOpa, B OCOOCHHOCTH TEMIEpaTypy BOJABI H
MOTPeOIIIEMBI HACOCOM TOK.
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20.1 E6-Ileperpy3ka: 310 aBapuilHOE COOOIICHUE TOSBISIETCS, KOTZA HOTPEOIIsIeMBbIi
y 3JIEKTPOJBUraTEIICM TOK MPEBBIIIACT MAKCHMAJIbHOES YCTAHOBJICHHOE 3HAUCHHE CHITBI TOKa (|
:J Max): 3TO MOXKET OBITh BRI3BAHO YPE3BBIYAIHO TSKEIBIMHU YCIOBHSIMH IKCILTyaTAIlMU HACOCA,
- CJIMIIIKOM YaCTBIMHM Tepe3almyCKaMy, HEMOJNaAKaMu C OOMOTKAMHU [[BUTATEISA; WM KE
CYIIECTBYIOT MPOOIEeMbI ¢ KabeeM nmuTaHust Mexay Hacocom u Sirio. Eciu 310 coobuienune
4acTO MOSBISAETCS HA IKPaHE, YCTAHOBIIUK (MOHTAXXHUK) JIOJKEH MPOBEPUTH CUCTEMY.

20.3 i E8-Omuodka mocsie10BaTeIbHOT0 KaHAJIA CBS3U: TaHHOE aBapUifHOE COOOIIeHUE

- MOJKET MOSIBUTHCS, €CIIH CYIIeCTBYeT cOOi BHYTPEHHETO MOCIIEI0BATEIHLHOTO KaHaja
sl cBs3u B Sirio. O6parurech 38 TEXHHIECKOMN MOIIECPIKKOM.

20.4 E9-IlpeaenbHoe 3HaYeHUe JaBJEHHUS: 3TO COOOIICHHUE TOABISIETCS, KOTIa

HPEBBIIIASTCSI TIOPOT YCTAHOBICHHOTO MaKCHMAIIBHOTO JAaBICHHs. ECiu 3T0 CHrHAIBbHOES

S coO0IIeHHs Bce BPeMsI IOBTOPSIETCS, PoBephTe HACTPOHKy «P limity. Taxk ke

s, Fres MPOBEPHTE U IPYTUE YCIOBUSL, KOTOPHIE MOTJIM MPUBECTH K YPE3MEPHOMY JABJICHHIO

(HampuMep, YaCTHIHOE 3aMEeP3aHHUE JKUIKOCTH).

ot
[an]

m

n
m "

=

ER [ @

20.5 E10-BHemHss omudKa: JaHHOE aBapUiHOE COOOIEHNE OTPA3UTCS Ha SKpaHe, eciau Oyner
HacTpoeHa (YHKIMS OOHAapy)KEHHs BHEIIHMX OIIMOOK Ha BCIOMOTaTeJbHOW IuIaTe
BBOJIa/BBIBO/I4, BXOJAHOW KOHTAKT IJIaThl BBOJIa/BBIBO/IA 3aMKHYT.
20.6 Ell-MakcuMajbHOEe 4YHCJI0 BKJIIOYEHHI B 4Yac: 3TO COOOIICHHE ITOSABIISCTCS, KOTIIa
E110 &) MIPEBBIIACTC MaKCHMAaJIbHO JOIMYCTHMMOE YHCJIO HMOMBITOK BKJIIOUEHHs YCTPONCTBAa B Hac.
StarteH [IpoBeprTe repmeTuyHOCTh B cucteme. [IpoBephTe naBieHne BO BCEX THAPOAKKYMYIISATOPax,
YCTaHOBJICHHBIX B CHCTEME.
20.7 1T @l E12-Omubka 12B. Brita onpeneneHa aHOMaIHs BO BHYTPESHHEH HIU3KOBOJIBTHOU IIETIH
Erp, 15 nogayn nutanus. [Ipon3BoanTENh JOKEH IPOBEPHUTH TaHHOE 000PYI0BAaHHE.
20.8 ELS0 @)

E13-HeucnpaBHoCTh JaTYMKA JABJIEHMS: TaTUMK JAaBJICHUS ONpPENCIIIII

Pres.Sen
HEMpaBUIIbHOE 3HaUeHUEe. [IpOM3BOIUTENH TOHKEH POBEPHUTH JaHHOE 000PYI0BaHUE.

I"apanTus coxpaHseTcs IPH YCIOBHUH, YTO KYpHAJT PErHCTPalliy aBapUHHBIX COOOIICHNUH, a TaKXKe MPOYHe H3MepeHHs (KOIMIeCTBO pabounx
4acoB, KOJIMYECTBO 3aITyCKOB U T.J.) Mlepe3arpy>karTcs TOIBKO CaMHUM Ipou3BoauTeaeM. IIpu 3TOM MaMATh yCTpONWCTBA MPOU3BOANUTENH TaK
K€ TOJIHOCTBIO0 OUUCTUT.
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7.0 3ABOJICKHME HACTPOMKH

BHUMAHME: [{annas npouenypa 3arpyaet «3aBoJICKHe» IapaMeTpbl Ha HOBOE YCTPOHCTBO. DTO HE 03HAYAET, YTO MapaMeTpsl OyayT
ONTUMAJIBHO COOTBETCTBOBATH CIICHU(PHICCKIM YCIOBHAM KOHKPETHON CHCTEMBI, B KOTOPOH ycTaHOBIEH Siri0. 3aTem, moce Toro Kak
OyzyT 3arpykeHbl 3aBOJICKUE HACTPOWKH, OHU TOJDKHBI OBITH aalTHPOBAaHbI K TOTPEOHOCTSIM CUCTEMBI.

Jlns mepe3arpy3Kku CTaHIAPTHBIX 3aBOJCKHX HACTPOCK, HAKMHUTE U YICPKUBAUTE KHONKY ">>" (CTpesiouka BIPaBO) B MOMCHT BKJIFOUCHHUS
yCTpOCTBA.

Cne,uyronme JaHHBIC HC 6yI[yT TMOBTOPHO MHUIIUATIMU3UPOBAHBI:

- KaJ'II/I6pOBKa JATYHUKOB IIOTOKA U JTAaBJICHUSA

- )KypHaJl CHTHAJIBHBIX COOOIIEHUIT

- TaiiMep paboThI Hacoca

- UIBMEPUTCIIb MOIIIHOCTHU MHBEPTOPA
- CYCTYHK KOJIMUYESCTBA IIYCKOB HAacOca

ITapametp Imax (MakcuManbHas cHjia TOKa JBUTATEINS Hacoca) OymeT
HAaCTPOEH Ha 3HAYCHHUE, HCIIOIb3YEMOE B KOHIIE IPON3BOICTBEHHON JINHUN
U1 QYHKIIMOHATIHFHOTO TECTHPOBAHUS (3HAaUCHHE MEXay 2 A 6 A, B
3aBHCHMOCTH OT MOJIENN); HEOOXOANMO HaCTPOUTB 3TOT IapaMeTp CHOBA, B
3aBHCHMOCTH OT ITaPaMETPOB HCHOIB3YEMOT0 Hacoca.
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/A ACHTUNG

DIESES HANDBUCH VOR EINEM EINGRIFF AM APPARAT
AUFMERKSAM DURCHLESEN!

Dieses Handbuch ist dem technischen Kundendienst vorbehalten. Alle in ihm enthaltenen Informationen sind fiir qualifizierte Fachleute
gedacht, die Eingriffe an elektrischen und elektronischen Apparaten vornehmen kénnen.

Die in diesem Handbuch beschriebenen Vorgange dirfen nicht vom Endverbraucher ausgefiihrt werden.

Der Hersteller lehnt jegliche Verantwortung fiir Personen- oder Sachschéden ab, die auf Tatigkeiten beruhen, die nicht in diesem
Handbuch beschrieben sind oder durch unqualifiziertes Personal ausgefuhrt werden.

Manche Bauteile kénnen noch einige Minuten nach der Trennung vom Stromnetz unter Spannung stehen: Es wird um &uferste Vorsicht
gebeten. Alle notwendigen persénlichen Schutzausristungen verwenden, um unter sicheren Bedingungen zu arbeiten.

Falls Zweifel zum korrekten Eingriff bestehen, dann besteht die Pflicht, sich mit dem Hersteller in Verbindung zu setzen.

Abmontierte Ersatzteile miissen in Ubereinstimmung mit den értlichen Vorschriften entsorgt werden.
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5.0 EICHUNG DER SENSOREN..........coiiiiiiii ittt 97
5.1 DRUCKSENSOR ..ottt 97
5.2 STROMUNGSSENSOR ...ttt 98
5.3 UBERPRUFUNG DER EICHUNG. ........ccciiiiiiiiiiii oo, 98
6.0 ALARMAUFZEICHNUNGEN. ........ooiiiiiiiiiii e 98
7.0 HOCHLADEN DER EINSTELLUNGEN DES WERKES. ...ttt 100
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1.0 BESCHREIBUNG DER ERWEITERTEN PARAMETER

Die erweiterten Parameter sind dem Endverbraucher nicht zuganglich, denn sie sind in einem versteckten Meni zusammengefasst.
Diese Parameter konnen verandert werden, um den Betrieb des Inverters zu optimieren, um besondere Probleme an ungewohnlichen
Installierungen zu beheben, um die Eichungen der Druck- und Durchflusssensoren auszufiihren oder Aufzeichnungen von Funktionsdaten
zu Uberprifen.

Um auf das Meni der erweiterten Parameter zu gelangen, muss die mittlere Taste auf der Seite der Temperaturen etwa 5 Sekunden lang
gehalten werden. Die Vorrichtung fragt danach, eine Zahl zwischen 0.0 und 5.9 einzugeben, um direkt einen der Meniparameter
anzuzeigen. Die Parameter von 0.0 bis 1.1 sind Basisparameter, die auch dem Monteur zugénglich sind; Parameter von 1.2 bis 5.9 sind
hingegen erweiterte Parameter, die in der nachfolgenden Tabelle aufgefiihrt sind.

Ti= 33°C
Ta= 335°C
v
% 5 Sekunden lang driicken
'
SEIE;F:”' Parameterzahl auswéhlen - von 0.0 bis 1.2 Basisparameter - von 1.2 bis 5.9 erweiterte Parameter.
v
% Mit der mittleren Taste bestatigen, um auf den gewlinschten Parameter zu kommen.
BEZ. | PARAMETER BESCHREIBUNG
1.2 Mindestfrequenz Mindestfrequenz fir Motoranlauf
1.3 Stopp-Frequenz Frequenz Motorstopp
14 Nennfrequenz Motor Max. Nennfrequenz Motor
1.5 Umschalt-Frequenz Umschaltfrequenz PWM
1.6 Frequenzkorrektur Korrektur der max. Frequenz
1.7 Soft-Start Ein-oder Abschaltung Soft-Start
2.0 Einschaltung Durchflusswéchter | Ein- oder Abschaltung Durchflusswéchter
2.1 Steuerungsquelle Quelle der Hand- oder Automatiksteuerung
2.2 Funktion Hilfskontakt Wahl der Hilfskontaktfunktion
2.3 Funktion Input 1/0-Karte Funktion Inputkontakt an I/O-Hilfskarte
2.4 Funktion Output I/O-Karte Funktion Outputkontakt an I/O-Hilfskarte
2.5 Stopp-Verzdgerung Ausschaltverzdgerung beim Schlielen der Hahne
2.6 Intervall Autoreset Zeitintervall zwischen den Autorestversuchen
2.7 Anzahl Tests Autoreset Anzahl der Autoreset-Versuche
2.8 Allgemeiner Automatikreset | Aktivierung Gesamtreset aller Alarme
3.0 Druckjustierung 0,0 bar Kalibriert den Drucksensor auf 0 bar
3.1 Druckjustierung 5.0 bar Kalibriert den Drucksensor auf 5 bar
3.2 Justierung Stromungssensor | Kalibriert den Strémungssensor
3.3 Test Druck Test des aktuellen Druck-Signals
3.4 Test Stromungswachter Test des Signals des Stromungswachters
3.5 Software Release Release der Software
3.6 Zeit Versorgung Timer fur die Versorgung des Inverters
3.7 Zeit Pumpe Timer fur den Betrieb der Elektropumpe
3.8 Letzter Fehler Eintrag des zuletzt aufgetretenen Fehlers
3.9 Starts Zahler flr die Pumpenstarts
4.0 Vboost Spannungsboost bei 0 Hz
4.1 Verzdgerung Trockenlauf Verzdgerungszeit, vor dem Eingriff der Schutzeinrichtung bei Wassermangel
Ein- oder Ausschalten der Kontrolle dber die Anzahl der Starts pro Stunde
4.2 Startschutz pro Stunde
(Leckagenkontrolle)
43 Blockierschutz Al_<tivierung oder Deaktivierung der Steuerung, die den Start der Pumpe nach 24 Stunden
Stillstand erlaubt.
4.4 Totzeit PWM Einstellung dead-time PWM
4.5 Ki Zusatzkonstante fur PID-Kontrolle
4.6 Kp Proportionalkonstante fiir PID-Kontrolle
4.7 Boostzeit Boostzeit bei hichster Frequenz mit gesperrtem Softstart
5.0 Tu max. Umgebungshdchsttemperatur
5.1 Tm max Hochsttemperatur fir IGBT-Modul
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5.2 Index Absenken Tu Index Verringerung der Frequenz auf Umgebungstemperatur
5.3 Index Absenken Tm Index Verringerung der Frequenz auf Modultemperatur

5.5 Motorwahl IPM-Motoren vorbehalten (Dauermagnet)

5.6 Mindestspannung Mindestgrenzwert flr Versorgungsspannung

5.7 Hdochstspannung Hochstgrenzwert fir Versorgungsspannung

5.9 Variable Debug Auswahl der Variablen Debug zur Anzeige der Prozesswerte

(1.2) - Mindestfrequenz: Dieser Parameter definiert die Mindestfrequenz mit der die Pumpe gestartet und gestoppt
wird. Fr dreiphasige Pumpen wird der Wert 25Hz empfohlen, bei einphasigen Pumpen 30Hz.

Konsultieren Sie auch die vom Hersteller der Pumpe gelieferten Informationen, um zu bestimmen, bei welchem
Mindestfrequenzwert der verbundene Elektromotor arbeiten kann.

Min. fre
25 H=z

(1.3) Stopp-Frequenz: Nur bei Betrieb ohne Druckflusswéachter bestimmtdieser Parameter bestimmt den Wert der
Mindestfrequenz, unter dem der Motor gestoppt wird. Wahrend der Einstellung fuhrt der Inverter, wenn der Druckwert
Pmax erreicht wird und die Frequenz des Motors unter diesem Wert liegt, einen Versuch aus, den Motor anzuhalten.
Wenn alle Hahne geschlossen sind und der Druck konstant bleibt, wird die Pumpe korrekt gestoppt. Versuchen Sie, falls die Pumpe nicht
anhalten sollte, diesen Wert zu erhéhen. Im Gegenteil, falls die Pumpe standige Zyklen der Ein- und Abschaltung durchfiihrt, versuchen
Sie, den Wert der Stopp-Frequenz zu vermindern.

Ly
P

1.

o

.
Hz=

(]

Mo, Fire (1.4) Nennfrequenz Motor: Je nach eingesetztem Motor ist es moglich, die maximale Nennfrequenz im Ausgang
= Hx vom Inverter zu wéhlen (50 oder 60 Hz). Achtung: Eine falsche Wahl der maximalen Frequenz kann die Beschadigung
der Pumpe verursachen; konsultieren Sie aufmerksam die vom Hersteller gelieferten technischen Daten.

Takt. fie (1.5) Schaltfrequenz: Stellt die Schaltfrequenz des Inverters ein. Die wéhlbaren Werte sind 3, 5 und 10 kHz. Héhere

5 kHz Werte der Schaltfrequenz konnen die Gerauschentwicklung des Inverters reduzieren und eine flissigere Einstellung
des Motors erlauben, sie kdnnten aber eine groRere Uberhitzung der Platine, eine Erhthung der elektromagnetischen
Stérungen und potentielle Schidden am Elektromotor verursachen (insbesondere mit sehr langen Kabeln). Niedrige Werte der
Schaltfrequenz werden fiir mittelgroRe/groRe Pumpen empfohlen, im Falle von groRen Abstanden zwischen Inverter und Motor und im
Falle von hohen Umgebungstemperaturen.

Ko £l (1.6) Korrektur Frequenz: Mit diesem Parameter ist es mdglich, eine positive oder negative Abweichung der
"4 ue | maximalen Frequenz beziiglich des programmierten Nennwerts einzustellen. Es kann niitzlich sein, eine negative
S e Abweichung (bis zu — 5Hz) einzustellen, wenn man die Hochstleistung der Elektropumpe zu beschrianken wiinscht
und mdgliche Bedingungen von Uberlastung vermeiden will. Eine positive Erhéhung (bis zu +5Hz) kann stattdessen notwendig sein,
wenn an die Elektropumpe etwas hohere Anforderungen an Leistung gestellt werden. Wahrend keine besonderen VorsichtsmalRnahmen
bei der Verringerung der maximalen Frequenz bestehen, ist ihre Erhéhung aufmerksam abzuschdtzen, nachdem der Hersteller der
Elektropumpe konsultiert und der fiir den Inverter anwendbare, maximale Strom in Betracht gezogen wurde.

C.Ctart (1.7) Soft-Start (progressiver Start): Auf dieser Bildschirmseite kann die Funktion ,,Soft-Start“ an- oder

e ausgeschaltet werden. Ist diese Funktion angeschaltet, dann wird die Pumpe progressiv gestartet; anderenfalls wird
diese immer mit maximaler Drehzahl 1 Sekunde lang gestartet, bevor die Drehzahl eingeregelt wird.

T (2.0) Stromungssensor: Schaltet den Betrieb des integrierten Stromungssensors an oder aus. Die Einstellung des

o Werks sieht vor, dass der Stromungswachters so aktiviert wird, dass die Pumpe beim Schlielen der Hahne stoppt

und der Stromungsstopp durch den Inverter festgestellt wird. Dieses Prinzip wird auch dazu verwendet, um vor einem
Trockenlauf zu schiitzen. Trotzdem gibt es Bedingungen (z.B. die Verwendung von Wasser, das nicht vollkommen sauber ist), die den
einwandfreien Lauf des Stromungswachters beeinflussen und den korrekten Stopp der Pumpe verhindern. Unter diesen Bedingungen
kann der Stromungswaéchter ausgeschaltet werden, so dass Sirio nur mit den Informationen Druck und Frequenz funktioniert. In diesem
Fall ist es unabdingbar, die Parameter Stopp-Frequenz und Druck bei Trockenlauf richtig einzustellen, damit der Inverter richtig
funktioniert. Wird der Strémungswéchter deaktiviert, dann muss unbedingt ein Ausdehnungsgefal nach Sirio installiert werden, um der
Druckregulierung beim Ausschalten zu helfen und stdndiges erneutes Einschalten der Pumpe zu vermeiden. Der Vorfillwert muss
regelméRig tberprift werden.

(2.1) Steuerungsquelle: die Quelle der Steuerung auswahlen. Wird der Parameter auf Druck gestellt, dann wird der
Betrieb automatisch anhand des Anlagendrucks geregelt. Wird die manuelle Steuerung gewahlt, dann kénnen Start,
Stopp und Geschwindigkeit der Elektropumpe direkt von Hand an der Tastatur gesteuert werden. Achtung: bei
manuellem Betrieb sind die Schutzvorrichtungen des Trockenlaufs und der Druckbegrenzung nicht aktiv. Diese Betriebsweise darf nur
zeitweilig und unter der direkten Kontrolle einer Person verwendet werden. Sehr vorsichtig dabei vorgehen!

Betrieh
FRES

Hilf .k (2.2) Hilfskontakt: Mit diesem Parameter kann die Funktion gewahlt werden, die dem Hilfskontakt zugeordnet wird;
Lit.kan es gibt folgende einstellbare Werte:

1o<-F

“1 <->" Der Hilfskontakt wird dazu verwendet, zwei Sirios in einer Zwillingseinheit der Druckbeaufschlagung (Einstellung des Werks).
"2 <-" Der Hilfskontakt wird dazu verwendet, um die Elektropumpe durch eine Fernbedienung an- und auszuschalten.
"3 X2" Der Hilfskontakt wird dazu verwendet, um einen zweiten Set-Point des Drucks zu steuern (Pmax2).
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Im Abschnitt ,ANSCHLUSS HILFSKONTAKT* stehen weitere Informationen iiber die Methode des Stromanschlusses und die drei
verschiedenen Funktionsarten zur Verfligung.

140 in. (2.3) Funktion Input 1/O-Karte: Legt die Funktion fest, die dem digitalen Eingang der 1/0-Hilfskarte zugeordnet ist
OFF (auf Anfrage lieferbar). Folgende Werte kénnen eingestellt werden:
“OFF" Eingang deaktiviert

“"ERR.™ Fehleranzeige: beim SchlieBen des Hilfseingangs wird die Pumpe sofort gestoppt und am Display erscheint die Schrift ,,externer
Fehler*. Diese Funktion wird verwendet, um den Inverter bei einer externen Fehlerbedingung anzuhalten.

"2 <-"  Der Hilfskontakt wird dazu verwendet, um den Start und Stopp der Elektropumpe durch eine Fernbedienung zu steuern; ist
diese Einstellung auch fiir den Parameter ,,Con.Aus® aktiv, dann miissen beide Kontakte geschlossen werden, um den Motor zu starten
(Logik AND).

"3 X2" Der Hilfskontakt wird dazu verwendet, um einen zweiten Set-Point des Drucks (Pmax2) zu steuern; ist diese Einstellung auch

fir den Parameter ,,Con.Aus“ aktiv, dann muss einer der beiden Kontakte geschlossen werden, um den zweiten Set-Point zu steuern
(Logik OR).

10 out. (2.4) Funktion Output 1/0-Karte: Legt die Funktion fest, die dem digitalen Eingang der 1/0-Hilfskarte zugeordnet
OFE ist (auf Anfrage lieferbar). Folgende Werte kdnnen eingestellt werden:
“OFF" Ausgang deaktiviert

“"ERR"™ Fehler: der Ausgang wird (Kontakt geschlossen) bei jeglichem Fehler von Sirio freigegeben.

“"P.ON"™ Pumpe in Funktion: der Ausgang wird (Kontakt geschlossen) immer dann freigegeben, wenn Sirio das Kommando zum
Pumpenstart gibt.

“AUX" Hilfspumpe: zur Steuerung einer Hilfspumpe mit fester Geschwindigkeit, die startet, wenn die Pumpe, die durch Sirio gesteuert
wird, den Anforderungen der Anlage nicht mehr gerecht wird. Der Ausgang wird freigegeben (Kontakt geschlossen), wenn die Pumpe
den Maximalwert erreicht hat und der Druck unter den minimalen Startwert abféllt. Achtung: es kann keine Last Uber 0,3° am
Ausgangsrelais verbunden werden. Bitte auf die mit der 1/0-Karte mitgelieferten Unterlagen Bezug nehmen, um einen korrekten
Anschluss mit einer externen Steuertafel auszufihren.

(2.5) Stopp-Verzogerung Mit diesem Parameter kann bestimmt werden, nach wie vielen Sekunden die Elektropumpe
gestoppt wird, nachdem alle Hahne geschlossen wurden. Falls sich bei niedrigem Durchfluss die Pumpe fortwéahrend
an- und ausschaltet, dann die Stopp-Verzdgerung erhéhen, damit die Funktionsweise gleichméaRiger wird. Diesen
Parameter zu erhdhen kann auch nitzlich sein, damit die Schutzvorrichtung gegen Trockenlauf nicht zu oft eingreift, vor allem bei
Tauchpumpen oder Pumpen, die schwer von selbst ansaugen. Der vom Werk voreingestellte Wert betragt 10 Sekunden.

Hachlauf
18. bzec

(2.6) Zeitabstand Auto-Reset: Besteht wéahrend Betriebs der Elektropumpe ein voriibergehender Wassermangel in
der Ansaugung, dann trennt Sirio die Stromversorgung des Motors, um zu vermeiden, dass dieser Schaden nimmt.
Uber diese Bildschirmseite ist es moglich, einzustellen, nach wie vielen Minuten die Vorrichtung einen automatischen
Neustart ausfiihrt, um eine eventuelle neue Verfligharkeit von Wasser in der Ansaugung zu prifen. Wenn der Versuch Erfolg hat, verlasst
Sirio automatisch die Fehlerbedingung und das System funktioniert erneut; anderenfalls wird nach dem gleichen Zeitintervall ein weiterer
Versuch ausgefuhrt. Der maximal einstellbare Zeitabstand betragt 240 Minuten (empfohlener Wert 30 Min.).

Feset.
13 min

Pazet, (2.7) Nr. Test automatisches Reset: Dieser Parameter bestimmt die Anzahl der Versuche, die Sirio ausfihrt,
5 '1.[ E'_:_t um die Bedingung des Stillstands wegen Trockenlauf zu 16sen. Uber dieser Grenze wird das System stillgesetzt
i und es ist der Eingriff des Benutzers notwendig. Durch die Einstellung dieses Werts auf Null ist Auto-Reset

ausgeschlossen. Die maximale Anzahl an Versuchen ist 20. Der Wert des Parameters kann durch Betatigung der Tasten + und - gedndert
werden.

(2.8) Komplettes automatisches Reset: Durch Einstellen dieses Parameters auf ON wird die Funktion des
automatischen Resets durch jeglichen Fehler (auRer dem Trockenlauf), der auf der Anlage auftritt, aktiv. Achtung:
Das automatische und nicht kontrollierte Reset einiger Fehler (z.B. Uberlastung) kénnte auf lange Zeit hin Schiden
an der Anlage und an Sirio verursachen. Verwenden Sie diese Funktion mit Vorsicht.

Feset.
full.OFF

ACHTUNG: Ab Ausfiihrung XX.06.00 des Softwares wurden folgende Kalibrierungsparameter der Druck- und
<\ Durchflusssensoren vom Menii der erweiterten Parameter entfernt. Zur Kalibrierung der Sensoren auf Abschnitt 5 Bezug nehmen!

ial b

B, BAR

ial ik
5.8 BAR

ial ik
durci. sen

(3.0) Eichung Drucksensor auf 0.0 bar: Kalibriert den Drucksensor auf 0 bar. Diese Funktion verwenden, wenn
der Drucksensor oder die Leiterplatten ausgetauscht wurden.

(3.1) Eichung Drucksensor auf 5.0 bar: Kalibriert den Drucksensor auf 5.0 bar. Der Wert der unteren Zeile kann
mit den Tasten +/- verandert werden, so dass dieser genau mit dem tatsachlichen Wert der Anlage tbereinstimmt
(z.B. durch einen externen Manometer gemessen). Diese Funktion verwenden,

wenn der Drucksensor oder die Leiterplatten ausgetauscht wurden.

(3.2) Eichung Stromungssensor: Kalibrierung des Stromungssensors bei geschlossener Bedingung. Diese Funktion
verwenden, wenn der Strémungssensor oder die Leiterplatten ausgetauscht wurden.

[o}e)
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(3.3) Test Druck ablesen: Es wird der derzeitige Druck der Anlage angezeigt. Kann nach der Kalibrierung des
Drucksensors verwendet werden, um dessen einwandfreien Betrieb zu Uberpriifen. Der angezeigte Wert stimmt mit
dem reellen Druck der Anlage Uberein, der auf der Hauptbildschirmseite aufgefthrt wird.

(3.4) Test Stromungswachter ablesen: Zeigt die derzeitige Position des Stromungswachters an. Kann nach der
Kalibrierung des Strémungssensors verwendet werden, um dessen einwandfreien Betrieb zu Uberprifen. Ist das Ventil
vollkommen geschlossen (keine Strdémung), dann muss der angezeigte Wert fast Null sein.

(3.5) Software release: Software-Ausfilhrung der Vorrichtung.

3.6) Dauer Stromversorgung Zeigt die Stunden der Stromversorgung des Inverters an. Wird dazu verwendet, um
festzustellen, ob die Vorrichtung noch unter Garantie steht oder nicht.

(3.7) Betriebsdauer Pumpe Zeigt die Betriebsstunden der Pumpe an. Diese Anzeige ist hilfreich, um die effektiven
Betriebsstunden der Pumpe in Bezug auf die Gesamtzeit der Stromversorgung zu kennen.

(3.8) Letzter Fehler: Zeigt die Zahl des letzten Fehlers an, der an der Anlage aufgetreten ist. Diese Daten dienen
dazu, den Fehler einer zuvor erfolgten Stérung, die aber schon vom Bediener zurlickgesetzt wurde, zuriick zu

(3.9) Zahler fur die Pumpenstarts: Zeigt die Gesamtzahl der Starts an, die die angeschlossene Elektropumpe
ausgefihrt hat.

(4.0) Spannungsboost bei 0 Hz: Dieser Wert zeigt die Prozentzahl der Spannungerhéhung bei 0 Hz an, um den
Verlust beim Stator auszugleichen. Wird dieser Wert erhéht, dann erhéht sich der Wert der Motorspannung, wenn sich
die Frequenz verringert.

100%f — — — — — — — — —

VOLTAGE

VOLTAGE BOOST

FREQUENCY
BASE FHEOUENCY/

(4.1) Verzogerung Trockenlauf: Stellt die Einsatzverzdgerung der Schutzvorrichtung gegen Trockenlauf ein. Diesen
Wert bei sehr langen Ansaugrohren oder bei Pumpen, die eine sehr lange Ansaugzeit haben, erhéhen.

(4.2) Maximale Starts pro Stunde: Gibt den Grenzwert der maximalen Starts der Pumpe in einer Stunde vor. Um
die Schutzvorrichtung zu deaktivieren, die Taste solange driicken, bis die Schrift ,,OFF* erscheint.

(4.2) 24-Stunden-Antiblockierschutz: Schaltet die Schutzvorrichtung gegen die Pumpenblockade bei sehr langer
Inaktivitét ein oder aus. Wird diese Funktion aktiviert, dann startet die Pumpe alle 24 Stunden, falls die Anlage nicht
anderweitig arbeitet, so dass die mechanischen Bauteile nicht blockieren (hydraulische Dichtung).

(4.3) Totzeiten PWM: Stellt die Totzeit (deadline) zwischen zwei Umschaltungen der Schalter (IGBT) auf dem
gleichen Zweig ein. Es kann sein, dass dieser Parameter verandert werden muss, um den mittleren Spannungswert,
der vom Inverter abgeht, zu korrigieren, wenn die Switching-Frequenz verandert wird. Fur ndhere Informationen und
Hilfe bei der Wahl des geeignetsten Wertes, sich mit dem Hersteller in Verbindung setzen.
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(4.4) Ki - integrative Konstante:regelt den Wert der integrativen Konstante bei der'PID-Steuerung, wodurch ein
gleichmaRiger Druck in der Anlage sichergestellt ist. Wird dieser Wert erhéht, dann ist der Ausgangsdruck dem
eingestellten Set-Point-Wert naher (Fehlerreduzierung). Ein zu hoher Wert kann zu Instabiltiat bei der Einstellung

fuhren (fortlaufende Druckschwankungen).

- 2
rnT
o

Boost, t
1888 ms

(4.5) Kp - proportionale Konstante: regelt den Wert der proportionalen Konstante bei der PID-Steuerung, wodurch
ein gleichmafiger Druck in der Anlage sichergestellt ist. Wird dieser Wert erhoht, dann ist das System bei
Druckveranderungen der Anlage reaktionsfreudiger. Ein zu hoher Wert kann zu sehr abrupten Uberversorgungen oder

Verlangsamungen flihren, wodurch die Regulierung unstabil wird (fortlaufende Druckschwankungen).

(4.6) Boostzeit: Reguliert die Zeitdauer des Boots wahrend der, bei deaktiviertem Softstart, die Pumpe auf hdchster
Frequenz gestartet wird, bevor die PID-Regulierung eingreift. Diesen Wert erhéhen, falls die Pumpe schwer startet
(vor allem bei einphasigen Pumpen). Diesen Wert erniedrigen, falls eine zu lange Zeitdauer zu einer ungewiinschten

Erhohung des Anlagendrucks fihrt.
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(5.00 Maximale Umgebungstemperatur: stellt die maximale Umgebungstemperatur ein, bevor die
Schutzvorrichtung gegen Temperaturiiberh6hung eingreift. Dieser Parameters darf nur nach spezifischen Angaben des
Herstellers verandert werden, denn er kann auf einige Aspekte der Sicherheit einwirken.

(5.1) Maximale Temperatur IGBT-Modul: stellt die maximale Temperatur des IGBT-Moduls ein, bevor die
Schutzvorrichtung gegen Temperaturiiberhéhung eingreift. Dieser Parameters darf nur nach spezifischen Angaben des
Herstellers verandert werden, denn er kann auf einige Aspekte der Sicherheit einwirken.

(5.2) Index Frequenzverringerung bei Umgebungstemperatur: Bestimmt den Verringerungsindex, mit dem der
Inverter die maximale Pumpenfrequenz in der N&he der eingegebenen maximalen Umgebungstemperatur. Die
Verringerung lauft, wenn sich die Umgebungstemperatur dem in Parameter 5.0 eingegebenen Grenzwert um weniger

als 5°C néhert; wird diese Grenze tberschritten, dann wird die Maximalfrequenz des Motors um den Wert, der im Parameter eingestellt
ist, verringert und zwar flr jeden Grad, um den sich die Temperatur erhéht.

(5.3) Index Frequenzverringerung bei Temperatur IGBT-Modul: Bestimmt den Verringerungsindex, mit dem
der Inverter die maximale Pumpenfrequenz in der Nahe der eingegebenen maximalen Temperatur des IGBT-Moduls
eingrenzt. Die Verringerung lauft, wenn sich die Umgebungstemperatur dem in Parameter 5.1 eingegebenen

Grenzwert um weniger als 5°C néhert; wird diese Grenze uberschritten, dann wird die Maximalfrequenz des Motors um den Wert, der
im Parameter eingestellt ist, verringert und zwar flr jeden Grad, um den sich die Temperatur erhoht.
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(5.6) Minimale Netzspannung: stellt die minimale Eingangsspannung des Netzes vor dem Eingriff der
Schutzvorrichtung flr zu niedrige Spannung ein.

(5.7) Maximale Netzspannung: stellt die maximale Eingangsspannung des Netzes vor dem Eingriff der
Schutzvorrichtung fur zu hohe Spannung. Von diesem Wert (etwa 30V niedriger) wird auch das Spannungsniveau
abgeleitet, Uber dem die Pumpe langsam und kontrolliert verlangsamt wird, um schadliche Spannungserh&hungen des
DC-Bus zu vermeiden.

(5.9) Debug-Variable: Parameter, der den Debug-Funktionen vorbehalten ist. Am Display kénnen einige internen
Vorgangsvariablen angezeigt werden, um den Verlauf beim Betrieb zu untersuchen.
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2.0 AUSTAUSCH DER PLATINEN

Bevor die Platinen ausgetauscht werden, muss die Stromversorgung unterbrochen und mindestens 10 Minuten gewartet
werden, bis die internen Kondensatoren entladen sind. Anderenfalls bringt sich der Bediener, der die Reparatur ausfthrt, in
Gefahr.

Vor dem Austausch der Platinen sicherstellen, dass die neuen Bauteile, die installiert werden sollen, mit dem zu reparierenden
Invertermodell Gibereinstimmen. Auch die Kompatibilitat des Softwares priifen. Bitte setzen Sie sich bei Zweifeln mit dem Hersteller in
Verbindung.

A) Um auf die Platinen zuzugreifen, den Auendeckel abnehmen, Kabel der Stromversorgung, des Motors und eventueller
Hilfseingdnge ziehen.
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C) Den Innendeckel langsam herausziehen, dabei aufpassen, dass das flache Kabel, welches die Grafikkarte mit der Leistungsplatine
verbindet, nicht gezogen wird. Das flache Kabel auler Betrieb nehmen und die Einheit des Deckels mit der Grafikkarte von der Basis

mit der Leistungsplatine trennen.

=z _( |
; ;
© -
3
O

2.1 GRAFIKKARTE
Um die Grafikkarte auszutauschen, folgende VVorgénge ausfiihren.

D.1) Die 4 Befestigungsschrauben von der Grafikkarte abschrauben. Die Karte von hinten herausziehen. Dabei aufpassen, dass die
Verléngerungen der Tasten nicht herunterfallen.

E.1) Die neue Karte zusammensetzen und alle Teile wieder montieren. Dabei die zuvor beschriebenen Vorgange in umgekehrter
Reihenfolge ausflhren.

ACHTUNG: Nach dem Austausch der Grafikkarte missen die Druck- und Strémungssensor kalibriert
werden, wie in Kapitel 5 beschrieben. Werden diese Einstellungen nicht durchgefuhrt, dann zeigt der
Inverter einen nicht korrekten Druck an und die Pumpe halt eventuell nicht korrekt an!
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2.2 LEISTUNGSPLATINE

Nachdem der Innendeckel mit der Grafikkarte entfernt wurde, die Leistungsplatine so austauschen, wie nachfolgend beschrieben ist.

D.2) Die 4 Schrauben entfernen, die die Leistungsplatine an der Kunststoffbasis festhalten.
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G.2) Die Leistungsplatine langsam anheben. Dabei darauf achten, dass die Verbindungskabel der Druck- und Strémungssensoren nicht
reiBen. Falls notwendig, die Platine leicht nach rechts und links drehen, so dass die klebende Wirkung der Leitpaste, die sich zwischen
der Kiihlkérper und dem IGBT-Modul befindet, nachl&sst.

1.2) Den Kiihlkérper sorgfaltig von den Riickstdnden der Leitungspaste reinigen. Ein Tuch oder etwas Kiichenpapier, eventuell in
Alkohol getrénkt, verwenden.
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J.2) Eine dlnne Schicht Leitungspaste auf die Unterseite des IGBT-Moduls und der Diodenbriicke auftragen, die dann mit dem
Kihlkérper verbunden werden.

K.2) Die neue Platine zusammensetzen und alle Teile wieder montieren. Dabei die zuvor beschriebenen Vorgange in umgekehrter
Reihenfolge ausfiihren.

ACHTUNG: Nach dem Austausch der Leistungsplatine mtssen die Druck- und Strémungssensor
kalibriert werden, wie in Kapitel 5 beschrieben. Werden diese Einstellungen nicht durchgefiihrt, dann
zeigt der Inverter einen nicht korrekten Druck an und die Pumpe hélt eventuell nicht korrekt an!
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3.0 AUSTAUCH DER STROMUNGS- UND DRUCKSENSOREN

3.1 DRUCKSENSOR

A) Nachdem die Platinen entfernt wurden, die 4 Befestigungsschrauben des Flanschs entfernen, der den Drucksensor festhélt. Den
alten Drucksensor und den entsprechenden O-Ring herausnehmen.

B) Einen neuen O-Ring einsetzen. Diesen zuvor mit synthetischem Fett fur O-Ringe schmieren (es wird ein Fett mit PTFE
empfohlen). Zum Schmieren von O-Ringen kein Fett auf Mineraldlbasis verwenden! Den neuen Drucksensor zusammensetzen und
dabei auf den Bezugspunkt am Befestigungsflansch achten (nur auf einer Seite befindet sich eine Vertiefung flir den Durchgang des
Flachkabels.

C) Die Platinen und alle anderen Bauteile wieder montieren.

ACHTUNG: Nach dem Austausch des Drucksensors muss unbedingt die in Kapitel 5 beschriebene
Kalibrierung durchgefuhrt werden. Anderenfalls zeigt der Inverter einen Druck an, der nicht korrekt ist!
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3.2 STROMUNGSSENSOR

A) Befestigungsschraube des Stromungssensors lockern und entfernen. Dabei auf die Beilegscheibe aus Kunststoff achten, die sich
unter der Schraube befindet. Den Sensor mit leichter Neigung herausziehen.

ACHTUNG: Nach dem Austausch des Stromungssenors muss unbedingt die in Kapitel 5 beschriebene
Kalibrierung durchgefuhrt werden. Anderenfalls kann es sein, dass die Pumpe nicht korrekt anhalt!

94
[ IT JEN[PT JRU I3l ES [ FR [ RO |




40 REINIGUNG/AUSTAUSCH DES STROMUNGSWACHTERS

A) Die auBeren Schutzvorrichtungen und die Platinen entfernen. Die 8 Befestigungsschrauben des Kiihlkdrpers abschrauben. Den
Kihlkorper entfernen und sorgféltig aufbewahren. Er darf nicht zerkratzt werden! Ist der Kiihlkorper oxidiert, dann kann dieser mit
Schmiergelpapier der Kérnung 1000 wieder instand gesetzt werden.

B) Die Gleithalterung des Ventils nach oben ziehen und herausnehmen. Ventil und Feder entlang der Langsachse drehen, damit diese
herausgenommen werden kénnen.

C) Das Ventil mit Druckluft reinigen. Falls die Dichtung beschédigt ist, das ganze Ventil austauschen. Ventil und Feder wieder mit der
Halterung zusammenbauen. Dabei auf die Ausrichtung jeden Bauteils achten, denn die Halterung hat nur auf einer Seite einen Zentrierring
fur die Feder und das Ventil hat fur die richtige Ausrichtung einen Bezugspunkt.

T
—
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D) Das Ventil mit Feder wieder in die Vorrichtung einbauen. Zuerst den zylinderférmigen Ventilstift einsetzen, dann das Ventil gleiten
lassen und die Halterung an ihrem Sitz befestigen.

E) Uberpriifen, dass sich das Ventil ohne Reibung in beide Richtungen frei bewegen kann. Sicherstellen, dass die Feder richtig auf dem
Ventil und der Halterung zentriert ist.

[s) [s)

\ &
o
o

F) Den Kihlkérper wieder montieren (die richtige Position der Bohrungen uberprifen, sieche Abbildung oben). Vorher einen neuen O-
Ring einsetzen. Damit der O-Ring in seiner Position bleibt, synthetisches Fett fiir O-Ringe verwenden (es wird ein Fett mit PTFE

empfohlen). Zum Schmieren von O-Ringen kein Fett auf Mineraldlbasis verwenden!

ACHTUNG: Nach dem Austausch des Stromungssenors muss unbedingt die in Kapitel 5 beschriebene
Kalibrierung durchgefuihrt werden. Anderenfalls kann es sein, dass die Pumpe nicht korrekt anhalt!
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5.0 KALIBIRIERUNG DER SENSOREN

ACHTUNG: Diesen Vorgang nur ausfuhren, wenn dies notwendig ist! Sind Strémungs- und Drucksensor nicht richtig kalibriert,
dann kann der einwandfreie Betrieb der Vorrichtung in Gefahr gebracht werden.

Um auf das Menii zur Kalibrierung der Sensoren zu gelangen, Taste ,,+* beim Einschalten der Vorrichtung gedriickt halten. Dadurch
Offnet der Inverter die erste Bildschirmseite zur Eichung des Drucksensors. Ist die Vorrichtung angeschaltet, die Taste ,,+“ wieder
loslassen und den nachfolgenden Anleitungen zur Kalibrierung folgen.

5.1 KALIBRIERUNG DES DRUCKSENSORS

Die Kalibrierung des Drucksensors erfolgt in zwei Schritten, bei denen die Vorrichtung auf 0 bar und dann auf einen Wert um die 5 bar
Uberdruck gesetzt wird. Bei diesen beiden Phasen nimmt die Platine die Werte auf, die vom Drucksensor gelesen werden und berechnet
durch Interpolation die gesamte Werteskala der Ablesung.

EICHUNG AUF 0.0 BAR EICHUNG AUF 5.0 BAR INTERPOLATION
//
{,/
/ffl/-’
. ,-”/
S
T M , u :

Calikw
H3.8 EAR

(3.0) Eichung Drucksensor auf 0.0 bar: Wird beim Einschalten der Vorrichtung die Taste ,,+“ gedriickt gehalten,
dann erscheint das Display zur Eichung auf 0.0 bar. Sicherstellen, dass kein Druck in der Vorrichtung vorhanden ist,
dann die mittlere Taste driicken, um das Ablesen zu bestétigen und abzuspeichern. Die Vorrichtung zeigt automatisch

die néchste Bildschirmseite zur Eichung auf 5.0 bar an.

—
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(3.1) Eichung Drucksensor auf 5.0 bar: In dieser Phase muss die Vorrichtung auf einen Druck von etwa 5 bar
gebracht werden. Dabei einen externen Manometer als Bezug verwenden. Nachdem sich der Druck in der Vorrichtung
stabilisiert hat, den Displaywert mit dem des externen Manometers ausrichten. Dazu die Tasten ,,+“ und ,,-* driicken
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(z.B. zeigt das Manometer 4,6 bar an, dann auch am Display 4,6 bar einstellen). Die Kalibrierung des Drucksensor durch die mittlere
Taste bestatigen. Die Vorrichtung zeigt automatisch die néchste Bildschirmseite zur Eichung des Strdmungssensors an.

5.2 KALIBRIERUNG DES STROMUNGSSENSORS
Nachdem die Kalibrierung des Drucksensor ausgefiihrt wurde, gelangt man automatisch auf die Seite des Durchflusswéchters. Soll nur

der Stromungssensor kalibriert werden, ohne den Drucksensor zu eichen, dann kann diese Seite auch mit dem rechten Pfeil “>>" erreicht
werden, wenn man sich im Kalibrierungsmeni befindet (siehe vorhergehende Beschreibung).

Falibr. (3.2) Eichung Stromungssensor: Mit dieser Eichung soll das Signal des Durchflusswéachter bei geschlossener Position
Ourche.=e | erhoben werden, als ohne Strdmung. Um die Kalibrierung durchzufiihren, sicherstellen, dass der Durchflusswéchter

vollkommen geschlossen ist, dann die mittlere Taste driicken, um das Ablesen zu bestatigen und abzuspeichern. Die
Vorrichtung geht automatisch auf die Bildschirmseite zur Priifung der Kalibrierungen.

5.3 PRUFUNG DER KALIBRIERUNGEN

Nach der Kalibrierung der Druck- und Strémungssensoren werden automatisch zwei Bildschirmseiten zur Uberpriifung der soeben
ausgefihrten Eichungen vorgeschlagen. Mit den Pfeiltasten “<<” e “>>" ist es mdglich, sich in den Meniiseiten zu bewegen. Um die
Hauptbildschirmseite zu verlassen, die mittlere Taste drlicken.

Tt (3.3) Test Druck ablesen: Es wird der derzeitige Druck der Anlage angezeigt. Kann nach der Kalibrierung des
1=, . - - . . - - .
S8 EBOR Drucksensors verwendet werden, um dessen einwandfreien Betrieb zu (berprifen. Der angezeigte Wert stimmt mit
. dem reellen Druck der Anlage uberein, der auf der Hauptbildschirmseite aufgefihrt wird.
Test, (3.4) Test Stromungswéachter ablesen: Zeigt die derzeitige Position des Strémungswéchters an. Kann nach der
flus. 86 Kalibrierung des Strémungssensors verwendet werden, um dessen einwandfreien Betrieb zu Gberprifen. Ist das Ventil

vollkommen geschlossen (keine Stromung), dann muss der angezeigte Wert fast Null sein.

6.0 AUFZEICHNUNG ALARME

Die Vorrichtung verfiigt Giber einen Speicher zur Aufzeichnung von Fehlern. Daher kénnen die Ereignisse fir jeden Alarmtyp konsultiert
werden.

Um auf die Alarmaufzeichnung zu gelangen, folgendermalien vorgehen:

]
n

Sich auf die Seite der Temperaturanzeigen begeben.

— =
1 -

[(TH
n

rn
)

[ ]

A

5 Sekunden lang driicken

.~ P-

LA
fu]
oo

m
[}

Taste ,,-“ driicken und die Fehlerzahl auswéhlen. Siehe nachfolgende Tabelle (von 20.8 bis 19.5)

O

Mit der mittleren Taste bestatigen, um auf die gewiinschte Seite der Aufzeichnungen zu kommen.

Die in Klammern angegebene Zahl zeigt an, wie oft dieser Fehler durch die Vorrichtung aufgezeichnet wurde.
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SEITE FEHLER BESCHREIBUNG

195 o EO — Niedrige Spannung: Zeigt eine zu niedrige Versorgungsspannung an. Den
ITIIL:-J: :;’ Spannungswert am Eingang Uberprifen

19.6 —. . _. E1 — Hohe Spannung: Zeigt eine zu hohe Versorgungsspannung an. Den Spannungswert am
el L 4l Eingang uberprufen
Lialt. ho

19.7 E2 - Kurzschluss: Diese Meldung erscheint im Display, wenn ein Kurzschluss am Ausgang

des Inverters auftritt.Das kann nach einer falschen Verbindung des Elektromotors, bei
Beschadigung der Stromisolierung der Kabel, die die Elektropumpe mit der Vorrichtung
verbinden, oder aufgrund einer Stérung am Elektromotor der Pumpe erfolgen. Wenn dieser
EZ [ @ Fehler erscheint, muss die Elektrik sobald wie moglich durch spezialisiertes Personal
Kurrschl kontrolliert werden. Der Fehler kann nur durch Trennen des Gerédts von der
Stromspeisungsquelle und Beseitigen der Stoérungsursachen entfernt werden. Wird versucht
den Inverter bei einem Kurzschluss am Ausgang erneut zu starten, dann kann dem Gerét
schwerwiegende Schéden erleiden und eine Gefahr fir den Anwender darstellen.
E3 - Trockenlauf: Diese Meldung erscheint, wenn das System infolge von Wassermangel in

19.8 EZ [ & der Pumpenansaugung angehalten wird. Wenn die Funktion Auto-Reset aktiviert ist, fuhrt Sirio

Tirock. 13 automatisch Versuche aus, um eine erneute Verfugbarkeit von Wasser zu prifen. Um den
Alarm zu 16schen, auf die Taste “Reset” in der Mitte driicken.

19.9 . e E4 - Umgebungstemperatur: Diese Fehlermeldung erscheint, wenn die interne
oo e Umgebungshéchsttemperatur im Inverter tiberschritten wurde. Die Betriebsbedingungen des
nib. w= Inverters iberpriifen.

20.0 pE— E5 - Ubertemperatur Modul IGBT: Die Fehlermeldung erscheint, wenn die
£t bH Hochsttemperatur des IGBT-Moduls des Inverters Uberschritten wurde. Die Bedingungen,
IGET. Lem unter denen der Inverter arbeitet, tberprifen, insbesondere die Wassertemperatur und die

Stromaufnahme der Pumpe.
20.1 E6 - Uberlastung: Dieser Alarm erscheint, wenn die Stromaufnahme der Elektropumpe den
Spitzenstromwert Uberschritten hat, der im Wert Imax eingestellt ist; das kann infolge von
Ec [ @&l extrem schwierigen Betriebsbedingungen der Elektropumpe, bei fortlaufenden
Uberlast Neustartvorgdngen mit sehr nahe liegenden Zeitintervallen, bei Problemen der
Motoraufwicklung oder aufgrund von Problemen der Stromverbindung zwischen dem Motor
und Sirio erfolgen. Wenn dieser Alarm h&ufig auftritt, empfiehlt es sich, die Anlage durch den
Installateur kontrollieren zu lassen.

20.3 EZ [ E8 - Serieller Fehler: Diese Alarmmeldung kann angezeigt werden, wenn ein Fehler in der
P internen seriellen Kommunikation von Sirio aufgetreten ist. Den technischen Kundendienst
— kontaktieren.

20.4 E9 - Druckgrenzwert: Der Alarm tritt auf, wenn der eingestellte Grenzwert fiir den
——— Hochstdruck Oberschritten wird. Tritt der Fehler wiederholt auf, ist die Einstellung des
g2 L4 Parameters ,,P Grenzwert” zu iiberpriifen. Auch die anderen Bedingungen tiberpriifen, die
et w i einen Uberdruck erzeugt haben konnten (beispielsweise ein teilweises Gefrieren der

Flussigkeit).

20.5 ElBl @) E10 - Externer Fehler: Dieser Alarm wird angezeigt, wenn nach Einstellen der Funktion
Esct.. fahl externer Fehler auf der 1/0-Zusatzkarte der Eingangskontakt 1/O geschlossen wird.

20.6 A El1l - Max. Anzahl Starts/Stunde: Die Fehlermeldung erscheint, wenn der Grenzwert der
i =h zugelassenen Starts pro Stunde Uberschritten wird. Die Anlage auf mdgliche Leckagen
start. ot tiberpriifen. Die Vorladung eines eventuell installierten GefaRes tberpriifen.

20.7 E120 @) E12 - Fehler 12V: Es ist eine Stérung im internen Versorgungskreislauf bei Niederspannung
Fehl 190) aufgetreten. Die VVorrichtung vom Herstellerbetrieb kontrollieren lassen.

20.8 130 @ E13 - Fehler Drucksensor: Der Drucksensor hat einen falschen Wert erfasst. Die Vorrichtung
Dk . Se vom Herstellerbetrieb kontrollieren lassen.

Damit die Garantie gewahrt wird, darf das Reset der Fehleraufzeichnungen und aller Zahler (Betriebsstunden, Anzahl der erfolgten
Starts, etc.) nur durch den Hersteller durchgefiihrt werden. Dabei wird der Speicher vollkommen geldscht.
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7.0 HOCHLADEN DER EINSTELLUNGEN DES WERKES

ACHTUNG: Bei diesem Vorgang werden die Werkseinstellungen so geladen, als ob es sich um eine neue Vorrichtung handelt;
dies bedeutet nicht, dass die Parameter der Anlage, in der Sirio eingebaut ist, ,,optimiert“ werden. Daher miissen die Parameter
nach dem Hochladen den Bedirfnissen der Anlage angepasst werden.

Um die Werkseinstellungen zu laden, Taste “>>" (rechter Pfeil) beim Einschalten der Vorrichtung gedriickt halten.

Folgende Daten werden nicht erneut gestartet:

- Kalibrierung Strdmungs- und Drucksensor
- Aufzeichnung der Alarme

- Zahler des Pumpenbetriebs

- Zahler Stromversorgung des Inverters

- Zahler Startvorgange der Pumpe

Der Parameter IMAX (Maximalstrom des Motors) wird auf den Wert
eingestellt, der am Ende der Produktionslinie fiir den Funktionstest
verwendet wird (zwischen 2 und 6 A, je nach Modell); er muss also
nochmals, entsprechend der verwendeten Pumpe, reguliert werden.
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/A ATENCION

LEER ATENTAMENTE ESTE MANUAL DE SERVICIO ANTES DE INTERVENIR
EN EL APARATO!!

El uso de este manual esta reservado al servicio de asistencia técnica. Toda la informacién incluida en el mismo esta destinada a personal
técnico cualificado, capaz de intervenir en los aparatos eléctricos y electronicos.

Las operaciones descritas en este manual no deben ser llevadas a cabo por el usuario final.

El fabricante se exime de toda responsabilidad por dafios a las personas o los bienes procedentes de tareas que no han sido llevadas a
cabo de acuerdo con lo previsto en este manual o bien que han sido realizadas por personal no cualificado.

Algunas partes pueden mantener corriente durante unos minutos después de realizar la desconexidn de la red eléctrica: prestar maximo
cuidado. Dotarse de todos los dispositivos de proteccion individuales necesarios para trabajar de manera segura.

En caso de duda sobre el correcto procedimiento de intervencion, es obligatorio contactar con el fabricante.

Las piezas de repuesto desmontadas deben ser eliminadas segun las disposiciones legales locales.
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1.0

DESCRIPCION DE LOS PARAMETROS AVANZADOS

Los parametros avanzados no son accesibles al usuario final puesto que estan reunidos en un menu oculto.

Estos parametros pueden ser modificados para optimizar el funcionamiento del inversor, para solucionar problemas especiales que se
refieren a instalaciones no comunes, para realizar las calibraciones de los sensores de presion y flujo o bien para comprobar los datos
histdricos de funcionamiento.

Para acceder al men( de los parametros avanzados, basta con mantener pulsada la tecla central durante unos 5 segundos en la pagina de
visualizacién de los valores de temperatura. El dispositivo requiere la introduccion de un nimero comprendido entre 0.0 y 5.9 para
visualizar directamente uno de los parametros del menu. Los parametros entre 0.0 y 1.1 son los parametros basicos disponibles también
para el instalador; en cambio los parametros entre 1.2 y 5.9 son parametros avanzados, tal y como muestra la tabla que figura a
continuacion.

Tv= 35°C
Ta= 35°C
v
% Pulse durante 5 segundos
'
UE'PE; F'Ea"- Seleccione el nimero del parametro — entre 0.0 y 1.1 pardmetros basicos — entre 1.2 y 5.9 parametros avanzados.
v
% Confirme usando la tecla central para acceder al menu que desea.
REF. | PARAMETRO DESCRIPCION
1.2 Frecuencia minima Frecuencia minima de arranque del motor
1.3 Frecuencia de apagado Frecuencia de apagado del motor
1.4 Frecuencia nominal motor Frecuencia nominal maxima del motor
1.5 Frecuencia de conmutacion | Frecuencia de conmutacion PWM
1.6 Correccidn de frecuencia Correccion de la frecuencia méxima
1.7 Arrangue suave Activacion o desactivacion del arranque suave
2.0 Activacion del interruptor de flujo | Activacidn o desactivacion del interruptor de flujo
2.1 Origen mando Fuente de accionamiento manual o automatico
2.2 Funcion contacto auxiliar Seleccion de la funcién del contacto auxiliar
2.3 Funcion de entrada tarjeta E/S Funcién de contacto de entrada en la tarjeta auxiliar E/S
2.4 Funcién de salida tarjeta E/S | Funcion de contacto de salida en la tarjeta auxiliar E/S
2.5 Retardo de apagado Retardo en el apagado al cerrar los grifos
2.6 Intervalo auto reset Intervalo de tiempo entre las tentativas de auto reset
2.7 N° test auto reset NUmero de tentativas de auto reset
2.8 Reset automaético total Habilitacion reset global en todas las alarmas
3.0 Calibracion de presion 0.0 Bar | Para llevar a cabo la calibracion del sensor de presion a 0 Bar
3.1 Calibracion de presion 5.0 Bar | Para llevar a cabo la calibracion del sensor de presion a 5 Bar
3.2 Calibracién sensor flujo Para llevar a cabo la calibracion del sensor de flujo
3.3 Test presion Sefial de prueba de la presion instantanea
3.4 Test sensor de flujo Sefial de prueba del interruptor por flujo
3.5 Version Software Version del software
3.6 Tiempo de encendido Crondmetro del tiempo de alimentacién del variador
3.7 Tiempo bomba Crondmetro del tiempo de funcionamiento de la electrobomba
3.8 Ultimo error Registro de Gltimo error ocurrido
3.9 Arrangues Contador de la cantidad de arranques de la bomba
4.0 Vboost Aumento de tensién a OHz
4.1 Retardo funcionamiento enseco | Retardo en la activacion de la proteccién por falta de agua
492 Eroteccién arranques por Activa o desactiva el control de cantidad de arranques por hora (comprobacién de fugas)
ora
4.3 Proteccion antibloqueo Activa o desactiva el control que permite el arranque de la bomba tras 24h de inactividad.
4.4 Tiempo muerto PWM Configuracion tiempo muerto PWM
4.5 Ki Constante integrativa del controlador PID
4.6 Kp Constante proporcional del controlador PID
4.7 Tiempo de Boost Tiempo de Boost a maxima frecuencia con arranque suave desactivado
5.0 Ta max Maxima temperatura ambiente
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5.1 Tm max Maxima temperatura del médulo IGBT

5.2 indice de reduccion Ta indice de reduccion de frecuencia segun temperatura ambiente

5.3 indice de reduccion Tm indice de reduccion de frecuencia segun temperatura del modulo

5.5 Seleccion motor Reservado para motores IPM (imanes permanentes)

5.6 Tension minima Valor minimo de la tensién de alimentacion

5.7 Tension maxima Valor méximo de la tension de alimentacion

5.9 Variable de depuracion Seleccion de la variable de depuracion para la visualizacion de valores de proceso

F.rinina (1.2) - Frecuencia minima: Este parametro establece la frecuencia minima con la que se activa y se apaga la bomba.
2= He Para bombas trifasicas se recomienda el valor de 25Hz, para bombas monofasicas 30 Hz.

Consulte también la informacién proporcionada por el fabricante de la electrobomba para establecer el valor de

frecuencia minima segun el cual puede funcionar el motor eléctrico conectado.

F.=tor (1.3) Frecuencia de apagado: Unicamente durante el funcionamiento sin interruptor de flujo, este parametro establece
I Hz el valor de frecuencia minima por debajo del cual el motor se apaga. Durante la regulacidn, cuando se alcanza el valor
de presion de Pmax y la frecuencia del motor es inferior a este valor, el variador efectla un intento de detencion del
motor. Si todos los grifos estan cerrados y la presion permanece constante, la bomba se detiene correctamente. En el caso en que la bomba
no se detenga, intente aumentar este valor. De lo contrario, si labomba ejecuta ciclos continuos de encendido y apagado, intente disminuir
el valor de la frecuencia de apagado.

F. romir. (1.4) Frecuencia nominal motor: segun el motor empleado es posible seleccionar la frecuencia maxima nominal de
S8 He salida del variador (50 o0 60 Hz). Atencion: una seleccion erronea de la frecuencia maxima puede dafiar la bomba,
consulte con atencidn los datos técnicos proporcionados por el fabricante.

F.zwit. (1.5) Frecuencia de conmutacion: configura la frecuencia de conmutacion del variador. Los valores seleccionables

S kHz estan comprendidos entre 3, 5 y 10 kHz. Valores mas altos de la frecuencia de conmutacion pueden reducir el ruido
del variador y posibilitar una regulacién més fluida del motor, pero podrian provocar un mayor sobrecalentamiento de
la tarjeta electronica, un aumento de las interferencias electromagnéticas y dafios potenciales al motor eléctrico (especialmente con cables
muy largos). Los valores bajos de frecuencia de conmutacion se recomiendan para bombas de tamafio mediano-grande, en el caso de
distancias largas entre el variador y el motor y en caso de valores elevados de temperatura ambiente.

Fied. Frec (1.6) Correccion de la frecuencia: este parametro permite configurar una desviacion, positiva o negativa, de la
A Hz frecuencia maxima respecto del valor nominal programado. Puede ser Util configurar una desviacién negativa (hasta
— 5Hz) cuando se quiere limitar la potencia maxima de la electrobomba y evitar posibles condiciones de sobrecarga.
En cambio, el incremento positivo (hasta +5Hz0) puede ser necesario cuando se requieren prestaciones ligeramente superiores de la
electrobomba. Mientras gue no existen medidas especiales al reducir la frecuencia maxima, su incremento debe ser evaluado atentamente
después de haber consultado al fabricante de la electrobomba y teniendo en cuenta la corriente maxima soportada por el variador.

5. Shart. (1.7) Arranque suave (arranque progresivo): Desde esta pantalla es posible activar o desactivar la funcion de
oM “arranque suave”. Cuando esta funcion esta activa, la bomba arranca gradualmente; de lo contrario arranca segun la
cantidad maxima de revoluciones durante 1 segundo antes de empezar la regulacion de la cantidad de revoluciones.

Sar. Flu. (2.0) Sensor de flujo: Activa o desactiva el funcionamiento del interruptor de flujo integrado. El ajuste de fabrica

aH prevé que el interruptor de flujo se active de modo que la bomba se apague con el cierre de los grifos detectando la
puesta a cero del flujo mediante el variador. EI mismo principio se emplea para la proteccién contra el funcionamiento
en seco. Sin embargo, pueden producirse condiciones (por ejemplo el uso con agua no perfectamente limpia) que pueden afectar el
correcto funcionamiento del interruptor de flujo, impidiendo el apagado correcto de la bomba. En estas condiciones es posible desactivar
el interruptor de flujo y hacer funcionar Sirio Unicamente mediante la informacion de presién y frecuencia. En este caso, es indispensable
regular correctamente los pardmetros de frecuencia de apagado y presion de funcionamiento en seco para que el variador funcione
correctamente. Ademas, cuando se desactiva el interruptor de flujo, es obligatorio instalar un depésito de expansién después de Sirio para
facilitar la regulacién de la presion durante la fase de apagado y evitar arranques sequidos de la bomba, procurando verificar
periddicamente el valor de precarga.

Comando (2.1) Origen mando: selecciona la fuente de mando. Configurando el pardmetro en presién, el funcionamiento se

PRES regula de modo automatico segun la presion de la instalacién. En cambio, seleccionando el modo manual es posible
ejecutar manualmente la puesta en marcha, la parada y la velocidad de la electrobomba directamente mediante el
teclado. Atencién: en modo manual no estan activas las protecciones de funcionamiento en seco y de limitacién de la presion. Este modo
debe ser utilizado solamente de forma temporal y bajo control directo de una persona. jPrestar la atencién maximal
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(2.2) contacto auxiliar: este parametro permite seleccionar la funcion que hay que asociar al contacto auxiliar, los

Cotra AL, . A
valores configurables son los siguientes:

1 <

“1 <->" el contacto auxiliar se utiliza para la conexion de dos Sirio dentro de un grupo gemelo de presurizacion (ajuste de fabrica)
"2 <-" el contacto auxiliar se utiliza para ejecutar a distancia el arranque y el apagado de la electrobomba

"3 X2" el contacto auxiliar se utiliza para ejecutar un segundo set-point de presion (Pmax2).
En la secciéon “CONEXION CONTACTO AUXILIAR” puede consultarse mas informacion sobre el método de conexion eléctrica y los
tres distintos modos de funcionamiento.

140 i, (2.3) Funcion de entrada en tarjeta 1/0: determina la funcidn asociada a la entrada digital de la tarjeta de E/S auxiliar
OFF (se proporciona a peticion). A continuacién los valores que pueden ser configurados:

"OFF" entrada desactivada

“"ERR.™ sefial de error: con el cierre de la entrada auxiliar la bomba se detiene inmediatamente y en la pantalla aparece el mensaje “Error
externo”. Utilice esta funcion para detener el variador en caso de una condicioén de error procedente del exterior.

"2 <-" laentrada auxiliar se utiliza para gestionar a distancia la puesta en marcha y el apagado de la electrobomba; si la misma
configuracidn esta activa también para el pardmetro “Con.Aux”, serd necesario cerrar ambos contactos para poner en marcha el motor
(I6gica AND)

"3 X2" la entrada auxiliar se utiliza para gestionar un segundo set-point de presion (Pmax2); si la misma configuracion esta activa
también para el parametro “Con.Aux”, serd necesario cerrar uno de los dos contactos para controlar el segundo set-point (l6gica OR)

10 out. (2.4) Funcion de salida en tarjeta 1/0O: determina la funcion asociada a la salida digital de la tarjeta de E/S auxiliar
OFF (se proporciona a peticion). A continuacién los valores que pueden ser configurados:

“"OFF" salida desactivada

“"ERR" error: la salida se activa (contacto cerrado) en presencia de un error cualquiera en Sirio

“"P.ON" bomba en funcionamiento: la salida se activa (contacto cerrado) cada vez que Sirio ejecuta la puesta en marcha de la bomba
“"AUX" bomba auxiliar: permite gestionar una bomba auxiliar a velocidad fija que se activa cuando la bomba gestionada por Sirio ya
no puede satisfacer las necesidades de la instalacion. La salida se activa (contacto cerrado) cuando la frecuencia de la bomba se encuentra
en el valor maximo admitido y la presion cae por debajo del valor minimo de arranque. Atencion: jno se puede conectar en el relé de
salida una carga superior a 0,3°! Consulte la documentacién proporcionada con la tarjeta E/S auxiliar para realizar correctamente la
conexion con un cuadro externo de mando.

Fet.. Stop (2.5) Retardo de apagado: Este parametro permite definir la cantidad de segundos después de los cuales la

10, B=ar, electrobomba se apaga debido al cierre de todos los grifos. En caso de que se produzcan en flujos bajos, encendidos y
apagados seguidos de la bomba, es preciso aumentar el retraso de apagado para que el funcionamiento sea mas
homogéneo. Aumentar este parametro también puede ser Gtil para eliminar una intervencién demasiado frecuente de la proteccién contra
el funcionamiento en seco, especialmente en las bombas sumergidas o en aquellas con problemas de autocebado. El valor configurado
en fabrica es 10 segundos.

(2.6) Intervalo reset automatico: si durante el funcionamiento de la electrobomba se produce una falta temporal de
agua en aspiracion, Sirio desconecta la corriente al motor para evitar dafios. Desde esta pantalla se puede configurar
la cantidad de minutos al transcurrir la cual el dispositivo arranca de modo automatico para verificar la posible
disponibilidad de agua en aspiracidn. Si el intento tiene éxito positivo, Sirio sale automéaticamente de la condicion de error y el sistema
vuelve a funcionar; de lo contrario se realizara otro intento después del mismo intervalo de tiempo. El intervalo méximo que se puede
configurar es 240 minutos (valor recomendado 60 min.).

Re=at.
15 min

Fesat, (2.7) N° test reset automatico: este pardmetro establece la cantidad de intentos que Sirio efectla para intentar
S test solucionar una condicion de apagado por funcionamiento en seco. Al sobrepasar este limite el sistema se apaga y es
necesaria la intervencion del usuario. Configurando este valor en cero, se excluye el reset automatico. Se pueden
efectuar como maximo 20 intentos. Pulse las teclas + y — para modificar el valor del pardmetro.

(2.8) Reset automatico total: configurando esta pardmetro en ON, la funcién de reset automatico se activa para
cualquier error, ademas del funcionamiento en seco, que se produzca en la instalacion. Atencion: el reset automatico
y no controlado de algunos errores (por ejemplo la sobrecarga) podrian, con el pasar del tiempo, causar dafios en la
instalacion y en el dispositivo Sirio. Usar esta funcién con extremo cuidado.

Reset
tot.. OFF
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ATENCION: a partir de la version XX.06.00 del software, los siguientes parametros de calibracion de los sensores de presion y

-\ flujo han sido eliminados del ment de los pardmetros avanzados. jPara efectuar la calibracién de los sensores consulte el apartado

5!

Calibrac
A.8 BRAE

Calibrac
5.8 BRE

Calibrac
st tlu,

Test.
5.8 BRE

Te=t.
Flu., &8

Sw.Rel.
1.868, 58

Ti.alim.
AEEEA H

Ti.FomFa
BEEEE  H

Ultimo
err. 1

H* artrana
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L boost.
5 e

RetMSeco
38 =

[
HrTarrA e

maxsH 1@

(3.0) Calibracion sensor presion a 0.0 Bar: Ejecuta la calibracion del sensor de presidn a 0 Bar. Utilice esta funcién
después de la sustitucién del sensor de presion o de las tarjetas electrénicas.

(3.1) Calibracion sensor presion a 5.0 Bar: Ejecuta la calibracion del sensor de presion a 5.0 Bar. El valor en la linea
inferior puede ser modificado mediante las teclas + y — para alinearlo exactamente con el valor real en la instalacion
(detectado por ejemplo mediante un mandmetro externo). Utilice esta funcién después de la

sustitucion del sensor de presion o de las tarjetas electrdnicas.

(3.2) Calibracion del sensor de flujo: ejecuta la calibracion del sensor de flujo en condicién de cierre. Utilice esta
funcién después de la sustitucion del sensor de flujo o de las tarjetas electronicas.

(3.3) Test de lectura presion: muestra la presion actual en la instalacién. Se utiliza después de la calibracion del
sensor de presidn para comprobar su correcto funcionamiento. El valor representado coincide con el valor de presién
real en la instalacién que se mostrara en la pantalla principal.

(3.4) Test de lectura interruptor de flujo: Muestra la posicion actual del interruptor de flujo. Se utiliza después de
la calibracidén del sensor de flujo para comprobar su correcto funcionamiento. Con la valvula completamente cerrada
(ausencia de flujo) el valor visualizado debe ser proximo a cero.

(3.5) Version Software: version del software del dispositivo

(3.6) Tiempo de alimentacion: Muestra las horas de alimentacion eléctrica del variador. Este dato es Util para
comprobar si el dispositivo esta cubierto por la garantia.

(3.7) Tiempo de funcionamiento bomba: Muestra las horas de funcionamiento de la bomba. Este dato es Util para
conocer el periodo de funcionamiento efectivo de la bomba en relacién al tiempo total de alimentacién.

(3.8) Ultimo error: Indica el nmero del Gltimo error que se produjo en la instalacion. Este dato se utiliza para hallar
el error de un blogqueo que se produjo anteriormente pero que ya ha sido borrado por el usuario.

(3.9) Cantidad de arranques de la bomba: muestra la cantidad total de arranques realizados por la electrobomba
conectada.

(4.0) Boost de tensién a 0 Hz: Este valor indica el porcentaje de aumento de tensién a 0 Hz para compensar las
pérdidas en el estator. Al aumentar este valor también aumenta el valor de la tension en el motor cuando la frecuencia
disminuye.

100%) — — — — — |
w |
5] %ﬁ
E 0‘?\\’0% |
e} <R
S
= o |
<
o |
o
Y |
VOLTAGE BOOST | [ |
|
FREQUENCY
BASE FREQU ENCY/

(4.1) Retardo funcionamiento en seco: Configura el retardo de intervencion de la proteccion contra el
funcionamiento en seco. Aumente este valor en presencia de tubos de aspiracion muy largos o con bombas que tienen
tiempos de cebado largos.

(4.2) Arranques maximos por hora: configura el limite de arranques maximos de la bomba en una hora. Para
desactivar la proteccion, pulse la tecla - hasta visualizar el mensaje “OFF”.

(4.2) Proteccidn 24H antibloqueo: activa o desactiva la proteccion contra el bloqueo de la bomba en caso de inactividad
prolongada. Cuando se activa esta funcion, se ejecuta un arranque de la bomba cada 24 horas, si no intervienen demandas de la
instalacion, para evitar el bloqueo de los componentes mecanicos (estanqueidad hidraulica).
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0 (4.3) Tiempos muertos PWM: Configura el tiempo muerto (deadtime) entre dos conmutaciones de los interruptores
re e (IGBT) en el mismo tramo. Podria ser necesario modificar este pardmetro para corregir el valor de la tension media
Elems de salida del inversor cuando se modifica la frecuencia de conmutacion. Contacte con el fabricante para mas
informacion y para ayuda con la seleccién del valor mas adecuado.
Deadtime
\ ON
Q1
PWMO OFF
- — ON
PWM1 i OFF
- (4.4) Ki —constante integrativa: regula el valor de la constante integrativa para el control PID que garantiza la presién
Cotis. It . - s : Lo s -
1 constante en la instalacion. Aumentando este valor la presion de salida serd mas proxima al valor configurado de set-
point (reduccién del error). Un valor demasiado elevado puede causar una regulacion inestable (fluctuaciones

continuas de presién).

Cons. Pro
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Fed.T.a.
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(4.5) Ki — constante proporcional: regula el valor de la constante proporcional para el control PID que garantiza la
presidn constante en la instalacion. Aumentando este valor el sistema es mas reactivo en caso de variaciones de presién
en lainstalacion. Un valor demasiado elevado puede causar un exceso en la erogacion o desaceleraciones muy bruscas,

con la consecuente inestabilidad de regulacion (fluctuaciones continuas de presion).

(4.6) Tiempo de boost: regula la duracion del tiempo de boost durante el cual, estando el arranque suave desactivado,

la bomba arranca al valor maximo de frecuencia antes de que intervenga la regulacién PID. Aumentar este valor

cuando la bomba tiene problemas con la puesta en marcha (especialmente con bombas monofésicas). Disminuir el
tiempo demasiado largo produce un incremento indeseado de la presién en la instalacion.

(5.0) Temperatura ambiente maxima: configura la temperatura ambiente maxima antes de la intervencion de la
proteccion por sobretemperatura. La modificacion de este parametro debe ser llevada a cabo siguiendo las indicaciones
especificas del fabricante puesto que puede influir en algunos aspectos relacionados con la seguridad.

(5.1) Temperatura médulo IGBT méxima: configura la temperatura méxima del mdédulo IGBT antes de la
intervencion de la proteccion por sobretemperatura. La modificacién de este pardmetro debe ser llevada a cabo
siguiendo las indicaciones especificas del fabricante puesto que puede influir en algunos aspectos relacionados con la

(5.2) Indice de reduccion frecuencia segin temperatura ambiente: configura el indice de reduccién segin el cual
el variador limita la frecuencia méaxima de la bomba aproximandose a la temperatura ambiente maxima configurada.
La reduccion se activa cuando la temperatura ambiente se aproxima al limite configurado en el pardmetro 5.0 en una

cantidad inferior a 5°C; cuando se sobrepasa este umbral, la frecuencia maxima del motor se reduce de una cantidad igual al valor
configurado en el parametro, por cada grado centigrado de aumento de la temperatura.

Fed. T.m.
1HzA C

(5.3) indice de reduccion frecuencia seguin temperatura modulo IGBT: configura el indice de reduccion segun el
cual el variador limita la frecuencia méxima de la bomba aproximéandose a la temperatura méaxima configurada del
mdédulo IGBT. La reduccién se activa cuando la temperatura ambiente se aproxima al limite configurado en el

pardmetro 5.1 en una cantidad inferior a 5°C; cuando se sobrepasa este umbral, la frecuencia maxima del motor se reduce de una cantidad
igual al valor configurado en el pardmetro, por cada grado centigrado de aumento de la temperatura.
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(5.6) Tension de red minima: configura la tension de red minima de entrada antes de la intervencion de la proteccion
por subtension.

(5.7) Tension de red maxima: configura la tension de red maxima de entrada antes de la intervencién de la proteccion por
sobretension. De este valor también se deriva (aproximadamente 30 V mads abajo) el nivel de tension, por encima del cual la
bomba se desacelera de forma lenta y controlada para evitar aumentos dafiinos de la tension de DC bus.

(5.9) Variable de depuracion: parametro reservado para la funciones de depuracion. Permite visualizar en la pantalla
algunas variables internas de proceso para analizar su evolucién durante el funcionamiento.
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20 PROCEDIMIENTO PARA LA SUSTITUCION DE LAS TARJETAS
ELECTRONICAS

La sustitucion de las tarjetas electronicas debe llevarse a cabo Ginicamente después de haber desconectado la alimentacion eléctrica
y haber esperado al menos 10 minutos hasta la descarga completa de los condensadores internos. De lo contrario existen riesgos
para la seguridad del operador que efectua la reparacion.

Antes de realizar la sustitucion de las tarjetas electronicas, asegurese de que las nuevas piezas que deben instalarse coincidan con el
modelo de inversor que se debe reparar. Verifique también la compatibilidad del software. En caso de duda, contacte con el fabricante.

A) Para acceder a las tarjetas electronicas, quite la tapa externa, desconecte los cables de alimentacion, del motor y, si estan previstas, de
las entradas auxiliares.

C) Extraiga lentamente la tapa interna, procurando no tirar del cable plano que conecta la tarjeta de la pantalla con la de potencia.
Desconecte el cable plano y separe el grupo de la tapa con la tarjeta pantalla de la base con la tarjeta de potencia.

107

M [EN[PT [RU [DE IS FR [ RO |




2.1 TARJETA PANTALLA
Efectle las operaciones siguientes para realizar la sustitucion de la tarjeta de la pantalla.

D.1) Destornille los 4 tornillos de fijacion de la tarjeta de la pantalla. Quite la tarjeta extrayéndola por detras y prestando atencion a la
caida de las alargaderas de las teclas.

E.1) Instale la tarjeta nueva y vuelva a efectuar el montaje de todas las partes, siguiendo las operaciones precedentes en orden inverso.

ATENCION: después de la sustitucion de la tarjeta de la pantalla es indispensable efectuar las calibraciones
de los sensores de presion y flujo descritos en el capitulo “5”. ;A falta de estos ajustes, el inversor indicara
una presion incorrecta y la bomba podria no detenerse correctamente!
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2.2 TARJETA DE POTENCIA

Después de haber quitado la tapa interna con la tarjeta de la pantalla, intervenga tal y como se describe a continuacion para la sustitucion
de la tarjeta de potencia.

D.2) Quite los 4 tornillos que fijan la tarjeta de potencia a la base de plastico.
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G.2) Levante despacio la tarjeta de potencia, procurando no romper los cables de conexidn de los sensores de presion y flujo. De ser
necesario, gire ligeramente la tarjeta en sentido alterno para vencer la accion de encolado de la pasta conductora aplicada entre el disipador
y el médulo IGBT.

1.2) Limpie la placa de disipacion eliminando todos los restos de pasta termoconductora. Utilice un pafio o papel, de ser necesario,
embebidos en alcohol.
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J.2) Aplique una capa fina de pasta termoconductora en las caras inferiores del modulo IGBT y del puente de diodos que se conectaran
sucesivamente a la placa de disipacion.

K.2) Instale la tarjeta nueva y vuelva a efectuar el montaje de todas las partes, siguiendo las operaciones precedentes en orden inverso.

ATENCION: después de la sustitucion de la tarjeta de potencia es indispensable efectuar las calibraciones
de los sensores de presion y flujo descritos en el capitulo “5”. ;A falta de estos ajustes, el inversor indicara
una presion incorrecta y la bomba podria no detenerse correctamente!
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3.0 PROCEDIMIENTO PARA LA SUSTITUCION DE LOS SENSORES DE FLUJO Y
PRESION

3.1 SENSOR DE PRESION

A) Después de haber quitado las tarjetas electrdnicas, quite los 4 tornillos de fijacién de la brida que bloquea el sensor de presion. Extraiga
el viejo sensor de presion y la respectiva junta térica.

B) Introduzca la nueva junta térica en el alojamiento correspondiente después de haberla lubricada con grasa sintética para junta térica
(se recomienda grasa con PTFE). jNo utilice grasa a base mineral para la lubricacion de las juntas téricas! Monte el nuevo sensor
de presién prestando atencion a la referencia en la brida de fijacion (solo un lado esta dotado de ranura para el paso del cable plano).

C) Vuelva a montar las tarjetas electrénicas y todas las demas partes.

ATENCION: después de la sustitucion del sensor de presion es indispensable efectuar la calibracion descrita
en el capitulo “5”. ;A falta de estos ajustes, el inversor indicara una presion incorrecta!
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3.2 SENSOR DE FLUJO

A) Afloje y quite el tornillo de fijacion del sensor de flujo. Tenga cuidado con la arandela de plastico que se encuentra debajo del tornillo.
Extraiga el sensor inclinandolo ligeramente.

ATENCION: después de la sustitucion del sensor de flujo es indispensable efectuar la calibracion descrita
en el capitulo “5”. ;A falta de estos ajustes la bomba podria no detenerse correctamente!
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40 PROCEDIMIENTO PARA LA LIMPIEZA/SUSTITUCION DEL INTERRUPTOR
DE FLUJO

A) Quite las protecciones externas y las tarjetas electronicas. Destornille los 8 tornillos que fijan la placa de disipacion. Quite la placa de
disipacion y al montarla de nuevo procure no arafiarla. Si la placa de disipacion esta oxidada, es posible restablecer su estado original
usando papel abrasivo con grano tamafio 1000.

B) Extraiga el soporte de deslizamiento de la valvula tirando de este hacia arriba. Haga girar la valvula y el resorte por el eje longitudinal
para que sea posible la extraccion.

C) Limpie la valvula mediante un soplo de aire comprimido. Si apreciara roturas en la junta, sustituya la valvula completa. Vuelva a
montar la valvula y el resorte con el soporte de guia. Preste atencién a la orientacion de cada pieza, dado que el soporte solo por un lado
cuenta con un anillo de centrado para el resorte y la valvula tiene una referencia para la correcta orientacion.

i

T
—
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D) Instale de nuevo la valvula con el resorte en el interior del dispositivo. Introduzca primero el perno cilindrico de la valvula, luego haga
deslizar la valvula y enganche el soporte en el alojamiento correspondiente.

E) asegurese de que la valvula pueda moverse libremente en ambas direcciones sin ninguna friccion. Asegurese de que el resorte esté
centrado correctamente en la valvula y en el soporte.

F) Vuelva a montar la placa de disipacion (comprobando la correcta posicion de los agujeros, véase la imagen arriba) después de haber introducido
una nueva junta térica en el alojamiento correspondiente. Para mantener la junta térica en su posicion, utilice grasa sintética para junta térica (se
recomienda grasa con PTFE). jNo utilice grasa a base mineral para la lubricacion de las juntas téricas!

ATENCION: después de la sustitucion del sensor de flujo es indispensable efectuar la calibracion descrita
en el capitulo “5”. ;A falta de estos ajustes la bomba podria no detenerse correctamente!
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5.0 CALIBRACION DE LOS SENSORES

ATENCION: jefectuar esta operacion solo si es realmente necesario! La calibracion incorrecta de los sensores de flujo y presion
puede perjudicar el correcto funcionamiento del dispositivo.

Para acceder al menu de calibracion de los sensores, mantenga pulsada la tecla “+” durante el encendido del dispositivo. De esta manera
el inversor propone la primera pantalla de calibrado del sensor de presion. Tras encender el dispositivo, suelte la tecla “+” y siga las
instrucciones para la calibracion que figuran més adelante.

5.1 CALIBRACION DEL SENSOR DE PRESION

La calibracion del sensor de presion consta de dos fases, durante las cuales el dispositivo se presuriza a 0 bar y luego a un valor cercano
a los 5 bares. Durante ambas fases la tarjeta electrénica adquiere los valores leidos por el sensor de presion y calcula por interpolacién
toda la escala de los valores de lectura.

CALIBRACION A 0.0 BAR CALIBRACION A 5.0 BAR INTERPOLACION
/.r’
/"-"/-’
. ,-"/
J/
M M : ! :

Calibrac (3.0) Calibracion sensor presion a 0.0 Bar: Al encender el dispositivo manteniendo pulsada la tecla “+”, se visualiza
@.0 BOR la pantalla de calibracién a 0.0 bar. Asegurese de que la presion sea nula en el interior del dispositivo y luego pulse la
tecla central para confirmar y guardar la lectura. El dispositivo visualizard automaticamente la pantalla sucesiva para
la calibracion a 5.0 bares.

librac (3.1) Calibracidn sensor presion a 5.0 Bar: Durante esta fase es necesario presurizar el dispositivo a una presion de
.8 EAR aproximadamente 5 bares, usando un manémetro externo como referencia. Después de haber estabilizado la presion en
el interior del dispositivo, alinear el valor de la pantalla con aquel indicado por el manémetro externo, pulsando las
teclas “+” y “-*“ (por ejemplo si el manémetro indica 4,6 bares, configurar el mismo valor también en la pantalla). Confirme la calibracion
del sensor de presion pulsando la tecla central. El dispositivo visualizara automaticamente la pantalla sucesiva para la calibracion del
sensor de flujo.
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5.2 CALIBRACION DEL SENSOR DE FLUJO

En la pagina de calibracion del interruptor de flujo se llega automaticamente después de haber efectuado la calibracion del sensor de
presion. Si se desea efectuar solo la calibracion del sensor de flujo, omitiendo aquella del sensor de presion, también es posible acceder
a esta pagina usando la flecha derecha ‘“>>" después de acceder al menu de calibracion, tal y como descrito anteriormente.

Calibrac (3.2) Calibracion del sensor de flujo: El objetivo de esta calibracion es adquirir la sefial del interruptor de flujo en la
seh. flu. posicion de cierre, en ausencia de flujo. Para efectuar la calibracién, asegurese de que la valvula de no retorno

(interruptor de flujo) se encuentre en la posicion completamente cerrada, entonces pulse la tecla central para confirmar
y guardar la lectura. El dispositivo visualiza automaticamente la pantalla de verificacion de las calibraciones.

5.3 VERIFICACION DE LAS CALIBRACIONES

Después de la ejecucion de las calibraciones de los sensores de presion y flujo, aparecen automaticamente dos pantallas para la
verificacion de las operaciones de calibrado recién realizadas. Es posible desplazarse por las paginas del menu usando las teclas flecha
“<<”y “>>”. Para salir del menu principal, pulse el botdn central.

Test, (3.3) Test de lectura presion: muestra la presién actual en la instalacién. Se utiliza después de la calibracién del sensor
5.8 EAR de presion para comprobar su correcto funcionamiento. El valor representado coincide con el valor de presion real en
la instalacion que se mostrara en la pantalla principal.

Test. (3.4) Test de lectura interruptor de flujo: Muestra la posicion actual del interruptor de flujo. Se utiliza después de la
flus.09 calibracion del sensor de flujo para comprobar su correcto funcionamiento. Con la valvula completamente cerrada
(ausencia de flujo) el valor visualizado debe ser préximo a cero.

6.0 HISTORICO DE ALARMAS

El dispositivo esta dotado de una memoria para el registro de los errores y por lo tanto es posible consultar el nimero de recurrencias por
cada tipo de alarma.

Para acceder al histérico de alarmas siga las instrucciones siguientes:

Tr=33 C
Ta=33° C

v
Poor Y

hrese g Pulse durante 5 segundos

'

Ir a la pagina de visualizacion de los valores de temperatura.

L, Far-.
26,8

1313

Pulse la tecla “-““ y seleccione el niimero de error segtn la tabla indicada a continuacion (del 20.8 al 19.5)

|
Pouor 8

s d Confirme usando la tecla central para acceder a la pagina de error que desea.

El nimero indicado entre paréntesis indica la cantidad de veces que el error ha sido detectado por el dispositivo.
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PAGINA ERROR DESCRIPCION

195 o EO - Voltaje bajo: indica un voltaje de alimentacion demasiado bajo. Verifique el valor del
=y = voltaje de entrada.
Te.bads
19.6 —. . _. EO - Voltaje alto: indica un voltaje de alimentacion demasiado alto. Verifique el valor del
':_Il ' HHJ voltaje de entrada.
le.alta

19.7 E2- Cortocircuito: Este mensaje aparece en la pantalla cuando se detecta un cortocircuito en
la salida del variador. Esto puede suceder por una conexién incorrecta del motor eléctrico,
dafios en el aislamiento eléctrico de los cables que conectan la electro bomba al dispositivo, o
por una falla en el motor eléctrico de la bomba. Cuando aparece este error es necesario que

EZ i @ personal especializado controle lo antes posible la instalacion eléctrica. El error se puede
Cortocir eliminar slo desconectando la fuente de alimentacion eléctrica del equipo y solucionando los
motivos del desperfecto. Si se intentara reactivar el variador ante la presencia de un
cortocircuito a la salida, se podrian producir graves dafios en el equipo y podria ser muy
peligroso para el usuario.
E3 - Funcionamiento en seco: este mensaje aparece cuando el sistema se detiene por falta de
19.8 EZ ([ @ agua en la toma de la bomba. Si se ha activado la funcién de reset automatico, Sirio hara varios
Ma. secco reintentos para verificar una nueva disponibilidad de agua. Para eliminar la condicidn de error,
pulse la tecla central “reset”.
19.9 . e E4 — Temperatura ambiente: El error aparece si se excede la maxima temperatura ambiente
- dentro del variador. Verifique las condiciones de funcionamiento del mismo.
1 EMF « 30
20.0 E5 - Temperatura médulo IGBT: el error aparece si se excede la maxima temperatura dentro
EE L EI]. del médulo IGBT del convertidor. Verifique las condiciones de funcionamiento del variador,
1 E1F « MO en particular la temperatura del agua y la corriente absorbida por la bomba.
20.1 E6 - Sobrecarga: esta alarma aparece cuando la absorcién de la electro bomba supera el valor
de corriente méxima configurado en el valor Imax; esto podria darse tras un funcionamiento
Ec ( @) muy intensivo de la electrobomba, por arranques continuos con intervalos de tiempo muy
Sobrecar cortos, por problemas en los bobinados del motor, o por problemas de conexién eléctrica entre
el motor y Sirio. Si esta alarma se activara con frecuencia, haga controlar la instalacién por el
técnico instalador.
20.3 EZ [ @) E8 - Error serie: esta alarma podria aparecer ante un error interno en la comunicacion serie
Ert-. Ser. en Sirio. Contacte con el servicio técnico.
20.4 E9 - Presion limite: esta alarma surge si el valor de presién supera al umbral maximo de
R presion establecido para el sistema. Si el error apareciera repetidamente, verifique el valor
e b configurado en el pardmetro “P. limite”. También verifique otras condiciones que pudieran
Fres.Lim haber provocado una sobre-presion (por ejemplo, un congelamiento parcial del fluido).
20.5 E1G0 i E10 - Error externo: esta alarma se exhibira si, tras haber configurado la funcion de error para
—— la placa E/S auxiliar, el contacto de entrada de esta placa se cierra.
20.6 — E1l - Cantidad de arranques/hora méxima: este error aparece cuando se sobrepasa la
N ] - . o .. -
i = cantidad maxima de arranques admitida por hora. Compruebe que el sistema no presente
[ N N[ 5, TR - .- . .
A Alax ninguna fuga. Verifique la precarga de cualquier tanque instalado.
20.7 EiZi @) E12 - Error 12V: se produjo una anomalia en el circuito interno de alimentacion de bajo
Err. 12U voltaje. Haga revisar el dispositivo por el fabricante.
20.8 130 @ E13 - Error sensor de presion: el sensor de presion ha detectado un valor incorrecto. Haga
Sers. Fire revisar el dispositivo por el fabricante.

A efectos de garantia, el reset del historico de alarmas y de todos los contadores (horas de funcionamiento, cantidad de arranques, etc.)
puede ser realizado Unicamente por el fabricante, a través de una operacidn de borrado total de la memoria.
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7.0 CARGAR LOS AJUSTES DE FABRICA

ATENCION: este procedimiento carga los parametros “de fabrica” como para un dispositivo nuevo; lo que no significa que los
parametros seran “optimizados” para la instalacion especifica en la que Sirio esta instalado. Por lo tanto, después de haber
cargado los parametros de fabrica, sera necesario adaptarlos a las necesidades de la instalacion.

Para volver a cargar los ajustes de fabrica de los pardmetros, mantenga pulsada la tecla “>>" (flecha derecha) durante el encendido del
dispositivo.

Los datos siguientes no seran re-inicializados:

- las calibraciones de los sensores de flujo y presion
- el historico de las alarmas

- el contador de funcionamiento de la bomba

- el contador de alimentacion del inversor

- el contador de los arranques de la bomba

El parametro Imax (corriente maxima del motor) serd configurado en el
valor usado al final de la linea de produccion para el test de funcionamiento
(entre 2y 6 A, en funcion del modelo); por lo tanto sera necesario regularlo
de nuevo seguin la bomba utilizada.
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/A ATTENTION

LIRE ATTENTIVEMENT CE MANUEL DE SERVICE AVANT D'INTERVENIR
SUR L'EQUIPEMENT!

L’utilisation de ce manuel est réservée au service d’assistance technique. Toutes les informations qui y sont contenues sont destinées a
du personnel technique qualifié, en mesure d’intervenir sur des appareils électriques et électroniques.

Les opérations décrites dans ce manuel ne doivent pas étre effectuées par I'utilisateur final.

Le fabricant décline toute responsabilité en cas de dommages aux choses ou aux personnes dérivant d’opérations réalisées non
conformément aux prescriptions de ce manuel ou effectuées par du personnel non qualifié.

Certaines piéces peuvent étre sous tension pendant quelques minutes méme apres le débranchement du réseau électrique : préter la plus
grande attention. S’équiper de tous les équipements de protection individuelle nécessaire pour opérer de manicre sire.

En cas de doutes sur les modalités correctes d'intervention il faut contacter le fabricant.

Les pieces de rechange démontées doivent étre éliminées selon les dispositions légales locales.
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5.2 CAPTEUR DE DEBIT........oiiiiiiiiiii i, 136

5.3 VERIFICATION DES CALIBRAGES.........ooeeiii it 136

6.0 HISTORIQUE ALARMES ... .00ttt 136
7.0 CHARGEMENT DES PARAMETRES D USINE. ........ceiiiiiiiiiei et 138
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1.0

DESCRIPTION PARAMETRES AVANCES

Les parameétres avancés ne sont pas accessibles a 1’utilisateur final puisque regroupés a I’intérieur d’un menu caché.

Ces parametres peuvent étre modifiés pour optimiser le fonctionnement du convertisseur, pour résoudre des problémes particuliers relatifs
ades installations non communes, pour effectuer les calibrages des capteurs de pression et de débit ou pour vérifier les données historiques
de fonctionnement.

Pour accéder au menu des paramétres avancés il suffit de maintenir enfoncée la touche centrale pendant environ 5 secondes sur la page
d’affichage des températures. Le dispositif requiert la saisie d’un chiffre allant de 0.0 4 5.9 pour visualiser directement I’un des parametres
du menu. Les paramétres de 0.0 & 1.1 correspondent aux paramétres de base également a disposition de I’installateur ; les paramétres de
1.2 a 5.9 sont en revanche des paramétres avancés, comme énuméré dans le tableau reporté ci-apres.

Ti= 35°C
Ta= 335°C
v
% Presser pendant 5 secondes
'
SEIE;F:”' Sélectionner le numéro du paramétre — de 0.0 & 1.1 paramétres de base — de 1.2 & 5.9 paramétres avancés.
v
% Confirmer avec la touche centrale pour accéder au paramétre souhaite.
REF. | PARAMETRE DESCRIPTION
1.2 Fréquence minimale Fréquence minimale de démarrage du moteur
1.3 Fréquence d'arrét Fréquence d'arrét du moteur
1.4 Fréquence nominale du moteur | Fréquence nominale maximale du moteur
1.5 Fréquence de commutation Fréquence de commutation PWM
1.6 Correction de fréquence Correction sur la fréquence maximale
1.7 Démarrage progressif Activation ou désactivation du démarrage progressif
2.0 Activation du fluxostat Activation ou désactivation du fluxostat
2.1 Origine de la commande Source de commande manuelle ou automatique
2.2 Fonction contact auxiliaire Sélection de la fonction de contact auxiliaire
2.3 Fonction entrée carte E/S Fonction du contact d'entrée sur carte auxiliaire E/S
2.4 Fonction sortie carte E/S Fonction du contact de sortie sur carte auxiliaire E/S
2.5 Retard a l'arrét Retard & l'extinction lors de la fermeture des robinets
2.6 Intervalle auto-réarmement Intervalle de temps entre les tentatives d'auto-réarmement
27 Nombre de tests d'auto- Nombre de tentatives d'auto-réarmement
' réarmement
2.8 Réarmement automatique total | Activation réarmement global sur toutes les alarmes
3.0 Etalonnage pression 0.0 Bar | Exécute le calibrage du capteur de pression a 0 Bar
3.1 Etalonnage pression 5.0 Bar | Exécute le calibrage du capteur de pression a 5 Bar
3.2 Etalonnage capteur débit Exécute le calibrage du capteur de débit
3.3 Test pression Signal de test de la pression actuelle
3.4 Test fluxostat Signal de test du fluxostat
3.5 Software Release Version logicielle
3.6 Durée alimentation Minuteur d’alimentation du convertisseur
3.7 Temps pompe Minuteur du fonctionnement de 1’électropompe
3.8 Derniére erreur Registre derniére erreur survenue
3.9 Démarrages Compteur nombre de démarrages pompe
4.0 Vboost Boost de tension a OHz
4.1 Retard marche a sec Délai avant I’intervention de la protection pour manque d’eau
4.2 Protection démarrages par heure | Activation ou désactivation du contréle sur le nombre de démarrages par heure (contr6le pertes)
. . Activation ou désactivation du contrble permettant le démarrage de la pompe aprés 24 heures
4.3 Protection anti-blocage dinutilisati
inutilisation.
4.4 Dead time PWM Configuration dead-time PWM
4.5 Ki Constante d'intégration controle P1D
4.6 Kp Constante proportionnelle contrdle PID
4.7 Temps de boost Temps de boost a fréquence maximum avec démarrage progressif désactivé
5.0 Ta max Température ambiante maximum
5.1 Tm max Température maximum module IGBT
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5.2 Indice réduction Ta Indice de réduction de la fréquence sur température ambiante

5.3 Indice réduction Tm Indice de réduction de la fréquence sur température module

5.5 Sélection moteur Réservé aux moteurs IPM (aimants permanents)

5.6 Tension minimum Seuil minimum tension d’alimentation

5.7 Tension maximum Seuil maximum tension d’alimentation

5.9 Variable debug Sélection variable de debug pour affichage des valeurs de process

MirFrea (1.%),Fréquence minimun_1 : ce paramétre Qéfinit la fréquence minimum & laquelle la pompe est mise en marche et
25 Hor arrétée. Poyr les pompes_trlphase_es on cons:ellle la valeur de 25 H;, pour les pompes mpnop_hasees 30Hz. ]
' ' Consulter également les informations fournies par le fabricant de I'électropompe pour déterminer la valeur de fréquence
minimum a laquelle le moteur électrique relié peut fonctionner

St oEFiee (1.3) Fréquence d'arrét : seulement lors du fonctionnement sans fluxostat, ce paramétre détermine la valeur de
6 Hx fréquence minimum en dessous de laquelle le moteur est arrété. Durant le réglage, si la valeur de pression de Pmax est
atteinte et que la fréquence du moteur est inférieure a cette valeur, le convertisseur effectue une tentative d'arrét du
moteur. Si tous les robinets sont fermés et que la pression reste constante, I'arrét de la pompe s'effectue correctement. Si la pompe ne
s'arréte pas, augmenter cette valeur. Si, au contraire, la pompe effectue des cycles de démarrage et d'arrét constants, diminuer la valeur
de la fréquence d'arrét.

T (1.4) Fréquence nominale moteur : la fréequence maximum nominale de sortie du convertisseur (50 ou 60 Hz) peut
i étre réglée en fonction du moteur utilisé. Attention : toute sélection incorrecte de la fréquence maximum peut
endommager la pompe, lire attentivement les informations techniques fournies par le fabricant.

Swit.. Fr (1.5) Fréquence de commutation: régle la fréquence de commutation du convertisseur. Les valeurs sélectionnables
5 kHz sont 3, 5 et 10 kHz. Des valeurs supérieures a la fréquence de commutation peuvent réduire I'émission sonore du
convertisseur et permettre un réglage plus fluide du moteur, mais risquent en revanche d’entrainer une surchauffe de
la carte électronique, d'augmenter les perturbations électromagnétiques et d'endommager le moteur électrique (en particulier avec des
cables grande longueur). Des valeurs réduites de la fréquence de commutation sont recommandées pour les pompes de dimensions
moyennes-grandes en cas de longue distance entre le convertisseur et le moteur et en cas de température ambiante élevée.

(1.6) Correction fréquence : ce paramétre permet de configurer un écart, positif ou négatif, de la fréquence maximum
o ",_j_, par rapport a la valeur nominale programmeée. Il est parfois utile de configurer un écart négatif (jusqu'a — 5Hz) pour
S e limiter la puissance maximum de I'électropompe et éviter tout risque de surcharge. Un écart positif (jusqu'a +5 Hz) est
en revanche parfois nécessaire si les performances de I'électropompe doivent étre légerement supérieures. Méme si aucune précaution
particuliere n'est nécessaire pour réduire la fréquence maximum, son augmentation doit étre évaluée attentivement - consulter le fabricant
de 1’électropompe et tenir compte du courant maximum admis par le convertisseur.

Crw~ Fraa
LI =

y (1.7) Soft-Start (démarrage progressif) : Depuis cette page-écran il est possible d’activer ou de désactiver la fonction
de “démarrage progressif’. Lorsque cette fonction est active la pompe est démarrée progressivement ;dans le cas
contraire elle est toujours démarrée au maximum des tours pendant une durée de 1 seconde avant de commencer le
réglage du nombre de tours.

(2.0) Capteur de débit: active ou désactive le fonctionnement du fluxostat intégré. Le paramétrage d’usine prévoit
que le fluxostat soit activé, de maniére a ce que la pompe soit arrétée a la fermeture des robinets en relevant la mise a
zéro du débit a travers le convertisseur. Le méme principe est utilisé pour la protection contre la marche a sec. Toutefois
il est possible qu’il se produise des conditions (par exemple 1’utilisation avec de 1’eau non parfaitement propre) pouvant interférer avec
le bon fonctionnement du fluxostat, en empéchant I'arrét correct de la pompe. Dans ces conditions, il est possible de désactiver le fluxostat
et de faire fonctionner Sirio uniquement grace aux informations de pression et fréquence. Dans ce cas il est indispensable de régler
correctement les paramétres de fréquence d'arrét et de pression de marche a sec pour un fonctionnement correct du convertisseur. De
plus, lorsque le fluxostat est désactivé, il est obligatoire d’installer un vase d’expansion aprés Sirio pour aider le réglage de la pression
durant la phase d'arrét et éviter des redémarrages continus de la pompe, en veillant & vérifier périodiquement sa valeur de précharge.

P (2.1) .Origine de la ’cor’nmande. ‘: sélectionne la source de cqmmande. !En conﬁgurant Ig paramétre sur pression, le
PRES _fonctlonnement estréglé fie maniére automatique selon la pression dans I’installation. En sele.ctlonnant le mode manuel
h— il est en revanche possible de commander manuellement le démarrage, l'arrét et la vitesse de 1’électropompe
directement depuis le clavier. Attention : en mode manuel les protections contre la marche a sec et de limitation de la pression ne sont

pas actives. Ce mode doit étre utilisé seulement temporairement et sous le contrdle direct d’une personne. Préter la plus grande attention
1
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(2.2) Contact auxiliaire : ce parametre permet de choisir la fonction a associer au contact auxiliaire ; les valeurs
paramétrables sont les suivantes :

“1 <->" le contact auxiliaire est employé pour la connexion de deux Sirio a I’intérieur d’un groupe gémellaire de pressurisation
(paramétre d’usine)

"2 <-" le contact auxiliaire est utilisé pour commander a distance le démarrage et I'arrét de 1’électropompe

"3 X2" le contact auxiliaire est employé pour commander un second point de consigne de pression (Pmax2).

Dans la section “CONNEXION CONTACT AUXILIAIRE” de plus amples informations sont disponibles quant a la méthode de
connexion électrique et aux trois différents modes de fonctionnement.

140 e (2.3) Fonction entreée sur carte E/S : détermine la fonction associée & I’entrée numérique de la carte d’E/S auxiliaire
CFF (fournissable sur demande). Les valeurs paramétrables sont :

“"OFF" entrée désactivée

“"ERR.™ signal d’erreur : a la fermeture de Ientrée auxiliaire la pompe est immédiatement arrétée et I’afficheur visualise le message
“Erreur extérieure”. Utiliser cette fonction si 1’on veut arréter le convertisseur dans le cas d’une condition d’erreur provenant de
I’extérieur.

"2 <-" Vlentrée auxiliaire est utilisée pour commander a distance le démarrage et l'arrét de I’électropompe ; si la méme configuration
est aussi active pour le paramétre “Avec.Aux”, il faudra fermer les deux contacts pour mettre en marche le moteur (logique AND)

"3 X2" I’entrée auxiliaire est employée pour commander un second point de consigne de pression (Pmax2); si la méme configuration

est aussi active pour le paramétre “Avec.Aux”, il faudra fermer I’'un des deux contacts pour commander le second point de consigne
(logique OR)

1.0 (2.4) Fonction sortie sur carte E/S : détermine la fonction associée a la sortie numérique de la carte d’E/S auxiliaire

1L
it (fournissable sur demande). Les valeurs paramétrables sont :

“"OFF" sortie désactivée

“"ERR" erreur : la sortie est désactivée (contacte fermé) en présence d’une erreur quelconque sur Sirio

“"P.ON" pompe en marche : la sortie est activée (contact fermé) chaque fois que Sirio commande le démarrage de la pompe

“"AUX" pompe auxiliaire : permet de commander une pompe auxiliaire a vitesse fixe qui se met en marche lorsque la pompe commandée
par Sirio n’est plus en mesure de satisfaire les exigences de ’installation. La sortie est activée (contact fermé) lorsque 1a fréquence de la
pompe est & la valeur maximum autorisée et que la pression descend en dessous de la valeur minimale de démarrage. Attention : il n’est
pas possible de connecter une charge supérieure a 0,3° sur le relais de sortie ! Consulter la documentation fournie avec la carte d’E/S
auxiliaire pour la connexion correcte a un tableau extérieur de commande.

(2.5) Retard a I'arrét : grace a ce paramétre il est possible de définir aprés combien de secondes 1’électropompe est
arrétée a la suite de la fermeture de tous les robinets. Si, lors des débits bas, on remarque des allumages et des arréts
continus de la pompe, augmenter le retard a I'arrét pour rendre le fonctionnement plus homogeéne. Augmenter ce
paramétre peut aussi étre utile pour supprimer un déclenchement trop fréquent de la protection contre la marche a sec, surtout dans les
pompes immergées ou dans celles qui ont de la peine a s’autoamorcer. La valeur paramétrée en usine est de 10 secondes.

Temr. atrt
18. bzec

(2.6) Intervalle auto-réarmement : en cas de manque temporaire d'eau en aspiration durant le fonctionnement de
I'tlectropompe, Sirio sectionne l'alimentation du moteur pour éviter son endommagement. Cette page permet de définir
le nombre de minutes aprés lesquelles le dispositif redémarre automatiquement pour vérifier que I'eau en aspiration
est & nouveau disponible. Si la tentative est positive, Sirio sort automatiquement de la condition d'erreur et le systéme reprend son
fonctionnement ; dans le cas contraire, une seconde tentative est effectuée aprés le méme délai. L’intervalle maximum configurable est
de 240 minutes (valeur conseillée 60 min.).

Feset.
13 min

Fazet, (2.7) N° test auto-réarmement : ce paramétre définit le nombre de tentatives effectuées par Sirio pour tenter de
5 '1.[ E":_t résoudre une condition d'arrét pour démarrage a sec Aprés cette limite, le systéme s'arréte et attend I'intervention de
- =) et , . B . . . .

l'utilisateur. Le réarmement automatique est exclus si cette valeur est configurée sur zéro. Le nombre maximum de

tentatives est équivalent a 20. Appuyer sur les touches + et — pour modifier la valeur du paramétre.

(2.8) Réarmement automatique total : si ce parameétre est configuré sur ON, la fonction de réarmement automatique
est activée en cas d'erreur quelconque, outre le démarrage a sec. Attention : le réarmement automatique et non contrdlé
de certaines erreurs (surcharge par ex.), risque a la longue d'endommager l'installation et Sirio. Utiliser cette fonction
avec une prudence extréme.

Feset.
taot.. OFF
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ATTENTION : a partir de la version XX.06.00 du logiciel, les paramétres d'étalonnage des capteurs de pression et de débit suivants

<\ ont été enlevés du menu des parametres avancés. Pour le calibrage des capteurs consulter le paragraphe 5 !

Calibr.
B.80 BAR

Calibt.
5.8 BAR

Caliker.

Car.debi

Test.

Termr. Fon
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Fartenze

g, W |
Fisiss

Fraot.
24H OFF

(3.0) Etalonnage capteur pression a 0.0 Bar : exécute le calibrage du capteur de pression a 0 Bar. Utiliser cette
fonction aprés le remplacement du capteur de pression ou des cartes électroniques.

(3.1) Etalonnage capteur pression a 5.0 Bar : exécute le calibrage du capteur de pression & 5.0 Bar. La valeur sur la
ligne inférieure peut étre variée avec les touches + et — pour I’aligner précisément avec la valeur réelle dans
I’installation (relevée par exemple par un manomeétre extérieur). Utiliser cette fonction apres le

remplacement du capteur de pression ou des cartes électroniques.

(3.2) Etalonnage capteur de débit : exécute le calibrage du capteur de débit en condition de fermeture. Utiliser cette
fonction apres le remplacement du capteur de débit ou des cartes électroniques.

(3.3) Test de lecture pression : affiche la pression actuelle dans ’installation. Utilisable aprés le calibrage du capteur
de pression pour en vérifier le fonctionnement correct. La valeur représentée correspond a la pression réelle dans
I’installation qui sera affichée sur la page-écran principale.

(3.4) Test de lecture fluxostat : affiche la position actuelle du fluxostat. Utilisable apreés le calibrage du capteur de
débit pour en vérifier le fonctionnement correct. Avec la vanne complétement fermée (absence de débit) la valeur
affichée doit étre proche du zéro.

(3.5) Software release : version logicielle du dispositif

(3.6) Durée d’alimentation : affiche les heures d’alimentation électrique du convertisseur. Cette donnée est utile pour
vérifier si le dispositif tombe ou non dans la période de garantie.

(3.7) Durée de fonctionnement pompe : affiche les heures de fonctionnement de la pompe. Cette donnée est utile
pour connaitre la période effective de fonctionnement de la pompe en rapport du temps total d’alimentation.

(3.8) Derniere erreur : indique le numéro de la derniére erreur qui s’est produite dans I’installation. Utiliser cette
donnée pour remonter a I’erreur d’un blocage survenu précédemment mais déja réinitialisé par 1’utilisateur.

(3.9) Nombre de démarrages pompe : affiche le nombre total de démarrages effectués par 1’électropompe reliée.
(4.0) Boost de tension a 0 Hz : cette valeur indigue le pourcentage d'augmentation de tension a 0 Hz pour compenser

les pertes dans le stator. En augmentant cette valeur on augmente la valeur de la tension au moteur lorsque la fréquence
diminue.
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(4.1) Retard marche a sec : configure le retard de déclenchement de la protection contre la marche & sec.
Augmenter cette valeur en cas de tuyaux d’aspiration trés longs ou avec des pompes qui ont de longs délais
d’amorgage.

(4.2) Démarrages maximaux par heure : configure la limite de démarrages maximaux en une heure de la pompe.
Pour désactiver la protection appuyer sur la touche — jusqu’a ce que I’inscription “OFF” s’affiche.

(4.2) Protection 24H anti-blocage : active ou désactive la protection contre le blocage de la pompe en cas de
longue inactivité. Cette fonction, si activée, effectue un démarrage de la pompe toutes les 24 heures, si aucune
demande de I’installation n'intervient, de maniére a éviter le blocage des composants mécaniques (étanchéité
hydraulique).
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(4.3) Temps morts PWM : configure le temps mort (deadtime) entre deux commutations des interrupteurs (IGBT)
sur la méme branche. 1l peut s'avérer nécessaire de modifier ce paramétre pour corriger la valeur de la tension
moyenne a la sortie du convertisseur lorsque la fréquence de commutation est variée. Contacter le fabricant pour de
plus amples informations et pour un support dans la sélection de la valeur la plus correcte.

Deadtime

q o
Q1
PWMO i OFF
Q2
PWM1 | OFF

ki
16

(4.4) Ki - constante d'intégration : régle la valeur de la constante d'intégration pour le contréle PID qui garantit la
pression constante dans I’installation. En augmentant cette valeur la pression de sortie sera plus proche de la valeur

paramétrée de point de consigne (réduction de I’erreur). Une valeur trop élevée peut causer de 1’instabilité dans le

réglage (fluctuations de pression continues).

EF
15

(4.5) Kp — constante proportionnelle : régle la valeur de la constante proportionnelle pour le contréle PID qui garantit
la pression constante dans 1’installation. En augmentant cette valeur le systéme est plus réactif en cas de variations de
pression dans I’installation. Une valeur trop élevée peut provoquer des surdistributions ou décélérations trés brusques,

avec une instabi

lité consécutive dans le réglage (fluctuations de pression continues).

Te.boost.
rs

(4.6) Temps de boost : regle la durée du temps de boost durant lequel, avec le démarrage progressif désactivé, la
pompe est démarrée au maximum de la fréquence avant que le réglage PID n’intervienne. Augmenter cette valeur si

la pompe a de la peine a démarrer (surtout avec des pompes monophasées). Diminuer la valeur si un temps trop long

génére une augmentation indésirable de la pression dans I’installation.
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(5.0) Température ambiante maximum : configure la température ambiante maximum avant le déclenchement de
la protection contre la surtempérature. La modification de ce paramétre doit étre effectuée seulement sur indication
spécifique du fabricant puisqu’elle peut influer sur certains aspects liés a la sécurité.

Tal.max.
rae L

(5.1) Température module IGBT maximum : configure la température maximum du module IGBT avant le
déclenchement de la protection contre la surtempérature. La modification de ce paramétre doit étre effectuée seulement
sur indication spécifique du fabricant puisqu’elle peut influer sur certains aspects liés a la sécurité.

Ll T =
Flille | a<ia
™
L]

Ll=r o
[ty

1
1

(5.2) Indice de réduction fréquence sur température ambiante : configure 1’indice de réduction avec lequel le
convertisseur limite la fréquence maximum de la pompe a ’approche de la température maximum ambiante

configurée. La réduction est active lorsque la température ambiante s’approche de la limite configurée dans le

paramétre 5.0 par une quantité inférieure a 5°C ; une fois ce seuil dépassé, la fréquence maximum du moteur est réduite d’une quantité
équivalente a celle configurée dans le paramétre, pour chaque degré centigrade d'élévation de la température.

FicdaT.i.
iHz=" C

(5.3) Indice de réduction fréquence sur température module IGBT : configure I’indice de réduction avec lequel
le convertisseur limite la fréquence maximum de la pompe a I’approche de la température maximum du module IGBT

configurée. La réduction est active lorsque la température ambiante s’approche de la limite configurée dans le

paramétre 5.1 par une quantité inférieure & 5°C ; une fois ce seuil dépassé, la fréquence maximum du moteur est réduite d’une quantité
équivalente a celle configurée dans le paramétre, pour chaque degré centigrade d'élévation de la température.

Ters.min
288 U

(5.6) Tension de réseau minimum : configure la tension de réseau minimum d’entrée avant le déclenchement de la
protection contre la subtension.

Ters. max
258 U

(5.7) Tension de réseau maximum : configure la tension de réseau maximum d’entrée avant le déclenchement de la
protection contre la surtension. De cette valeur on dérive aussi (environ 30V plus bas) le niveau de tension, au-dessus

duquel, la pompe est décélérée de maniere lente et controlée pour éviter des élévations nuisibles de la tension de DC
bus.

(5.9) Variable de debug : paramétre réservé aux fonctions de debug. Permet de visualiser sur I’afficheur certaines
variables de procéd¢ interne pour en analyser 1’évolution durant le fonctionnement.
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20 PROCEDURE POUR LE REMPLACEMENT DES CARTES ELECTRONIQUES

Le remplacement des cartes électroniques doit s’effectuer uniquement apres avoir débranché 1’alimentation électrique et avoir
Y l \ attendu au moins 10 minutes pour la décharge compléte des condensateurs internes. Dans le cas contraire il existe des risques
pour la sécurité de I’opérateur qui effectue la réparation.

Avant de procéder au remplacement des cartes électroniques, s’assurer que les nouvelles piéces a installer correspondent au modéle du
convertisseur a réparer. Vérifier aussi la compatibilité du logiciel. En cas de doutes contacter le fabricant.

A) Pour accéder aux cartes électroniques, enlever le couvercle extérieur, débrancher les cables d’alimentation, du moteur et
d’éventuelles entrées auxiliaires.
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C) Oter lentement le couvercle intérieur, en faisant attention a ne pas tirer le cable plat qui relie la carte de I'afficheur a celle de
puissance. Déconnecter le cable plat et séparer le groupe du couvercle avec la carte afficheur de la base avec la carte de puissance.

(.
)
o -
3
J
T~ i

2.1 CARTE AFFICHEUR
Effectuer les opérations suivantes pour le remplacement de la carte de 1’afficheur.

D.1) Dévisser les 4 vis de fixation de la carte de I’afficheur. Retirer la carte en 1'6tant par derriére et en faisant attention a la chute des
rallonges des touches.

E.1) Assembler la carte neuve et procéder au re-montage de toutes les pieces, en suivant les opérations précédentes dans le sens
inverse.

ATTENTION : apreés le remplacement de la carte de ’afficheur il est indispensable d’effectuer les
calibrages des capteurs de pression et débit décrits dans le chapitre “5”. En I’absence de ces réglages le
convertisseur indiquera une pression non correcte et la pompe pourrait ne pas s'arréter correctement !
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2.2 CARTE DE PUISSANCE

Apres avoir 6té le couvercle interne avec la carte de I'afficheur, intervenir comme décrit ci-apres pour le remplacement de la carte de
puissance.

D.2) Retirer les 4 vis qui fixent la carte de puissance a la base en plastique.
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G.2) Soulever lentement la carte de puissance, en faisant attention a ne pas arracher les cables de connexion des capteurs de pression et
débit. Si nécessaire, tourner 1égérement la carte dans le sens alterné de maniére a vaincre 1’effet collant de la pate conductrice appliquée
entre le dissipateur et le module IGBT.

1.2) Nettoyer la plaque de dissipation de tout dépdt de pate thermo-conductrice. Utiliser un chiffon ou du papier, éventuellement
imbibés d’alcool.
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J.2) Appliquer une couche mince de pate thermo-conductrice sur les faces inférieures du module IGBT et du pont a diodes qui seront
ensuite couplées a la plaque de dissipation.

K.2) Assembler la carte neuve et procéder au re-montage de toutes les pieces, en suivant les opérations précédentes dans le sens
inverse.

ATTENTION : apres le remplacement de la carte de puissance il est indispensable d’effectuer les calibrages
des capteurs de pression et débit décrits dans le chapitre “5”. En I’absence de ces réglages le convertisseur
indiquera une pression non correcte et la pompe pourrait ne pas s'arréter correctement !
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3.0 PROCEDURE POUR LE REMPLACEMENT DES CAPTEURS DE DEBIT ET
PRESSION

3.1 CAPTEUR DE PRESSION

A) Apres avoir enlevé les cartes électroniques, oter les 4 vis de fixation de la bride qui bloque le capteur de pression. Extraire le vieux
capteur de pression et le joint torique relatif.

B) Insérer le nouveau joint torique dans son logement apres ’avoir lubrifié avec unegraisse synthétique pour joints toriques (graisse
au PTFE conseillée). Ne pas utiliser de graisse a base minérale pour la lubrification des joints toriques ! Assembler le nouveau
capteur de pression en faisant attention au repére sur le bride de fixation (un seul c6té est pourvu de rainure pour le passage du cable

plat).

C) Remonter les cartes électroniques et toutes les autres piéces.

ATTENTION : aprés le remplacement du capteur de pression il est indispensable d’en effectuer le
calibrage décrit dans le chapitre “5”. En I’absence de ces reglages le convertisseur indiquera une pression
non correcte !
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3.2 CAPTEUR DE DEBIT

A) Desserrer et enlever la vis de fixation du capteur de débit. Préter attention a la rondelle en plastique qui se trouve sous la vis.
Extraire le capteur en I’inclinant 1égérement.

ATTENTION : apres le remplacement du capteur de débit il est indispensable d’en effectuer le calibrage
décrit dans le chapitre “5”. En ’absence de ces réglages la pompe pourrait ne pas s'arréter correctement !
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40 PROCEDURE POUR LE NETTOYAGE/REMPLACEMENT DU FLUXOSTAT

A) Oter les protections extérieures et les cartes électroniques. Dévisser les 8 vis qui fixent la plaque de dissipation. Oter la plaque de
dissipation et la mettre de c6té en évitant qu’elle ne se raye. Si la plaque de dissipation est oxydée, il est possible de la restaurer en
utilisant du papier abrasif avec grain mesure 1000.

B) Extraire le support de glissement de la vanne en le tirant vers le haut. Faire tourner la vanne et le ressort le long de I’axe longitudinal
pour en permettre I’extraction.

C) Nettoyer la vanne au moyen d’un souffle d’air comprimé. Si I’on remarque des déchirures sur le joint, remplacer toute la vanne. Ré-
assembler la vanne et le ressort avec le support de guidage. Faire attention a 1’orientation de chaque piéce, puisque le support a une
bague de centrage pour le ressort seulement d’un c6té et la vanne a un repére pour I’orientation correcte.

MO AR
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nt‘l ".' R |\ I\l }
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==

D) Ré-installer la vanne munie de ressort a I’intérieur du dispositif. Insérer d’abord 1’axe cylindrique de la vanne, puis faire glisser la
vanne et encastrer le support dans son logement.

E) controler que la vanne soit libre de bouger dans les deux directions sans aucun frottement. S’assurer que le ressort soit centré
correctement sur la vanne et sur le support.
| =
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F) Remonter la plaque de dissipation (en s’assurant de la position correcte des trous, voir image ci-dessus) aprés avoir inséré un nouveau joint
torique dans le logement prévu a cet effet. Pour maintenir le joint torique en position, utiliser de la graisse synthétique pour joints toriques
(graisse au PTFE conseillée). Ne pas utiliser de graisse a base minérale pour la lubrification des joints toriques !

ATTENTION : apreés le remplacement du capteur de débit il est indispensable d’en effectuer le calibrage
décrit dans le chapitre “5”. En I’absence de ces réglages la pompe pourrait ne pas s'arréter correctement !
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5.0 CALIBRAGE DES CAPTEURS

ATTENTION : effectuer cette opération seulement si nécessaire ! Le calibrage non correct des capteurs de débit et pression
peut compromettre le fonctionnement correct du dispositif.

Pour accéder au menu de calibrage des capteurs, maintenir enfoncée la touche “+” durant I’allumage du dispositif. Ainsi le
convertisseur propose la premiére page-écran pour 1’étalonnage du capteur de pression. Une fois le dispositif allumé, relacher la touche
“+” et suivre les instructions reportées plus loin pour les calibrages.

5.1 CALIBRAGE CAPTEUR DE PRESSION

Le calibrage du capteur de pression consiste en deux passages, durant lesquels le dispositif est mis sous pression a 0 Bar puis a une
valeur proche de 5 Bar. Durant les deux phases la carte électronique acquiert les valeurs lues par le capteur de pression et par
interpolation calcule toute 1’échelle des valeurs de lecture.

ETALONNAGE A 0.0 BAR ETALONNAGE A 5.0 BAR INTERPOLATION
P
.—"//
/"-’l/-’
. » ’
.f"-;f;
M * : ! '

al ik (3.0) Etalonnage capteur pression a 0.0 Bar : en allumant le dispositif en maintenant enfoncée la touche “+”, on
8.8 EBOR visualise la page-cran d’étalonnage a 0.0 Bar. S’assurer que la pression soit nulle a l'intérieur du dispositif puis appuyer
sur la touche centrale pour confirmer et mémoriser la lecture. Le dispositif affichera automatiquement la page-écran

suivante pour I’étalonnage a 5.0 Bar.

i~
L=

—

ity (3.1) Etalonnage capteur pression a 5.0 Bar : durant cette phase il est nécessaire de pressuriser le dispositif a une
== pression d’environ 5 Bar, en utilisant un manométre extérieur comme référence. Aprés avoir stabilisé la pression a
I’intérieur du dispositif, aligner la valeur de I’afficheur avec celle indiquée par le manométre extérieur , en appuyant

1313

sur les touches “+” et “-““ (par exemple si le manométre indique 4,6 Bar, paramétrer également 4,6 Bar sur I’afficheur). Confirmer le

oo o

=
—in
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calibrage du capteur de pression en appuyant sur la touche centrale. Le dispositif affichera automatiquement la page-écran suivante pour
I’¢étalonnage du capteur de débit.

5.2 CALIBRAGE CAPTEUR DE DEBIT
Aprés avoir effectué le calibrage du capteur de pression on accéde automatiquement a la page d’étalonnage du fluxostat. Si 1’on souhaite

effectuer seulement le calibrage du capteur de débit, en omettant celui du capteur de pression, il est possible d’accéder a cette page
également en utilisant la fléche droite “>>" apres étre entrés dans le menu de calibrage, comme décrit précédemment.

Calibe (3.2) Etalonnage capteur de débit : le but de cet étalonnage est d’acquérir le signal du fluxostat en position de
Car. dehi fermeture, en 1’absence de débit. Pour effectuer le calibrage, s’assurer que la vanne de non retour (fluxostat) soit dans
la position completement fermée, puis presser | touche centrale pour confirmer et mémoriser la lecture. Le dispositif se

déplace automatiquement sur la page-écran de vérification des calibrages.

5.3 VERIFICATION DES CALIBRAGES

A la suite de I’exécution des calibrages des capteurs de pression et débit, deux pages-écrans pour la vérification des étalonnages a peine
effectués sont proposées automatiquement. Il est possible de se déplacer dans les pages du menu en utilisant les touches fléche “<<” et
“>>”_ Pour quitter le menu principal, appuyer sur la touche centrale.

Tast (3.3) Test de lecture pression : affiche la pression actuelle dans I’installation. Utilisable apres le calibrage du capteur
5 E. O de pression pour en vérifier le fonctionnement correct. La valeur représentée correspond & la pression réelle dans

. I’installation qui sera affichée sur la page-écran principale.

Test, (3.4) Test de lecture fluxostat : affiche la position actuelle du fluxostat. Utilisable apres le calibrage du capteur de
F 1o, BE débit pour en vérifier le fonctionnement correct. Avec la vanne complétement fermée (absence de débit) la valeur

affichée doit étre proche du zéro.

6.0 HISTORIQUE ALARMES

Le dispositif est doté d’une mémoire pour ’enregistrement des erreurs et il est donc possible de consulter le nombre de récurrences pour
chaque typologie d’alarme.

Pour accéder a I’historique des alarmes, procéder selon les instructions suivantes :

Se positionner dans la page d’affichage des températures.

e 4 Presser pendant 5 secondes
iz, par Appuyer sur la touche “- et sélectionner le numéro d’erreur selon le tableau reporté ci-aprés(du 20.8 au 19.5)

|
Pouory

e d Confirmer avec la touche centrale pour accéder a la page d’erreur souhaitée.

Le numéro reporté entre parenthéses indique le nombre de fois ou I’erreur a été relevée par le dispositif.
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PAGE ERREUR DESCRIPTION

195 FE— EO — Tension basse : indique une tension d’alimentation trop basse. Vérifier la valeur de
== B tension en entrée
Vol ba
19.6 1 1 @l E1l — Tension haute : indique une tension d’alimentation trop haute. Vérifier la valeur de
= tension en entrée
Lot ha
19.7 E2 - Court-circuit : Ce message apparait sur I’afficheur quand un court-circuit a lieu a la sortie
du convertisseur ; cela peut se produire a la suite d'une connexion erronée du moteur électrique,
d'un endommagement de 1’isolation électrique dans les cébles connectant I'électropompe au
dispositif ou d'une panne du moteur électrique de la pompe. Quand cette erreur s’affiche, il est
EZ [ & obligatoire de faire contrdler au plus tot I’installation électrique par du personnel spécialisé.
Curteir L’erreur ne peut étre éliminée qu’en débranchant I’appareil de la source d’alimentation
électrique et en trouvant les causes de la panne. Tenter de redémarrer le convertisseur en
présence d’un court-Circuit a la sortie risque d'endommager gravement l'appareil et présente
également des risques pour I'utilisateur.
E3 - Marche a sec : ce message apparait lorsque le systéme est arrété suite au manque d’eau
19.8 EZ [ Hi en aspiration de la pompe. Si la fonction de réarmement automatique a été activée, Sirio
Maic.. sec effectue des tentatives automatiquement pour vérifier une nouvelle disponibilité¢ d’eau. Pour
¢éliminer la condition d’erreur, appuyer sur la touche centrale “reset ”.
19.9 E4 [ @ E4 - Température ambiante : I’erreur s’affiche en cas de dépassement de la température
ambiante maximum a I’intérieur du convertisseur. Vérifier les conditions de fonctionnement
Tere. amb du convertisseur.
20.0 E5 - Température module IGBT : I’erreur s’affiche en cas de dépassement de la température
Ea [ @l maximum du module IGBT du convertisseur. Vérifier les conditions de fonctionnement du
IGETLenm convertisseur, en particulier la température de 1’eau et le courant absorbé par la pompe.
20.1 E6 - Surcharge : cette alarme apparait quand I'absorption de I'électropompe a dépassé la valeur
de courant maximal configurée dans la valeur Imax ; cela peut se produire a la suite de
Ee ( @) conditions de fonctionnement extrémement dures de I'électropompe, de redémarrages continus
Surchard a des intervalles de temps trés rapprochés, de problémes dans les enroulements du moteur ou
de problémes de connexion électrique entre le moteur et Sirio. Si cette alarme se présente
fréguemment, il est opportun de faire contréler I'installation par l'installateur.
20.3 EZ [ &) E8 - Erreur série : cette alarme peut apparaitre en cas d’erreur de communication série interne
Spi, B de Sirio. Contacter I’assistance technique.
20.4 E9 - Pression limite : I’alarme se déclenche en cas de dépassement du seuil de pression
T o n'1a>'cimum p?lramétré. Si I’erreur se répéte fréquemment Vériﬁ§r les réglages du pararl}étre “P
il limite”. Vérifier également les autres conditions pouvant avoir entrainé une surpression (par
U Fres ex. congélation partielle du fluide).
20.5 ElBl @) E10 - Erreur externe : cette alarme s’affiche si, aprés avoir réglé la fonction d’erreur
[y externe sur la carte d’E/S auxiliaire, le contact d’entrée E/S est fermé.
20.6 — E11 - Nombre de démarrages/heure maximum : I’erreur survient en cas de dépassement du
Ll R nombre de démarrages maximum/heure autorisés. Vérifier la présence de pertes éventuelles
[T S| - . , , y. . s .z .
. dans I’installation. Vérifier la valeur de précharge en cas d’installation d’un petit réservoir.
20.7 E120 &) E12 - Erreur 12V : une anomalie dans le circuit interne d’alimentation en basse tension a été
e, 1900 détectée. Faire contrdler le dispositif par le fabricant.
20.8 E1Z0 @) E13 - Erreur capteur de pression : le capteur de pression a relevé une valeur erronée. Faire
Car. Fres controler le dispositif par le fabricant.

Aux fins de la garantie, le reset automatique de I’historique alarmes et de tous les compteurs (heures de fonctionnement, nombre de
démarrages, etc.) peut s’effectuer seulement chez le fabricant, au moyen d’une opération d’effacement global de la mémoire.
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7.0 CHARGEMENT DES PARAMETRES D’USINE

ATTENTION : cette procédure charge les paramétres “d’usine” comme pour un dispositif neuf ; ceci ne signifie pas que les
parameétres seront “optimisés” pour I’installation spécifique dans laquelle Sirio est installé. Par conséquent, apres avoir chargé
les paramétres d’usine, il faut les adapter aux exigences de I’installation.

Pour recharger les réglages d’usine des paramétres, maintenir enfoncée la touche “>>” (fléche droite) durant I’allumage du dispositif.

Les données suivantes ne seront pas réinitialisées :

- les calibrages des capteurs de débit et pression

- I’historique des alarmes

- le compte-heures de fonctionnement de la pompe
- le compte-heures d’alimentation du convertisseur
- le compteur des démarrages de la pompe

Le paramétre Imax (courant maximum du moteur) sera réglé a la valeur
utilisée a la fin de la ligne de production pour le test fonctionnel (entre 2
et 6 A, en fonction du modele) ; il est donc nécessaire de le régler a
nouveau relativement a la pompe employee.
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/\  ATENTIE

CITITI CU ATENTIE ACEST MANUAL DE SERVICE INAINTE DE INTERVENTIE PRIVIND APARATUL!

Utilizarea acetui manual este rezervata serviciului de asistenta tehnica. Toate informatiile continute in manual se adreseaza personalului
tehnic calificat, capabil sa intervina la echipamente electrice si electronice.

Operatiunile descrise In acest manual nu trebuie efectuate de catre utilizatorul final.

Producitorul nu isi asuma redspunderea pentru daunele aduse proprietatii sau persoanelor, care pot aparea in urma operatiunilor efectuate
prin nerespectarea instructiunilor din acest manual sau de catre personal necalificat.

Unele componente pot fi incd sub tensiune timp de cateva minute, chiar si dupa deconectarea de la retea: acordati deosebita atentie.
Echipati-va cu toate dispozitivele de protectie individuald necesare pentru a opera in conditii de siguranta.

Daca aveti indoieli cu privire la procedurile corecte de interventie, este obligatoriu sa contactati producatorul.

Piesele de schimb dezasamblate trebuie eliminate in conformitate cu reglementarile locale.
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1.0 DESCRIERE PARAMETRI AVANSATI

Parametrii avansati nu sunt accesibili utilizatorului final deoarece sunt grupati intr-un meniu ascuns.
Acesti parametri pot fi modificati pentru a optimiza functionarea invertorului, pentru a rezolva anumite probleme legate de instalatiile
neobisnuite, pentru a efectua calibrarile senzorilor de presiune si de debit sau pentru a verifica istoricul datelor de functionare.

Pentru a accesa meniul parametrilor avansati, este suficient sa tineti apasati tasta centrala timp de aproximativ 5 secunde de pe pagina
de afisare a temperaturilor. Dispozitivul va solicita sd introduceti un numar de la 0,0 la 5,9 pentru a vedea direct unul dintre parametrii
meniului. Parametrii de 1a 0,0 la 1,1 corespund parametrilor de baza disponibili si pentru instalator; parametrii de la 1,2 la 5,9 sunt

parametrii avansati, asa cum sunt enumerati in tabelul de mai jos.

Tm= 35°C
Ta= 35°C

v
% Apadsati timp de 5 secunde
¢

Uis.Fatr.
H.H

!
Pouor Y
V

Selectati numarul parametrului - de 1a 0,0 la 1,1, parametrii de baza - de la 1,2 la 5,9, parametrii avansati.

Confirmati cu tasta centrala pentru a accesa parametrul dorit.

REF. | PARAMETRU

DESCRIERE

1.2 Frecventa minima

Frecventa minimd de pornire a motorului

1.3 Frecventa de stop

Frecventa de oprire a motorului

14 Frecventa nominald a
' motorului

Frecventa nominald maxima a motorului

1.5 Frecventa de switching

Frecventa de switching PWM

1.6 Corectia frecventei

Corectia frecventei maxime

1.7 Soft-start

Activarea sau dezactivarea soft-start

2.0 Activarea fluxostatului

Activarea sau dezactivarea fluxostatului

2.1 Originea controlului

Sursa de control in modul manual sau automat

2.2 Functie contact auxiliar

Selectarea functiei contactului auxiliar

2.3 Functia input a placii de I/O

Functia contactului input la placa auxiliara de I/O

24 Functia output a placii de I/O

Functia contactului output la placa auxiliard de 1/0

2.5 Stop de intarziere

Intarzierea la oprire la inchiderea utilizarilor

2.6 Interval de resetare automata

Intervalul de timp dintre tentativele de resetare automata

2.7 Nr. test resetare automata

Numarul tentativelor de resetare automata

2.8 Resetare automata totala

Activati resetarea totald pentru toate alarmele

3.0 Calibrarea presiunii 0,0 Bar

Efectuati calibrarea senzorului de presiune la 0 Bar

3.1 Calibrarea presiunii 5.0 Bar

Efectuati calibrarea senzorului de presiune la 5 Bar

3.2 Calibrarea  senzorului de
lichid

Efectuati calibrarea senzorului de lichid

3.3 Test presiune

Testul semnalului presiunii actuale

3.4 Test fluxostat

Testul semnalului fluxostatului

35 Descarcare software

Desciarcarea software-ului

3.6 Timp de alimentare

Temporizator de alimentare al invertorului

3.7 Timp pompa

Temporizator de functionare a pompei electrice

3.8 Ultima eroare

Registrul ultimei erori aparute

3.9 Porniri Contor pentru numarul de porniri ale pompei

4.0 Vboost Boost de tensiune la OHz

41 Intarziere la functionarea | Timp de intarziere inainte de declansarea protectiei din cauza lipsei de apa
uscata

4.2 Protectie porniri pe ora

Activarea sau dezactivarea comenzii asupra numarului de porniri pe ord (verificarea

scurgerilor)

4.3 Protectie antiblocare

Activarea sau dezactivarea comenzii care permite pornirea pompei dupa 24 de ore de

inactivitate

4.4 Dead time PWM

Setare dead-time PWM

4.5 Ki

Constanta de control integrat PID

46 | Kp

Constanta de control proportional PID

4.7 Durata de boost

Durata de boost la frecventda maxima cu soft start este dezactivata
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5.0 Ta max Temperatura ambiantd maxima

5.1 Tm max Temperatura maxima a modului IGBT

5.2 Indice de reducere Ta Indice de reducere a frecventei pentru temperatura ambianta
5.3 Indice de reducere Tm Indice de reducere a frecventei pentru temperatura modulului
5.5 Selectare motor Rezervat motoarelor IPM (magneti permanenti)

5.6 Tensiune minima Pragul tensiunii minime de alimentare

5.7 Tensiune maxima Pragul tensiunii maxime de alimentare

5.9 Debug variabild Selectie de debug variabila pentru afisarea valorilor proceselor

Min. fe (1.2) Frecventa minimé: acest parametru stabileste frecventa minima la care pompa este pornitd si opritad. Pentru
,'?5' Her ’ pompele trifazate, se recomanda valoarea de 25Hz si pentru pompele monofazate cea de 30Hz.
= - Consultati si informatiile furnizate de producatorul pompei electrice pentru a determina la ce valoare minima de

frecventa poate functiona motorul electric conectat.

Stor (1.3) Frecventa de stop: doar la functionarea fard fluxostat, acest parametru determina valoarea minima a frecventei

A He sub care motorul este oprit. In timpul reglarii, daca se atinge valoarea presiunii Pmax si frecventa motorului este mai
micad decat aceastd valoare, invertorul incearcd sd opreasca motorul. Daca toate utilizarile sunt inchise si presiunea
rimane constantd, pompa este opritd corect. in cazul in care pompa nu se opreste, incercati si mariti aceasta valoare. Dimpotriva, daca
pompa efectueaza cicluri continue de pornire si oprire, incercati sd reduceti valoarea frecventei de stop.

(1.4) Frecventa nominala motor: in functie de motorul utilizat, este posibild selectarea frecventei nominale maxima
de iesire de la invertor (50 sau 60 Hz). Atentie: o selectare incorectd a frecventei maxime poate provoca deteriorarea

= | I -
- pompei, consultati cu atentie datele tehnice furnizate de producator.

Swit. F. (1.5) Frecventa de switching: stabileste frecventa de comutare a invertorului. Valorile selectabile sunt de 3, 5 si 10
5 kHz kHz. Valorile mai mari ale frecventei de comutare pot reduce zgomotul invertorului si pot permite o reglare mai ugoara

a motorului, dar ar putea cauza o Incilzire mai mare a placii electronice, o crestere a perturbatiilor electromagnetice si
potentiale daune ale motorului electric (in special cu cabluri foarte lungi). Valorile reduse ale frecventei de comutare sunt recomandate
pentru pompele de dimensiuni medii sau mari in cazul distantelor lungi intre invertor si motor, si in cazul temperaturilor ridicate ale
mediului ambiant.

(1.6) Corectare frecventia: cu acest parametru este posibil sa se stabileasca abaterea, pozitiva sau negativa, a
frecventei maxime fatd de valoarea nominald programatd. Poate fi util sd setati o abatere negativad (pana la - 5Hz)
atunci cand intentionati sa limitati puterea maxima a pompei electrice si sa evitati posibile conditii de suprasarcina.
Cresterea pozitiva (pana la + SHz) poate fi necesara in cazul in care sunt solicitate performante mai mari ale pompei electrice. Desi nu
existd precautii speciale Tn ceea ce priveste scaderea frecventei maxime, cresterea sa trebuie atent evaluatd dupd ce ati consultat
producatorul pompei electrice si ati luat in considerare curentul maxim suportat de invertor.

5. Start (1.7) Soft-Start (pornire progresivi): Din acest ecran este posibild activarea sau dezactivarea functiei “soft start”.
Cand aceasta functie este activatd, pompa este pornitd progresiv; in caz contrar, va fi intotdeauna pornita la turatia
maxima timp de 1 secunda inainte de a incepe reglarea turatiei.

(2.0) Senzor de debit: activeaza sau dezactiveaza functionarea fluxostatului integrat. Setarea din fabricd necesita
. activarea fluxostatului, astfel incat pompa sa se opreascd cand robinetii sunt inchisi, detectand anularea debitului
= fluxului prin intermediul invertorului. Acelasi principiu este utilizat pentru protectia la functionarea uscatd. Cu toate
acestea, pot aparea conditii (de exemplu, utilizarea cu apa care nu este perfect curatd), care pot interfera cu buna functionare a
fluxostatului, Tmpiedicand oprirea corect a pompei. In aceste conditii, puteti s dezactivati fluxostatul si s actionati sistemul Sirio numai
prin intermediul informatiilor de presiune si frecventa. In acest caz, este esential si reglati corect parametrii frecventei de stop si presiunii
de functionare uscata pentru o functionare corectd a invertorului. De asemenea, atunci cand fluxostatul este dezactivat, este obligatoriu
sa instalati un vas de expansiune dupa Sirio, pentru a regla presiunea in faza de oprire si pentru a evita repornirea continud a pompei,
avand grija sd verificati periodic valoarea preincarcarii.

Cormand (2.1) Origine comandi:' selecteazé sursa .de.comanfié. Prin setarea parametrului la presiupe?, functionarea e.ste reglata
R in mod automat in functie de presiunea din instalatie. Selectind modul manual, este posibild sa comandati in modul
s manual, pornirea, oprirea si turatia pompei electrice, direct de la tastaturd. Atentie: protectia la functionarea uscata si

limitarea presiunii nu sunt active in modul manual. Acest mod trebuie utilizat numai temporar si sub controlul direct al unei persoane.

Acordati deosebita atentie!

(2.2) Contact auxiliar: acest parametru permite alegerea functiei asociate contactului auxiliar; valorile care pot fi
setate sunt urmatoarele:

“1 <->" contactul auxiliar este folosit pentru conectarea a doud Sirio Tn cadrul unui grup dublu de presurizare (setare din fabrica)
"2 <-" contactul auxiliar este folosit pentru comandarea de la distanta a pornirii si a opririi pompei electrice

"3 X2" contactul auxiliar este folosit pentru comandarea unui set-point secundar de presiune (Pmax2).
In sectiunea ,,CONEXIUNE CONTACT AUXILIAR”, sunt disponibile informatii suplimentare despre metoda de conectare electrica si
cele trei moduri de functionare diferite.
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- (2.3) Functia input pe placa 1/0: determind functia asociata intrarii digitale a placii I/O auxiliara (disponibila la

H
iris

OEE cerere). Valorile care pot fi setate sunt:

T .M
1L

“"OFF" intrare dezactivatd

“"ERR." semnal de eroare: cand intrarea auxiliard este inchis, pompa este opritd imediat si pe ecran va fi afisat textul “Eroare externa”.
Utilizati aceasta functie daca doriti sa opriti invertorul in cazul in care o conditie de eroare apare din exterior.

"2 <-" intrarea auxiliard este utilizatd pentru a controla de la distantd pornirea si oprirea pompei electrice; dacd aceastd setare este
activa si pentru parametrul ,,Con.Aux.”, va fi necesar sa inchideti ambele contacte pentru a porni motorul (logica AND)

"3 X2" intrarea auxliard este folositd pentru a comanda un set-point secundar de presiune (Pmax2); dacd aceastd setare este activa si
pentru parametrul ,,Con.Aux.”, va fi necesar sa inchideti unul dintre contacte pentru a comanda set-point-ul secundar (logica OR)

1-0 out. (2.4) Functia output pe placa I/O: determina functia asociata iesirii digitale a placii I/O auxiliara (disponibila la
OFF cerere). Valorile care pot fi setate sunt:

“"OFF" iesire dezactivati
“"ERR" eroare: iesirea este activata (contact inchis) in cazul oricirei erori aparute la Sirio
“"P.ON" pompai in functiune: iesirea este activatd (contact inchis) de fiecare datd cand Sirio comandi pornirea pompei

“"AUX" pompa auxiliard: permite comandarea unei pompe auxiliare cu turatie fixa care porneste cAnd pompa comandata de Sirio nu
mai este capabild sa raspunda nevoilor instalatiei. legirea este activatd (contact inchis) cand frecventa pompei este la valoarea maxima
permisa si presiunea scade sub valoarea minima de pornire. Atentie: nu este posibild conectarea unei sarcini mai mari de 0,3° pe releul
de iesire! Consultati documentatia livratd impreuna cu placa I/O auxiliara pentru conectarea corectd la un panou extern de comanda.

(2.5) Tntarziere de stop: prin acest parametru este posibil si se stabileasca dupa cate secunde pompa electrica este
oprita ca urmare a inchiderii tuturor utilizarilor. Daca observati fluxuri scazute la pornirea si oprirea continud a pompeit,
madriti Intarzierea de oprire pentru ca functionarea sa fie cat mai omogena. Marirea acestui parametru poate fi de
asemenea utila pentru a elimina declansarea prea frecventa a protectiei la functionarea uscatd, in special in cazul pompelor submersibile
sau Tn cazul celor care incearca s se decupleze. Valoare setata din fabrica este de 10 secunde.

o (2.6) Interval auto-reset: daca in timpul functiondrii pompei electrice apare o lipsd temporara de apa in conducta de
mei=erL. . . .. A - - . . . . . . . g o -
e aspiratie, Sirio inlatura alimentarea la motor pentru a evita deteriorarea. Prin intermediul acestui ecran este posibil sa
b4 mn setati dupa cate minute dispozitivul s efectueze o repornire automatd pentru a verifica disponibilitatea de apa in

conducta de aspiratie. Dacd incercarea este reusitd, Sirio iese automat din starea de eroare, iar sistemul functioneazd din nou; in caz
contrar va fi facuta o altd incercare dupa acelasi interval de timp. Intervalul maxim care poate fi setat este de 240 de minute (valoare
recomandata 60 de min.).

Fazet, (2.7) Nr. test resetare automati: acest parametru defineste numarul de incerciri efectuate de Sirio pentru a incerca
5 .i E:_:__.L sa rezolve o conditie de oprire in cazul functionarii uscate. Odata ce aceasta limita este depasita, sistemul se opreste si
= T - . . oy . . . . - - -

este necesara interventia utilizatorului. Prin setarea acestei valori la zero, este exclusa resetarea automata. Numarul

maxim de incercari este de 20. Utilizati tastele + si - pentru a modifica valoarea parametrului.

(2.8) Resetare automata totald: daca acest parametru este setat pe ON, functia de resetare automata devine activa
pentru orice tip de eroare, precum si functionarea uscatd, care apare in instalatie. Atentie: resetarea automatd si
necontrolatd a unor erori (de exemplu supraincércarea) ar putea, pe termen lung, sa deterioreze instalatia si Sirio.
Utilizati aceasta functie cu cea mai mare atentie.

Feset.
taot.. OFF

ATENTIE: incepand de la versiunea XX.06.00 a software-ului, parametrii urmatori de calibrare ai senzorilor de presiune si debit
au fost eliminati din meniul parametrilor avansati. Pentru calibrarea senzorilor consultati paragraful 5!

Calibe (3.0) Calibrare senzor de presiune la 0,0 Bar: efectueaza calibrarea senzorului de presiune la 0 Bar. Utilizati aceasta

——

H.8  BAR functie dupa inlocuirea senzorului de presiune sau a placilor electronice.

(3.1) Calibrare senzor de presiune la 5,0 Bar: efectueaza calibrarea senzorului de presiune la 5.0 Bar. Valoarea de
pe linia inferioard poate fi schimbata cu ajutorul tastelor + si - pentru alinierea exacti a acesteia la valoarea reald din
instalatie (detectata, de exemplu, de un manometru extern). Utilizati aceasta functie dupa

inlocuirea senzorului de presiune sau a placilor electronice.

Calibr
5.8 BAR

Calibr. (3.2) Calibrare senzor de debit: efectucaza calibrarea senzorului de lichid in conditia de inchidere. Utilizati aceasta
floa functie dupa inlocuirea senzorului de debit sau a placilor electronice.
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Test (3.3) Test de citire a presiunii: afigseaza presiunea actuala din instalatie. Poate fi utilizat dupa calibrarea senzorului
1 BAR de presiune pentru a verifica functionarea corectd. Valoarea reprezentata corespunde presiunii efective din instalatie

care va fi afisata pe ecranul principal.

Test (3.4) Test de citire a fluxostatului: afiseaza pozitia curentd a fluxostatului. Poate fi utilizat dupa calibrarea
f i B8 senzorului de debit pentru a verifica functionarea corectd. Cu supapa complet inchisa (fara debit), valoarea afisata
trebuie sa fie aproape de zero.
S el
1. B, B (3.5) Desciarcarea software: versiunea software-ului dispozitivului

Sur. Time | (3.6) Timp de alimentare: afiseaza orele de alimentare a invertorului cu energie electrica. Aceastd indicatie este
BEEEE  H utild pentru a verifica daca dispozitivul se Incadreaza in perioada de garantie sau nu.

Fum.Time | (3.7) Timp de functionare a pompei: afiseazd orele de functionare a pompei. Aceasta indicatie este utild pentru a
BIEEEEA  H cunoaste perioada efectiva de functionare a pompei in raport cu timpul total de alimentare.

Las=t. (3.8) Ultima eroare: indica numarul ultimei erori apdrute in instalatie. Utilizati aceasta indicatie pentru a urmari
err. 1 eroarea unui blocaj care a aparut anterior, dar a fost deja resetata de utilizator.

Start. 1° | (3.9) Numir de porniri ale pompei: afiseaza numirul total de porniri efectuate de pompa electrica conectata.
EEEEE

(4.0) Boost de tensiune la 0 Hz: aceastd valoare indica procentul de crestere a tensiunii la 0 Hz pentru a compensa

L pierderile din stator. Marind aceasta valoare se mareste valoarea tensiunii motorului atunci cand frecventa scade.

00% — — — — — — — — |

VOLTAGE BOOST

<> VOLTAGE
=0,
%
IS
C,

FREQUENCY
BASE FREQU ENCY/

D.R.del. (4.1) Intérziere la functionarea uscati: stabileste intirzierea declansarii protectiei la functionarea uscata. Mariti
= aceasta valoare 1n cazul conductelor de aspiratie foarte lungi sau al pompelor care au durate lungi de decuplare.

Stoarte (4.2) Porniri maxime pe ora: stabileste limita maxima de porniri ale pompei intr-o ord. Pentru a dezactiva protectia,
Ma=~H. OFF apasati tasta - pana cand apare mesajul “OFF”.

(4.2) Protectie 24H antiblocare: activeaza sau dezactiveaza protectia impotriva blocarii pompei in cazul unei

TR =

"4"1:2:“' inactivitati prelungite. Dacd aceasta functie este activata, executd pornirea pompei o datd la 24 de ore, in cazul in
urr care nu intervin solicitari ale instalatiei, astfel Incat sa se evite blocarea componentelor mecanice (etansare
hidraulicd).
e (4.3) Timpi morti PWM: stabileste timpul mort (deadtime) Intre doud comutari ale Intreruptoarelor (IGBT) pe
L aceeasi ramura. Poate fi necesar s modificati acest parametru pentru a corecta valoarea tensiunii medii de iesire a
ET e e . . . A . k . g . B . ..
T LTS invertorului atunci cand frecventa de switching este schimbatd. Contactati producatorul pentru informatii

suplimentare si recomandari pentru a selecta cea mai corecta valoare.
Deadtime

e ET N

/ & EON

Q1

PWMO OFF
ON

Q2

PWM1 OFF
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KEF

15

Boost.. 1.
1886 ms

Tadamas
FoC

Fid.T.a.
1Hz"C

(4.4) Ki — constanta integrativa: regleaza valoarea constantei integrative pentru controlul PID care garanteaza
presiunea constanta in instalatie. Marind aceasta valoare, presiunea de iesire va fi mai apropiata de valoarea de set-
point (reducerea erorii). O valoare prea mare poate provoca instabilitatea in reglare (fluctuatii continue de presiune).

(4.5) Ki — constanta proportionali: regleaza valoarea constantei proportionale pentru controlul PID care garanteaza
presiunea constanta in instalatie. Marind aceasta valoare, sistemul va reactiona mai mult in cazul fluctuatiilor de
presiune 1n instalatie. Valoarea prea ridicata poate provoca un debit prea mare al lichidului sau deceleratii foarte
bruste, avand drept consecinta instabilitatea in reglare (fluctuatii continue de presiune).

(4.6) Timp de boost: regleaza durata de boost in timpul careia, odata cu dezactivarea softstart, este pornitd pompa la
frecventa maxima inainte de reglarea interfetei PID. Mariti aceasta valoare daca pompa incearca sa porneasca (mai
ales in cazul pompelor monofazate). Reduceti valoarea daca un timp prea indelungat genereaza o crestere nedorita a
presiunii in instalatie.

(5.0) Temperatura ambiantd maxima: stabileste temperatura ambiantd maxima inaintea declansarii protectiei la
supraincélzire. Modificarea acestui parametru trebuie efectuatd numai la indicatia specifica a producatorului,
deoarece poate afecta anumite aspecte privind siguranta.

(5.1) Temperatura modul IGBT maxima: stabileste temperatura maxima a modulului IGBT inaintea declansarii
protectiei la supratemperatura. Modificarea acestui parametru trebuie efectuatd numai la indicatia specifica a
producatorului, deoarece poate afecta anumite aspecte privind siguranta.

(5.2) Indice de reducere a frecventei la temperatura ambianta: stabileste indicele de reducere prin care invertorul
limiteaza frecventa maxima a pompei in apropierea temperaturii ambiante maxime setate. Reducerea este activa
atunci cand temperatura ambianta se apropie de limita setatd in parametrul 5,0 cu o valoare mai mica de 5°C; dupa
depasirea acestui prag, frecventa maxima a motorului este redusa cu o cantitate egald cu cea setatd In parametru,

pentru fiecare grad centigrad de crestere a temperaturii.

(5.3) Indice de reducere a frecventei la temperatura modulului IGBT: stabileste indicele de reducere prin care
invertorul limiteaza frecventa maxima a pompei in apropierea temperaturii maxime setate a modulului IGBT.
Reducerea este activa atunci cand temperatura ambianta se apropie de limita setatd in parametrul 5.1 cu o valoare

mai micéd de 5°C; dupa depasirea acestui prag, frecventa maxima a motorului este redusa cu o cantitate egald cu cea setatd In parametru,
pentru fiecare grad centigrad de crestere a temperaturii.

e
I12T1=e 'LLT]
e

JEe

Ters. max

(5.6) Tensiune minima de retea: stabileste tensiunea minima a retelei de intrare Tnainte de declansarea protectiei de
subtensiune.

(5.7) Tensiune maxima de retea: stabileste tensiunea maxima a retelei de intrare Tnainte de declansarea protectiei
de supratensiune. Din aceasta valoare este derivat (aproximativ 30V mai jos) si nivelul de tensiune, peste care pompa
este decelerata in mod lent si controlatd, pentru a evita cresteri daunatoare ale tensiunii de DC bus.

(5.9) Variabila de debug: parametru rezervat functiilor de depanare. Acesta permite afisarea pe ecran a unor
variabile interne de proces pentru a analiza progresul in timpul functionarii.
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2.0 PROCEDURA PENTRU iINLOCUIREA PLACILOR ELECTRONICE

Inlocuirea placilor electronice trebuie sa aiba loc numai dupa deconectarea sursei de alimentare si dupa ce au trecut cel putin 10
minute pentru descarcarea completd a condensatorilor interni. In caz contrar, exista riscuri pentru siguranta operatorului care
efectueaza reparatia.

Inainte de a inlocui placile electronice, asigurati-va ca piesele noi care vor fi instalate, corespund modelului de invertor care urmeaza sa
fie reparat. Verificati si compatibilitatea software-ului. Daca aveti indoieli, contactati producatorul.

A) Pentru a accesa placile electronice, scoateti capacul exterior, deconectati cablurile de alimentare, motorul si toate intrarile auxiliare.
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C) Scoateti incet capacul interior, avand grija sa nu trageti de cablul plat care conecteaza placa ecranului la placa de putere. Deconectati
cablul plat si separati ansamblul capacului cu placa de afisare de la baza, de placa de putere.

2.1 PLACA ECRAN
Efectuati operatiunile urmatoare pentru a inlocui placa ecranului.

D.1) Desurubati cele 4 suruburi de fixare a placii ecranului. Scoateti placa glisand-o din spate si aveti grija la caderea prelungitoarelor
tastelor.

E.1) Asamblati placa noud si continuati cu montarea la loc a tuturor partilor, urmand operatiunile anterioare in ordine inversa.

ATENTIE: dupa inlocuirea plicii ecranului, este esential sa calibrati senzorii de presiune si debit care au
fost descrisi In capitolul “5”. Daca aceste setiri nu sunt disponibile, invertorul va indica o presiune
incorecta si pompa se poate opri in mod incorect!
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2.2 PLACA DE PUTERE

Dupa ce ati scoc capacul interior cu placa ecranului, efectuati operatiunile descrise mai jos pentru a inlocui placa de putere.

D.2) Scoateti cele 4 suruburi care fixeaza placa de putere la baza din plastic.

- i k

G.2) Ridicati usor plaéa de putere, avand grija sd nu rupeti cablurile de conectare ale senzorilor de presiune si debit. Dacé este necesar,
rotiti usor placa cu o miscare alternativa pentru a dezlipi placa de pasta conductiva care a fost aplicaté intre disipator si modulul IGBT.
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J.2) Aplicati un strat s{lbgire de pasta termo-conductiva pe fetele inferioare ale modulului IGBT si puntea cu diode care vor fi cuplate
apoi la placa de disipare.
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K.2) Asamblati placa noua si continuati cu montarea la loc a tuturor partilor, urmand operatiunile anterioare in ordine inversa.

ATENTIE: dupa inlocuirea plicii de putere, este esential sa calibrati senzorii de presiune si debit care au
fost descrisi In capitolul “5”. Daca aceste setari nu sunt disponibile, invertorul va indica o presiune
incorecti si pompa se poate opri in mod incore

3.0 PROCEDURA PENTRU iNLOCUIREA SENZORILOR DE DEBIT SI DE PRESIUNE

3.1 SENZOR DE PRESIUNE

A) Dupa ce ati scos placile electronice, scoateti cele 4 suruburi de fixare ale flansei care blocheaza senzorul de presiune. Scoateti
senzorul de presiune vechi si inelul de etangare aferent.

B) Introduceti inelul de etansare nou In locasul corespunzator, dupa ce l-ati lubrifiat cu unsoare sintetica pentru inele de etansare
(unsoare recomandata pe baza de PTFE). Nu utilizati unsoare pe bazi de minerale pentru lubrifierea inelelor de etansare!
Asamblati senzorul de presiune nou tinand cont de indicatia de pe flansa de fixare (numai o parte are o adancitura pentru trecerea
cablului plat).
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C) Montati la loc placile electronice si toate celelalte parti.

ATENTIE: dupa inlocuirea senzorului de presiune este esential sa efectuati calibrarea descrisa in
capitolul “5”. Daca aceste setiari nu sunt disponibile, invertorul va indica o presiune incorecta!

3.2 SENZOR DE DEBIT

A) Slabiti si scoateti surubul de fixare al senzorului de debit. Aveti grija la saiba de plastic care se afla sub surub. Inclinati usor si
scoateti senzorul.

ATENTIE: dupa inlocuirea senzorului de debit este esential sa efectuati calibrarea descrisa in capitolul
“5”. Daca aceste setari nu sunt disponibile, pompa ar putea sa se opreasca incorect!
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4.0 PROCEDURA PENTRU CURATAREA/iNLOCUIREA FLUXOSTATULUI

A) Scoateti protectiile exterioare si placile electronice. Desurubati cele 8 suruburi care fixeaza placa de disipare. Scoateti placa de
disipare si puneti-0 deoparte pentru a impiedica zgérierea acesteia. Daca placa de disipare este oxidata, este posibil sa o restabiliti
utilizdnd hartie abraziva cu granulatia de 1000.

C) Curatati supapa cu un jet de aer comprimat. Daca observati fisuri pe garnitura, inlocuiti intreaga supapd. Montati la loc supapa si
arcul cu suportul de ghidare. Acordati atentie orientarii fiecarei parti deoarece suportul are un inel de centrare pentru arc numai pe o
parte, iar supapa are o indicatie pentru orientarea corecta.

MARAER
(06aid

b
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D) Reinstalati supapa echipata cu arc in interiorul dispozitivului. Mai inti introduceti stiftul cilindric al supapei, apoi lasati supapa sa
alunece si fixati suportul in locasul respectiv.

F) Montati la loc placa de disipare (asigurati-va de pozitia corecta a gaurilor, consulati imaginea de mai sus) dupa ce ati introdus un inel de
etansare nou in locasul aferent. Pentru a mentine inelul de etansare in pozitie, folositi unsoare sintetica pentru inele de etansare (unsoare
recomandata pe bazia de PTFE). Nu utilizati unsoare pe baza de minerale pentru lubrifierea inelelor de etansare!

ATENTIE: dupa inlocuirea senzorului de debit este esential sa efectuati calibrarea descrisa in capitolul
“5”. Daca aceste setiari nu sunt disponibile, pompa ar putea sa se opreasca incorect!
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5.0 CALIBRAREA SENZORILOR

ATENTIE: efectuati aceasta operatiune numai daca este necesar! Calibrarea incorecta a senzorilor de debit si presiune poate
compromite functionarea corecta a dispozitivului.

Pentru a accesa meniul de calibrare a senzorului, tineti apasati tasta ,,+” in timpul aprinderii senzorului pozitiv. Tn acest fel invertorul
propune primul ecran pentru calibrarea senzorului de presiune. Dupa ce dispozitivul este pornit, eliberati tasta ,,+” si urmati
instructiunile de mai jos pentru calibrari.

5.1 CALIBRARE SENZOR DE PRESIUNE

Calibrarea senzorului de presiune constd din doud etape, in timpul cérora dispozitivul este presurizat la 0 Bar si apoi la o valoare
apropiata de 5 Bari. In timpul celor doua faze, placa electronicd dobandeste valorile citite de senzorul de presiune si prin interpolare
calculeaza toatd scala valorilor citite.

ETALONARE LA 0,0 BAR ETALONARE LA 5,0 BARI INTERPOLARE
o
/’Jf}
.f’/-’/f
. .
//f,-f
.'")-f/
b * ; ) '

Calibe (3.0) Etalonare senzor de presiune la 0,0 Bar: activand dispozitivul prin mentinerea apésata a tastei ,,+”, va fi afisat

G.8 BAR ecranul de etalonare la 0,0 Bar. Asigurati-va ca presiunea este zero in interiorul dispozitivului si apoi apasati tasta
centrald pentru a confirma si salva citirea. Aparatul va afisa automat urmatorul ecran pentru etalonarea la 5,0 Bari.

Calibr. (3.1) Etalonare senzor de presiune la 5,0 Bar: in aceastd faza este necesar sa se presurizeze dispozitivul la o

5.8 EBAR presiune de aproximativ 5 Bari, utilizAnd un manometru extern ca referintd. Dupa stabilizarea presiunii din interiorul

dispozitivului, aliniati valoarea ecranului cu cea indicata de manometrul extern, apasand tastele ,,+” si ,,-” (de
exemplu daca manometrul indica 4,6 Bari, setati si pe ecran valoare de 4,6 Bari). Confirmati calibrarea senzorului de presiune apasand
tasta centrald. Dispozitivul va afisa automat urmatorul ecran pentru etalonarea senzorului de debit.
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5.2 CALIBRARE SENZOR DE DEBIT

Puteti accesa automat pagina de etalonare a fluxostatului dupa ce ati calibrat senzorul de presiune. Daca doriti sa efectuati doar
calibrarea senzorului de debit, omintand calibrarea senzorului de presiune, puteti accesa aceasta pagina utilizand sdgeata la dreapta
“>>” dupa ce ati accesat meniul de calibrare, asa cum este descris mai sus.

Calibr. (3.2) Etalonare senzor de debit: scopul acestei etalondri este de a obtine semnalul fluxostatului in pozitia inchisa, in
Flow. lipsa lichidului. Pentru a efectua calibrarea, asigurati-va ca supapa de siguranta (fluxostatul) este in pozitie complet
inchisi, apoi apasati tasta centrald pentru a confirma si a salva citirea. In mod automat dispozitivul se muti pe ecranul

de verficare a calibrarilor.

5.3 VERIFICAREA CALIBRARILOR

Dupa ce ati efectuat calibrarea senzorilor de presiune si debit, sunt propuse in mod automat doua ecrane pentru verificarea etalonarilor
efectuate. Puteti sa treceti prin paginile meniului utilizand tastele sdgeti “<<” si “>>". Pentru a iesi din meniul principal, apasati tasta
centrala.

Test (3.3)Test de citire a presiunii: afiseaza presiunea actuala din instalatie. Poate fi utilizat dupa calibrarea senzorului de
= EII BAR presiune pentru a verifica functionarea corectd. Valoarea reprezentatd corespunde presiunii efective din instalatie care
. va fi afisata pe ecranul principal.
Test, (3.4) Test de citire a fluxostatului: afiseaza pozitia curentd a fluxostatului. Poate fi utilizat dupa calibrarea
Flow B& senzorului de debit pentru a verifica functionarea corectd. Cu supapa complet inchisa (fara debit), valoarea afisata

trebuie sa fie aproape de zero.

6.0 ISTORIC ALARME

Dispozitivul este echipat cu memorie pentru inregistrarea erorilor si, prin urmare, este posibil sa consultati numarul de aparitii pentru
fiecare tip de alarma.

Pentru a accesa istoricul alarmelor, procedati conform instructiunilor urmatoare:

Ti= 35°C Pozitionati-va pe pagina de afisare a temperaturilor.
Ta= 33°0C
e g Apasati timp de 5 secunde
SE:_IIE; F:P Apdsati tasta ,,-” si selectati numarul de eroare conform tabelului de mai jos (de la 20,8 la 19,5)
L

|
Pouorry

W Confirmati cu tasta centrald pentru a accesa parametrul de eroare dorita.

Numadrul afigat in paranteza indica numarul de erori detectate de dispozitiv.
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PAGINA EROARE DESCRIERE

195 EO — Tensiune joasa: indica o tensiune de alimentare prea mica. Verificati valoarea tensiunii
[ = = Al . >
=k de intrare.

I = 1114
Lailte WL L,

19.6 . E1l — Tensiune inalta: indica o tensiune de alimentare prea mare. Verificati valoarea tensiunii

E1 L W1l :

- de intrare.
Hi . Unlt
19.7 E2 - Scurtcircuit: Acest mesaj este afisat pe ecran atunci cand apare un scurtcircuit la iesirea

invertorului; acest lucru se poate Intdmpla din cauza conectérii gresite a motorului electric, a
deteriorarii izolatiei electrice a cablurilor care conecteazd pompa electrica la dispozitiv sau a

EZ [ @ unei defectiuni a motorului electric al pompei. Cand apare aceasta eroare, este obligatoriu ca

e T instalatia electrica sa fie verificatd cat mai curand posibil de personalul calificat. Eroarea poate
fi eliminatd numai prin deconectarea aparatului de la sursa de alimentare electrica si rezolvarea
cauzelor defectiunii. Incercarea de a reporni invertorul in cazul unui scurtcircuit de iesire poate
provoca defectiuni grave la aparat si poate constitui sursa de pericol pentru utilizator.
E3 — Functionare uscata: acest mesaj apare atunci cand sistemul este oprit din cauza lipsei de

19.8 E3Z [ i@ apa in coducta de aspiratie a pompei. Daca functia de resetare automata a fost activata, Sirio
Ora U efectueaza incercari in modul automat pentru a verifica disponibilitatea de apa. Pentru a elimina

conditia de eroare, apdsati tasta centrald “reset”.

19.9 1 1 o E4 — Temperatura ambianti: eroarea apare dacd temperatura maxima interioard a
oo invertorului a fost depasitd. Verificati conditiile de functionare a invertorului.

HI'ID . 1 ETIF

20.0 E5 - Temperatura modul IGBT: eroarea apare daca temperatura maxima interioara a
Ifim[_ il modulului IGBT a fost depasita. Verificati conditiile de functionare a invertorului, in special
lhb] temp temperatura apei si curentul absorbit de pompa.

20.1 E6 — Suprasarcini: aceasta alarma apare cand absorbtia pompei electrice a depasit valoarea

maxima a curentului setatd in valoarea Imax; acest lucru se poate intdmpla din cauza conditiilor
Ec [ @) de functionare extrem de grele ale pompei electrice, de repornirea continui la intervale foarte
Ovet-load apropiate de timp, de problemele legate de infasurarile motorului sau de problemele legate de
conexiunea electricd intre motor si Sirio. Dacd aceastd alarmid apare frecvent, este
recomandabil ca instalatia sa fie verificatd de catre instalator.

20.3 ES © @i E8 — Eroare seriala: aceasta alarma poate sa apara in caz de eroare In comunicarea seriald
Ser. Er. internd a Sirio. Contactati serviciul de asistenta tehnica.

20.4 E9 — Presiune limiti: alarma intervine daca se depaseste pragul de presiune maxima setata.
o T o Daca eroarea apare in mod repetat, verificati setarea parametrului ,,P limitd”. Verificati, de
= E asemenea, alte conditii care ar fi putut sa genereze o suprapresiune (de exemplu o inghetare
oy Pros c s C 1. .

e TR partiala a lichidului).

20.5 Eigl @l E10 - Eroare externa: aceasta alarma este afisata daca, dupa setarea functiei de eroare
Ex:t.. Err externa pe placa de I/O auxiliard, contactul de intrare I/O se inchide.

20.6 FE— E1l — Numar de porniri/ora maxim: eroarea apare daca este depasitd limita de porniri per

117 g - .o . . - .o A . . . . ~ - .
CLinoo=n ora permisa. Verificati daca existd scurgeri n instalatie. Verificati preincarcarea unui eventual
-t AL L.

LA LT recipient montat.

20.7 E120 @] E12 — Eroare 12V: a aparut o anomalie in circuitul de alimentare internd, de joasa tensiune.
Er. 12U Dispozitivul va fi verificat de catre producator.

20.8 E1Zi @] E13 — Eroare senzor de presiune: senzorul de presiune a detectat o valoare incorecta.
Pres. Se Dispozitivul va fi verificat de catre producator.

In scopul mentinerii garantiei, resetarea istoricului alarmelor si a tuturor contoarelor (orele de functionare, numarul de porniri etc.)
poate avea loc numai la producitor, prin intermediul unei operatiuni de stergere a memoriei globale.
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7.0 INCARCAREA SETARILOR DIN FABRICA

ATENTIE: aceasta proceduri incarca parametrii din ,,fabrica” la fel ca pentru un dispozitiv nou; acest lucru nu inseamnai ca
parametrii vor fi ,optimizati” pentru instalatia specifici in care este instalat Sirio. Prin urmare, dupi incircarea parametrilor
din fabrica, este necesar si ii adaptati nevoilor instalatiei.

Pentru a reincérca setarile din fabrica ale parametrilor, tineti apasata tasta “>>" (sdgeata la dreapta) in timp ce porniti dispozitivul.

Datele urmatoare nu vor fi reinitializate:

- calibrarile senzorilor de debit si presiune
- istoricul alarmelor

- contorul de functionare a pompei

- contorul de alimentare a invertorului

- contorul pornirilor pompei

Parametrul Imax (curentul maxim al motorului) va fi setat la valoarea
folositd la sfarsitul liniei de productie pentru testul functional (intre 2 si 6
A, in functie de model); este deci necesar sa-l reglati din nou
corespunzator pompei folosite.
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